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SUMARIO 

El presente informe mostrara el desarrollo del proyecto de instalación 

prueba y puesta en servicio de una Central Digital AXE-10 Ericsson en la 

ciudad de Tarma el cual se encuentra enmarcado en el Proyecto PEX 1 

FASE 2 de la empresa ENTEL PERU S. A. La cual permitirá la ampliación 

de 65,000 líneas telefónicas en el ámbito nacional. 

Este proyecto ha sido desarrollado por Ente! Perú S. A. Con la 

participación de personal de la compañía Ericsson Italiana y Brasileña. Los 

equipos instalados en este proyecto son de fabricación Ericsson Italia la 

cual es distinta de los equipos instalados en la PEX 1 FASE 1 que es de 

fabricación brasileña la diferencia básicamente es de modularidad y forma 

de los gabinetes. 

El proyecto de instalación y puesta en servicio de la central digital AXE 

comprende ra instalación de equipos de transmisión y la ejecución de una 

nueva planta externa que reemplazara a la existente lo que permitirá la 

modernización y por consiguiente la mejora de la calidad de las 

comunicaciones tanto en la ciudad de Tarma, así como en todas las 

localidades de la selva central que se encuentran enlazadas a la red 

nacional a través de Tarma. 

En el presente informe se describen las diferentes actividades que se 

realizan en el área de conmutación así como los equipos de energía, 

transmisiones y los trabajos en planta externa. 
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PRÓLOGO 

Las telecomunicaciones permiten realizar el acercamiento de 

nuestras Ciudades, la realidad es que nuestro país posee una geografía 

muy accidentada, desde inicios de la década de los 90 la empresa para 

estatal Ente/ Perú S. A. desarrollo planes de expansión con centrales 

digitales automáticas uno de estos fue Proyecto PEX DIGITAL. Los equipos 

elegidos fueron las centrales AXE-10 Ericsson, él proyecto PEX se dividió 

en dos fases. 

La ciudad de Tarma se encontró enmarcado en la segunda fase. Los 

trabajos en dicha ciudad finalizaron en Octubre de 1994 gozando desde 

dicha fecha la facilidad de una comunicación clara, ágil y todas las 

bondades que ofrecen las diferentes Facilidades de Abonado. 

El presente informe forma parte del proyecto PEX 1 FASE 2 el cual 

elegí con el propósito de mostrar fas diferentes actividades que se realizan 

para llevar a cabo la puesta en servicio de la central AXE-10 en la ciudad de 

Tarma. Con la ejecución del citado proyecto, se logro /a modernización de 

la central mecánica de batería común con una tecnología de mas de 50 

años por una central digital. 

Los alcances del presente trabajo son básicamente los siguientes: 

1. - Cambio de tecnología de una central electromecánica de batería local 

por una central automática digital con el consiguiente aumento de la 
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calidad de comunicación. 

2. - Cambio total de la planta externa la cual contaba con mas de 30 años 

en algunos casos. 

3. - Instalación de nuevas cabinas telefónicas dentro del locutorio publico. 

4. - La modernización del sistema telefónico en toda la selva central 

siendo la ciudad de Tarma la puerta de ingreso a esta zona. 

El presente informe será presentado en ocho capítulos: 

Capítulo I Generalidades. 

Capítulo II Planes técnicos fundamentales. 

Capítulo 111 

Capítulo IV 

Capítulo V 

Capítulo VI 

Capítulo VII 

Capitulo VIII 

Descripción del sistema AXE-10 ERICSSON, 

Instalación Central AXE-10. 

Instalaciones Complementarias. 

Pruebas de Aceptación. 

Puesta en Servicio (CORTE). 

Evaluación Económica del Proyecto. 



1.1. Generalidades. 

CAPÍTULO 1 
GENERALIDADES 

Antes del proyecto la ciudad de T arma contaba con una central 

telefónica mecánica con batería local por su ubicación geográfica se le 

considera la puerta de ingreso para la selva central y por consiguiente su 

modernización permitirá a su vez la mejor comunicación a toda esa región. 

1.2. Alcances del Proyecto. 

El principal alcance del Proyecto es de ofrecer el servicio de telefonía 

local y larga distancia nacional e internacional en forma automática esto se 

consigue con las centrales automáticas, así como brindar las diferentes 

facilidades de abonados como son; discado directo, transferencia de 

llamadas, llamada en espera, conferencia, marcación abreviada, etc. 

Además del área de conmutación en el área de planta externa se 

realizo éf cambio del 100% de fa planta externa antigua que en algunos 

casos pasaban los 30 años y adicionalmente se incremento, cabe 

mencionar que la central posee pruebas de rutina de calidad de planta 

obviamente dichas líneas no pasarían dichas pruebas lo que él sistema 

automáticamente las pondría fuera de servicio. 

En el área de transmisiones también se realizo el cambio de equipos 

por tecnología de enlaces radiodigitales los cuales paralelamente a los 

servicios de telefonía permite el envío de señales de datos. 
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1.3. Proyecto PEX 1 FASE 1,2. 

El servicio de telefonía en el ámbito nacional se encontraba dividido 

en dos empresas una era la Compañía Peruana de Teléfonos siendo su 

jurisdicción la provincia de lima y el resto se encontraba ejercida por la 

Empresa Nacional de Telecomunicaciones la cual desarrollaba sus propios 

planes de expansión los cuales a partir de 1990 con el presente proyecto 

PEX empezó a dinamizarse. 

El propósito principal era de llegar a mayores localidades lo que 

permite que un país posea mayores vías de comunicación permitiendo un 

desarrollo de nuestras localidades a continuación mencionaremos otros 

objetivos: 

a) Mantener un adecuado nivel de calidad con los estándares

internacionales.

b) Renovación paulatina de centrales con antigua tecnología.

c) Ampliación de líneas en donde exista demanda de acuerdo a

estudios de inversión rentabilidad.

A continuación mencionare las ciudades comprendidas:

FASE1 

AREQUIPA 

ANDAHUAYLAS 

BARRANCA 

CAJAMARCA 

CASMA 

CERRO DE P. 

4 000 

1 000 

1 000 

5 000 

500 

2000 



HUANUCO 

HUANTA 

JAUJA 

MOQUEGUA 

MOYOBAMBA 

PAITA 

PISCO 

PUCALLPA 

PTO. MALDON. 

SULLANA 

TARAPOTO 

TINGO MARIA 

YURIMAGUAS 

FASE 2 

AREQUIPA A 

AREQUlPA B 

CAÑETE 

CAMANA 

CARAZ 

cuzco 

CHANCAY 

CHINCHA AL TA 

CHICLAYO 

CHACHAPOYAS 

5 

4 000 

1 000 

500 

1 500 

1 000 

500 

1 000 

5 000 

1 000 

4 000 

3 500 

2 000 

1 000 

DGS 

7 000 

2 500 

1 500 

500 

2 000 

1 500 

3 500 

3500 

1 000 
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HUANCAYO DGS 

HUARAL 3 000 

HUARAZ 5 000

fLO 3 500

JAEN 1 500

LA OROYA 2 000

MOQUEGUA 2500

PISCO 3 000 

PIURA DGS 

NAZCA 1 500 

PARAMONGA 2 000

QUILLABAMBA 1 500

SAN RAMON/ 

LA MERCED 1 500

MARCONA 1 000 

SICUANI 1 500 

TALARA 4 500 

TOQUEPALA 1 000 

TRUJILLO A DGS 

TRUJfLLO B 7000 

1.4 Servicio de Telefonía antes del Proyecto 

Antes del proyecto la ciudad de T arma contaba con una central 

telefónica mecánica con batería común marca AGF la interconexión era a 

través de un equipo de transmisiones de radio analógico hacia La Oroya 
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con una repetidora en Cerro Colorado, la planta externa en algunos casos 

tenia 30 años. 



-

CAPÍTULO 11 
PLANES TÉCNICOS FUNDAMENTALES 

Los planes técnicos fundamentales aseguran el funcionamiento 

satisfactorio, los cuales son mencionados a continuación: 

2.1 Plan de Encaminamiento 

Las reglas básicas para el plan fundamental de encaminamiento del 

trafico para la expansión de la red , son las siguientes: 

a) Se preverá coincidentemente, transmisión y conmutación digital entre

las unidades jerárquicas de la red.

b) La red será desarrollada tal, que los centros secundarios digitales se

implementaran antes que los centros primarios.

c) La jerarquía de la red consiste en lo siguiente:

1 Centro terciario Lima. 

4 Centros secundarios Trujillo, Arequipa, Huancayo y Lima. 

21 Centros primarios. 

d) Las llamadas originadas en la red digital permanecerán en la red digital

en lo posible, de preferencia hasta el centro primario Digital Terminal.

e) Las llamadas originadas en la red analógica permanecerán en la red

analógica en lo posible. Para el largo plazo, con transmisión digital, las

llamadas destinadas a unidades digitales deben ser transferidas a la red

digital lo mas temprano posible, en el proceso de conexión de la

llamada .
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f) Se proveerán rutas no obligatorias cuando los niveles de trafico lo

hicieran económicamente factibles.

g) Las rutas entre centros digitales, que usen señalización por canal

común serán rutas bidireccionales y otros centros analógicos, serán

rutas bidireccionales.

h) Las rutas entre centros analógicos y digitales, y otros centros

analógicos, será rutas unidireccionales.

i) Las rutas de interconexión entre centrales en el ámbito de centros

primarios y secundarios cursaran él trafico local de la central y él trafico

local de la central y él trafico de larga distancia de entrada y salida (fig.

2.1).

j) Las rutas de interconexión entre centrales en el ámbito de centros

locales cursaran solamente trafico local urbano de la central.

Jerarquía de la Red 

Fig. 2.1 

Centro Terciario 

Centro Secundario 

Centro Primario 

Unidad de Conmutación 

Local / rural 
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2.2. Plan de Numeración. 

A continuación mostramos dos puntos importantes en lo que esta 

basado el plan: 

a) Este Plan Nacional Fundamental define los parámetros a ser

aplicados para la numeración de los abonados en la Red Nacional

Peruana, los procedimientos estándar para el abonado en la

conexión automática y manual y las regulaciones que afectan las

operaciones para llamadas internacionales y de larga de larga

distancia.

El plan no puede abolir de ninguna manera la responsabilidad 

de empresas explotadoras distintas, aunque es esencial realizar las 

coordinaciones necesarias para el ordenamiento total y la 

estandarización. 

b} Los fundamentos han sido seleccionados de tal manera que ellos

pueden aplicarse sin modificación dentro del futuro previsible, para

asegurar esto, las pautas de estandarización, están añadidas a este

documento para el propósito del planteamiento de la asignación de

números. En gran medida estas guías son dictadas por factores

geográficos y geológicos, pero generalmente se basan en cifras de

expansión de demanda y población. La capacidad de la Empresa

para instalar al servicio necesario requerido en cualquier área no

afecta el suministro en la provisión de la asignación de numero

proyectada.
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El numero Nacional significativo constara de 8 dígitos por 

conveniencia, el primero indicara la zona geográfica en el cual esta situada 

la central local del abonado. Los limites de las zonas generales se muestran 

en ta figura pero ta empresa se reserva variar estos limites por razones 

operacionales. La zona 1 se asigna a los abonados en el área de Lima 

Metropolitana y la zona 2 se reserva para una asignación futura. 

El segundo dígito del numero nacional significativo indicara la sub

zona primaria dentro de la cual se sitúa la central del abonado local. 

Dentro de esta sub-zona puede existir cualquier numero de centrales 

primarias como operacionalmente se decida. los limites de cada sub-zona 

se determinaran refiriéndose a los requerimientos operacionales. 

Tomados en conjunto, estos dígitos identificaran la sub-zona primaria 

y serán considerados como el Código de área. Los 6 dígitos remanentes 

serán él numero local de abonado y serán significativos dentro de la sub

zona primaria. 

Por lo tanto: 

Numero Nacional SIG. = Código de área + Numero Local 

ZP +xxxxxx

El prefijo O será usado para acceso interurbano y 00 para acceso 

internacional. 

El plan tiene muchos más puntos como son: procedimientos para el 

abonado, código de acceso a servicio especiales, códigos de operadora e 

ingeniería, centrales manuales y contingencia a largo plazo. 
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2.3. Plan de Señalización. 

Este plan fundamental establece amplios principios y restricciones 

que se aplican a la señalización entre los diversos componentes de la red 

telefónica de fas tres consideraciones básicas son: 

a} La señalización entre el sistema automático y los abonados, 

teléfonos monederos, tableros manuales locales, terminales 

extendidos, etc. 

b) La señalización entre las centrales automáticas dentro del

sistema.

c) La señalización entre centrales automáticas y ta red de datos.

Donde ha sido aplicado, el plan se ha basado en las

recomendaciones CCITT, adaptadas para el uso nacional. El plan en si no 

se restringe a aparatos específicos o requerimientos de equipo ni especifica 

la manera en la que estén organizadas las funciones internas de la central. 

El propósito es especificar adecuadamente los requerimientos de 

interfuncionamiento de las interfaces, la interpretación y protocolos de 

señales y tas secuencias especificas a ser aplicadas en el establecimiento y 

supervisión de las conexiones. 

Se ha dado flexibilidad al esquema de señalización para permitir 

opciones en to referente al cobro de las llamadas, al control de teléfonos 

monederos y se han incluido consideraciones especiales para aquellas 

situaciones que surjan de fa combinación provisional de la red manual y 

automática. 
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2.4. Plan de Sincronización. 

Se usan dos formas básicas de métodos de sincronización de la red 

plesiocrono y sincrónico. Se encuentran plenamente definidos en CCITT 

Rec. G.702. 

Red digital Plesiocrona.-

Una red digital plesiocrona es una red en la cual los relojes, que 

controlan la central son independientes unos de otros, sin embargo su 

precisión de frecuencia se mantiene dentro de los limites estrechos 

especificados. El concepto plesiocrono se adecua para todas las clases de 

tamaños de red o estructuras. Su preferencia se debe a la facilidad de 

implementación y a la ausencia de problemas de estabilidad. 

La desventaja dominante es el costo de relojes de gran estabilidad, 

probablemente de calidad atómica la que debe ser usada para cumplir con 

el objetivo de la velocidad de deslizamiento. Alternativamente mas barato, 

los relojes de menor exactitud pueden usarse si son periódicamente 

revisados contra alguna referencia de frecuencia externa y ajustados a las 

velocidades de deslizamiento. 

Este es el más simple método de sincronización pero es 

generalmente mas caro que la operación sincrónica. 

Red digital Sincrónica.-

Una red digital sincrónica es una red en la cual los relojes son 

controlados de tal manera que funcionen idealmente, a velocidades 

idénticas o a la misma velocidad media con un deslizamiento de fase, 

relativo limitado. La principal razón para el interés del control de frecuencia 
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es la del mejoramiento potencial en la economía comparado con la 

operación plesiocronica. Existen dos tipos principales de la operación 

sincrónica: Reloj Maestro y Mutuo. 

A continuación mencionaremos los puntos del plan fundamental de 

sincronización: 

a) El objetivo a largo plazo para Sincronización, es que habrá un Plan

Fundamental Nacional de sincronización para asegurar completa

interconexión entre todas las Redes y Sub-Redes.

b) En ausencia de un Plan Fundamental Nacional de sincronización las

Redes operaran plesiocronicamente.

c) La topología de la sincronización de la red se muestra en la figura

2.3

d) Para propósito de sincronización, fa estructura de la red puede ser

considerada como comprendida de los siguientes niveles.

NIVEL 1: Centro de Conmutación Internacional.

NIVEL 2: Centros de Conmutación Secundarios, completamente 

enlazados. 

NIVEL 3: Centros de Conmutación Primarios. 

NIVEL 4: Centros locales de conmutación. 

NIVEL 5: Concentradores Remotos. 

e) La sincronización de la Red esta basada en tipo de operación

Maestro-Esclavo con sincronización Mutua entre centros de

conmutación del Nivel 2, para proveer seguridad.
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f) El reloj Maestro de referencia es atómico, de cesio del tipo standard,

el cual es duplicado para proveer seguridad.

g) El objetivo es que el Centro de Conmutación Internacional estará

equipado con el Reloj Maestro de Referencia.

h) En la ausencia de un centro de conmutación Internacional el reloj

maestro de referencia actuara como una referencia de tiempo externo

para las centrales del nivel 2.

i) Una central puede tener enlaces efectivos de Sincronización

solamente desde otras centrales del mismo Nivel o Niveles mas altos.

j) El control entre niveles es unilateral del nivel mas alto al mas bajo.

k) El control entre Centrales del mismo Nivel es Bilateral.

1) Cada Central del nivel 2 tiene un enlace unilateral de la central de

referencia del nivel 1.

m) Cada central del nivel 2 deberá estar conectada a la central de

referencia del nivel 1 a través de no más de 2 enlaces de

Sincronización en Tandem.

2.5. Plan de transmisión.

Al desarrollar el Plan de Transmisión Digital, el objetivo es satisfacer

completamente las recomendaciones del CCITT para la performance en 

transmisión, a menudo no hay ningún valor que represente un limite definido 

entre una performance tolerable y una insatisfactoria; en la practica, un 

rango de deterioro superior al previsto como objetivo de diseño será 

satisfactorio para los abonados, aunque debe recordarse que lo que es 

tolerable hoy, mañana pude ser insatisfactorio, de acuerdo al aumento de 
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expectación del abonado con relación al incremento de la calidad de 

transmisión. 

Este Plan de transmisión se aplicara a todas las nuevas 

instalaciones. En las instalaciones existentes es probable que no se pueda, 

algunas veces, cumplir completamente con todos los requerimientos de este 

plan el cual podría causar algún deterioro en la calidad de transmisión, que 

sin embargo permanecerá completamente dentro de limites prácticos 

aceptable. 

Parámetros que definen la calidad de transmisión. 

Hay muchos parámetros que determinan la performance de 

transmisión y sus valores se deberán especificar cuidadosamente para 

lograr una calidad de transmisión satisfactoria. Estos parámetros son: 

a) Atenuación.

b) Equivalentes de referencia.

e) Estabilidad y eco.

d) Efecto local.

e} Distorsión de Atenuación -Frecuencia.

f) Ruido.

g) Diafonía.

h) Perdida diferencial.

i) Distorsión de cuantificación.

j) Distorsión de Retardo de Fase.

k) Carga del Sistema.

De estos parámetros el que más influye en la planificación de la Red 
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Nacional y el que en definitiva determina la performance de Transmisión de 

la red es la asignación o distribución de atenuación. 

2.6. Plan de Tarificación y Facturación. 

Los cobros que se realizan por el servicio telefónico que ofrece Entel 

Perú, se basan en una unidad fija de cobro, la misma que permite un 

periodo de conversación que varia de acuerdo a la distancia según rangos 

definidos. La unidad de cobro es variada periódicamente de acuerdo a los 

cálculos realizados según indicadores económicos, sujeta a las normas 

legales vigentes. 



CAPÍTULO 111 
DESCRIPCIÓN DEL SISTEMA AXE-10 ERICSSON. 

3.1. Descripción del Sistema. 

la central AXE se encuentra fabricada con la más alta tecnología 

digital de hardware así como la versión de software actualizada. La 

estructura de manufactura de la central es modular, flexible tanto en 

hardware como en software, con independencia entre el hardware y el 

software. 

El sistema posee la técnica de conmutación digital en todas sus 

etapas y será controlado por programa almacenado (SPC). 

Parámetros de Diseño. 

a) Bloqueo interno en la Red de Conmutación de las Centrales

b) El bloqueo interno en la red de conmutación de cada una de las

centrales será despreciable con una curva de Trafico de hasta

noventa y nueve por ciento (99%).

c) Trafico y Duración Promedio de Llamadas.

Para el dimensionamiento de la central, el equipamiento debe

calcularse teniendo en cuenta una duración promedio de las llamadas

transito de 60 seg.

d) Entroncamiento y Señalización.

La cantidad de troncales, interfaces a 2Mbs y tipo de señalización .

e) Dimensionamiento de las centrales.
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Deberá detallarse los parámetros y datos adicionales así como el 

método de diseño para el dimensionamiento, de los equipos 

correspondientes a las centrales. 

Aspectos Técnicos. 

En esta sección se tratan en forma general, los aspectos técnicos 

que constituyen los requisitos mínimos que debe cumplir el sistema. 

a) Numeración.

La central permite almacenar un numero de una longitud mínima 

de 17 cifras para el encaminamiento de llamadas. 

Se requiere una capacidad mínima de análisis de cuatro (04) cifras 

para encaminamiento de llamadas y una capacidad de traducción de 

un numero de hasta (08) cifras. 

El numero nacional esta formado por los ocho dígitos 

WXYZMCDU. Para el área de Lima Metropolitana y Callao, W=1 

corresponde al código de zona de numeración nacional, mientras que 

para el resto del país, los dos dígitos más significativos WX, 

corresponden al código de zona de numeración nacional. 

El numero local esta formado por siete dígitos XYZMCDU, de los 

cuales los tres más significativos XYZ, corresponden al código de 

Central Local. El código de Tarma es 064xxxxxx., 

b) Encaminamiento y Selección de Rutas.

La central digital permite seleccionar un mínimo de 250 rutas 

diferentes, así como para cada ruta, permitirá un mínimo de tres 

niveles de desborde. 
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Se requiere una capacidad de análisis de por lo menos cuatro (04) 

cifras para la selección de rutas en el encaminamiento de las 

llamadas. 

La asignación de códigos y rutas respectivas para la selección de 

rutas en el encaminamiento de las llamadas. 

La asignación de códigos y rutas respectivas para todos los tipos 

de llamadas y/o servicios se precisara en los acuerdos técnicos. 

Señalización. 

Las características principales del sistema de señalización que el 

equipo de conmutación debe incluir se especifican a continuación. 

a) Señalización R2.

La señalización de línea esta constituida por la versión digital de 

este sistema. 

La señalización de registro se realiza con arreglo a las 

especificaciones del CCITT. Las especificaciones y secuencias de 

señalización por tipo de llamada se especifican por los Acuerdos 

Técnicos Correspondientes. 

b) Señalización por Canal Común CCITT 7

El sistema de señalización CCITT 7, que se requiere deberá 

cumplir las recomendaciones del libro Azul del CCITT. 

Las partes de usuario requeridas son las siguientes: 

PTM 

PUT 

PUS1 

Parte de Transferencia de Mensajes. 

Parte de Usuario de Telefonía. 

Parte de Usuario RDSI. 



PCCS 

PACT 

PAOM 

Sincronización. 
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Parte de Control de Conexión de la señalización. 

Parte de Aplicación de Capacidades de 

Transacción. 

Parte de Aplicación de Operación y

Mantenimiento. 

La central se sincroniza con el resto de centrales digitales de la red, 

utilizando el método maestro-esclavo jerárquico, conforme al Plan de 

Sincronización. 

El módulo de sincronización de la central dispondrá de un mínimo de 

cuatro (04) accesos de referencia externa y un reloj de referencia interna 

(RRC) de los cuales pueda extraerse la señal de sincronización. Los 

accesos externos podrán derivarse directamente de las rutas de trafico con 

la central digital que constituya el nivel superior de sincronización, en este 

caso dos accesos provienen del Centro de Larga Distancia Nacional de 

Washington y dos del Centro de Larga Distancia Nacional de Lince 

Utilizando diversidad de rutas. 

El módulo de sincronización dispondrá de un oscilador controlado por 

tensión (VCO) que le permita generar las señales de reloj correspondientes 

a partir de la señal de referencia externa o eventualmente de una señal de 

referencia interna. La precisión del veo estará en el orden de 1 O -8 seg. 

Corresponderá al cuarzo. El reloj interno tendrá una precisión de 10 -10. 

El sistema de sincronización distingue las rutas según un orden de 

prioridad programable. En caso de falla de la ruta principal, tomara la ruta 
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que le sigue en el orden jerárquico previsto y así sucesivamente. Al 

recuperarse una ruta de mayor jerarquía el sistema repondrá la señal de 

referencia para ser tomada desde esa ruta. 

Tasación. 

Se requiere que el sistema de tasación disponga de dos métodos 

básicos por lo menos: 

Tasación detallada. 

Tasación Multimedida (Multimetering). 

El método de Tasación a ser utilizado debe activarse en forma 

flexible de acuerdo a alguno de los siguientes parámetros: 

La ruta de entrada. 

la ruta de salida. 

El código de destino. 

los datos de tasación se almacenaran en memorias duplicadas del 

sistema. 

la información de tasación deberá ser transferida automáticamente a 

los discos duros. 

la información almacenada en el disco duro, deberá transferirse 

utilizando interfaces X.25 automáticamente cuando la capacidad del disco 

este en 70 % o a solicitud del operador a la unidad de cinta magnética, 

ubicadas físicamente en el centro de gestión de tasación. 

a) Característica del Sistema de Tasación Detallada.

Dicho Sistema permitirá tasar el cien por cien ( 100 % ) de las

llamadas locales y de larga distancia en forma detallada, pero se 
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dimensionara inicialmente para tasar et 100 % de llamadas de larga 

distancia y el 20 % del Trafico Local, que se encamine por las centrales de 

transito. 

Los datos de la tasación detallada que brindara el sistema como 

mínimo serán los siguientes: 

- Numero de abonado local

- Numero de abonado llamado.

- Fecha; año, mes, día.

- Hora de inicio de la conversación.

- Hora de termino o duración de la conversación.

- Unidades de tasación (para llamadas focales).

b) Característica del sistema Muttimedida.

El sistema de tasación multimedida será completamente flexible y

permitirá programar diferentes planes de tarifas de acuerdo al lugar de 

destino, día, hora y tipo de servicio. 

Las unidades de tasación de cada abonado se almacenara y 

contabilizara en la memoria del sistema, las cuales serán transferidas 

automáticamente y periódicamente al disco duro. 

El sistema de tasación multimedida será completamente flexible para 

programar diferentes unidades de tasación, al inicio de la conversación y al 

final de tos periodos de tiempo. 

c) Tasación Larga Distancia.

La central realizara la tasación de las llamadas de larga distancia que

se curse a través de ella por discado directo nacional e internacional en 
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forma detallada. 

d) Protección de ros Datos de Tasación.

El sistema de Tasación de la Central ofertada debe contar con los

mecanismos de seguridad de las informaciones de tasación almacenadas 

en memoria, tales como: 

Protección contra el ingreso de otros datos del sistema o de 

procesamiento de llamada. 

Memorias totalmente duplicadas. 

Unidades de disco duro duplicadas para el almacenamiento de la 

tasación. 

e) Modo de Grabación de los Datos de Tasación.

El modo de operación de las unidades de cinta de tasación definido

para grabar los datos de tasación es: 

Una unidad de disco duro trabajando bajo la modalidad de unidad 

de grabación y la otra en la modalidad de espera. Podrá utilizarse 

otro modo de operación siempre que se garantice que las 

operaciones de grabación y obtención de los datos se realicen 

adecuadamente. 

Transmisión. 

A fin de garantizar el adecuado nivel de sonoridad y la estabilidad de 

las comunicaciones tanto en el ámbito local como nacional e internacional, 

la central dispondrá de pasos de atenuación seleccionables en forma 

automática y ubicados de preferencia en la recepción de la ruta de 

conversación. 
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El interfaz de enlace digital estará de acuerdo con las 

recomendaciones del CCITT de la serie G. 700, G. 703, g. 704, G. 711, G. 732 

y de la serie Q.500. 

Interfaces. 

La central podrá ser interconectada en forma digital con: 

Centrales Pentaconta 1000 B, 1000 81, 1000 C. 

Centrales Neax 61K, Neax 61 E. 

Centrales UT M20. 

Central DMS -100. 

Red de conmutación de paquetes con protocolo X.25. 

Tasación centralizada utilizando Protocolo X.25. 

Tonos y Avisos. 

Las Centrales se encuentran equipadas con el Hardware y software 

que les permiten generara los diferentes tonos que se utilizaran en la Red, 

así como los que se deben utilizar para los nuevos servicios de la Red de 

servicios Integrados. 

Los generadores de tono de la central ofertada serán digitales. 

Los tonos digitales a generarse, por lo menos, serán: 

Tono de congestión (CGT). 

Tono especial de información (SPT). 

Tono de servicios especiales. 

Las cadencias, frecuencias, niveles etc., de los tonos utilizados se 

especificarán en los acuerdos técnicos respectivos. 

La central contará con el hardware y software necesario que permita 
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generar los diferentes tonos audibles para indicar el proceso de las 

llamadas. 

Categoría de Llamadas. 

Las centrales tendrán la aptitud de brindar un tratamiento 

diferenciando a diversas clases de llamada procesándolas en diferentes 

grados de prioridad. 

Las centrales distinguen por lo menos cuatro categorías de llamadas 

y asignarles el tratamiento prioritario respectivo en el procesamiento de las 

mismas. 

Sistemas de anuncios grabados. 

La central dispone de hardware y software de un sistema de 

anuncios grabados con una capacidad de 15 mensajes de anuncios 

diferentes. El sistema de anuncios será de tecnología digital, la duración del 

mensaje será como mínimo de 12 seg. 

En caso de avería del sistema de anuncios, la central 

automáticamente proporcionara, en lugar de mensajes, una señal de 

congestión para el envío del tono de ocupado por la central de origen. 

Los mensajes estarán precedidos de un tono especial de información 

(SPT), según las recomendaciones del CCITT. 

Prueba de Enlaces: 

Automática. 

Las centrales digitales cuentan con el hardware, software y equipos 

periféricos para realizar mediante una serie de comandos, las pruebas 

necesarias para verificar el funcionamiento de enlaces, tanto en forma 
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individual como grupal, estas pruebas se pueden realizar a pedido del 

operador o en forma automática. 

La interface hombre-maquina es por medio de menús, de preferencia 

en idioma Español, con resultados de mediciones debidamente 

interpretados en la pantalla. 

Manual. 

La central digital a ofertarse permitirá realizar la prueba de enlaces 

en forma centralizada, desde los terminales respectivos los cuales estarán 

instalados en un Centro de Operación y Mantenimiento. 

Las pruebas de enlaces se efectuaran sin ninguna restricción del 

Sistema, es decir en forma individual, en grupo, secuencial, desde cualquier 

posición de consola correspondiente a la central. 

Energía. 

La Central trabajara con -48 VDC y conjuntamente con ellas se 

suministraran los sistemas de energía con todos los equipos, elementos, 

repuestos y herramientas necesarias que aseguren el funcionamiento de los 

equipos de conmutación. 

Sistema de Tierra. 

A fin de obtener un plano de referencia de baja resistencia un 

potencial estable de referencia para el sistema de -48 VDC y reducción de 

la diafonía en los circuitos de conversación; el sistema de tierra a 

suministrar conjuntamente con la central de una puesta a tierra de las 

instalaciones. 

Se instalan materiales (malla, electrodos, conectores, etc.) una 
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resistencia de tierra de 1 O Ohmios como máximo y un punto de conexión a 

esta tierra, en las Salas de Fuerza. 

Protecciones. 

Hardware. 

El hardware posee protección para los siguientes eventos: 

a) Sobretensiones por falla en línea de transmisión de energía.

El equipo de conmutación soportara las dos (2) sobretensión

sindicadas a continuación, sin sufrir ninguna degradación de

cualquier componente:

E= 650 Vef, 60 Hz durante 1 segundo.

E= 430 Vef, 60 Hz durante 2 segundos.

Vef Voltios eficaces a valor RMS.

b) Sobretensiones causadas por contacto directo con líneas de baja

tensión.

Contacto directo con 220 Vef, 60 Hz. En uno o ambos hilos de

conversación no provocará incendio en el equipo de conmutación.

Esta condición es válida para cualquier condición del enlace (libre,

durante la conversación, y llamada en proceso).

c) Protección contra interferencias.

Los dispositivos electrónicos de la central deben soportar la

interferencia de tensiones provocadas por campos magnéticos que

no exceden de 10,000 a/m para frecuencias por debajo de 1KHz.

d) Perturbaciones electromagnéticas.

Los dispositivos electrónicos deben soportar la interferencia de
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tensiones provocadas por campos electromagnéticos en valores que 

no excederán a: 

1 V/m para frecuencias de o a 1 GHz. 

1 O V/m para frecuencias superiores a 1 GHz. 

e) Condiciones Ambientales.

Los equipos de conmutación están aptos para operar normalmente

bajo las siguientes condiciones ambientales:

Temperatura De 1 Oº C a 45 ºC

Humedad Relativa De 30 o/o a 95%

Software 

Se requieren por lo menos las siguientes características del lenguaje 

Hombre- Maquina: 

Clave de acceso (Password) para cada uno de los usuarios que proteja 

del intento acceso a personal no autorizado. 

La clave de acceso, permitirá atribuir al usuario diversos niveles de 

ejecución de comando o grupos de comandos. 

Cuando un comando es erróneo, no existe o es mal ingresado, el 

sistema enviara un mensaje de error de la ejecución, el cual se ubicara 

en la documentación del sistema. 

El sistema permite borrar parcial a totalmente el comando antes de ser 

ejecutado. 

El operador podrá anular los comandos que se están ejecutando, 

introduciendo un comando de control (interrupción a través del teclado). 

Todo comando debe recibir una confirmación escrita de la ejecución 
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(impresión de mensajes, de fin de comando) del mismo. 

Los comandos del sistema tendrán categorías según fa función que 

cumplen cada uno de ellos, así mismo tendrán prioridades de ejecución. 

El procesador Central (CP), realiza los análisis complejos y

diagnósticos, ejecuta tareas tales como selecciones de rutas y mediciones 

de trafico en cambio los procesadores regionales informan al CP cuando 

ocurren eventos importantes en su región como detectar cambios de estado 

de la línea. 

La función del sistema de control APZ es proporcionar al sistema de 

aplicación la potencia necesaria de elaboración de datos, adecuada al fin 

propuesto en un ambiente exigente de tiempo real. El sistema de control es 

de fácil manejo, robusto y flexible. 

Las características fundamentales del sistema son fas siguientes: 

Estructura distribuida del procesador como un numero variable de 

pequeños procesadores regionales conectados a un potente procesador 

central. 

Procesadores regionales con control simple o duplicado del hardware 

del sistema de aplicaciones. 

Adaptación estricta de los procesadores a una estructura de sistema 

dividida en módulos de funciones y a una programación con un lenguaje 

de alto nivel. 

Un sistema de E/S, flexible y perfeccionado. 

La estructura del procesador de APZ se ha ideado con el propósito 

de combinar una alta capacidad y un alto grado de flexibilidad con una 



33 

buena modularidad de costos. 

El potente procesador central, CP esta diseñado para poder ejecutar 

complejas funciones, a menudo del tipo de análisis o de administración. Los 

procesadores regionales, que están diseñados para ejecutar funciones 

simples pero muy repetitivas, se emplean para el control inmediato de las 

unidades de hardware del sistema de aplicación. Esta estructura permite 

una aplicación paulatina de la capacidad de procesador del sistema al ritmo 

de aplicación de la instalación. 

Cada procesador puede leer y escribir solamente en su memoria 

propia. La comunicación entre el procesador central y los procesadores 

regionales se lleva a cabo transmitiendo mensajes, señales. 

El hardware del sistema de aplicación esta organizado en un cierto 

numero de módulos de aplicación, EM (Extensión Module). El numero de 

unidades de hardware (órganos) de cada diferente modulo de aplicación EM 

puede variar según sea el tipo de órgano. Para el control de un modulo de 

aplicación existen dos alternativas. Una alternativa emplea un procesador 

regional, RP, conectado al bus RPB de procesadores regionales. 

Un procesador regional RP es común a varios módulos EM 

conectados a RP a través de un bus EMB. En otra alternativa se emplea un 

procesador regional simple o duplicado, EMRP, en cada EM. Cada modulo 

EM esta conectado en este caso a un bus, EMRPB, conectado a su vez al 

bus RPB a través de un terminal de señalización. Este terminal de 

señalización puede dividirse en 2 unidades que pueden interconectarse con 

un enlace de datos, lo que significa que se puede disponer de potencia de 
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control en una forma simple también a grandes distancias del procesador 

central para controlar por ejemplo un concentrador. 

Los procesadores regionales trabajan normalmente por pares, de 

forma que cada uno controla normalmente la mitad de los módulos 

asociados. En caso de falla en un RP, la otra unidad toma a su cargo el 

control de todos los EM asociados. 

No se considera necesario sin embargo duplicar las unidades para 

controlar este equipo que tiene menores exigencias sobre disponibilidad. El 

software de un bloque de funciones se considera dividido en programas y 

datos. Como consecuencia directa de la estructura del sistema se tiene que 

los programas de un bloque de funciones solamente pueden escribir y leer 

datos pertinentes al bloque propio. Todas las relaciones entre diferentes 

bloques de funciones se llevan a cabo transmitiendo mensajes, señales 2, 

estrictamente definidas. 

Funciones del Sistema Operativo. 

El sistema operativo del procesador central contiene una serie de 

funciones generales para apoyar eficazmente la ejecución de programas de 

aplicación, las funciones de operación y mantenimiento de los procesadores 

centrales y regionales se basan en el hardware de muy alto grado de 

fiabilidad del sistema. Sus excelentes características de manejo son una 

consecuencia de la estructura modular del hardware y del software. Las 

funciones esenciales consisten en microprogramas lo que permite optimizar 

el comportamiento del sistema en el siguiente ambiente de tiempo real de 

las aplicaciones de telecomunicaciones. 
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Control de la ejecución de Programas. 

El control de la ejecución de programas del sistema se basa en 

mensajes (señales) que se transmiten entre las unidades de software. 

A estos mensajes se les asignan diferentes prioridades al compilar la 

unidad de software en cuestión. El sistema tiene 4 niveles de prioridad que 

en la maquina corresponden a colas con diferentes conjuntos de registros 

por cada nivel. 

Potentes microprogramas manejan las señales al cargarlas en los 

buffers de tareas o al sacarla de los mismos. Cada unidad de software tiene 

solamente acceso a sus propios datos. La colaboración con otras unidades 

puede tener lugar solamente a través de señales. Los cálculos de 

direcciones, así como las comprobaciones de que no se cargan ni se leen 

otros datos mas que los propios, se hacen con el auxilio del hardware. Esto 

proporciona un alto grado de seguridad sin ninguna perdida de capacidad. 

Manejo de Modificaciones. 

En instalaciones de telecomunicaciones hay que llevar a cabo a 

menudo ampliaciones y adiciones o modificaciones de funciones. Para 

estas tareas el Sistema Operativo contiene extensas funciones 

secundantes. 

Cada unidad de software con datos pertinentes puede ser manejada 

independientemente de otras unidades de software, puesto que todas las 

referencias de un programa están relacionadas al inicio del programa y los 

datos son direccionados a través de una tabla de referencias. 

El volumen tanto de datos {ficheros) como de unidades físicas { 
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memorias, procesadores regionales, etc.) pueden cambiarse sin perturbar la 

operación en instalaciones en servicio. 

Un procesador central completo se cambia por ejemplo de APZ 21 O a 

APZ 212, siguiendo los mismos simples procedimientos que al cambiar un 

paquete grande del programa. Esto es posible ya que todos los 

procesadores centrales de AXE 1 O tienen una estructura similar y un gran 

contenido común de funciones. 

Para errores de software que deben corregirse rápidamente pueden 

introducirse simplemente correcciones definidas en el ámbito de ensamblaje 

que se activan con comandos de unidades de programa tanto centrales 

como regionales. Normalmente, sin embargo, los errores de software se 

corrigen actualizando los programas fuente con error que se compilan de 

nuevo en otro ordenador, después de lo cual las unidades de software se 

cambian en la instalación. 

Comprobación de Programas. 

APZ lleva incorporadas funciones básicas de comprobación de tal 

manera que el sistema de control es por si mismo el principal auxiliar para 

comprobar el hardware y el software. Por medio de un sistema de bits de 

análisis de la memoria, así como por medio de circuitos especiales de 

detección y microprogramas, las emisiones de señales, cambios de datos y 

ejecuciones de instrucciones, etc. Pueden seguirse selectivamente en el 

procesador central. 

Al cumplirse ciertas condiciones convenidas, la información se 

almacena sin afectar el proceso que sé esta comprobando. Hay auxiliares 
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también para rastrear las transmisiones de datos por el BUS interno de 

procesador y para registrar automáticamente saltos de programa y señales 

de interrupción. 

Mediciones de Carga del procesador. 

Pueden medirse y presentarse tiempos de cola, cargas a diferentes 

niveles, etc. A fin de optimizar el rendimiento del sistema. 

Tratamiento de errores de Software. 

El microprograma contiene un gran numero de comprobaciones de la 

ejecución de programas. En el hardware hay además funciones monitores 

de que el programa discurre normalmente. Al detectarse un error, un 

microprograma inicia un rearranque del sistema. Un hardware especial 

garantiza que puede siempre llevarse a cabo este proceso de rearranque. 

Hay tres grados de rearranque del sistema: 

Rearranque limitado del sistema. El sistema de programas arranca 

desde un punto de partida definido. Se conservan ciertos datos dinámicos. 

Esto implica que no son afectadas las comunicaciones de habla en curso. 

Gran rearranque del sistema. Arranque del sistema de programas 

precedido por una reposición de todos los datos dinámicos. 

Rearranque general de sistema precedido por recarga. Toda la 

información de las memorias se vuelve a cargar desde un medio exterior de 

almacenamiento. A continuación se procede al rearranque general del 

sistema. 

Manipulación de Fallas de Hardware. 

El hardware de CP y RP contiene un extenso sistema de circuitos de 
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supervisión para controles de paridad, tiempo, tensión, etc. Además, la 

duplicación en sincronismo del CP, junto con el programa de pruebas que 

garantiza que se activan todas las partes del hardware, proporciona un 

grado muy alto de probabilidad de detector rápidamente una falla 

intermitente o permanente de hardware. Todas las fallas de hardware del 

CP pueden ser tratadas por el mismo sistema sin ninguna perturbación del 

sistema de aplicación (manipulación transparente de fallas). El proceso es el 

siguiente: 

En condiciones normales los procesadores centrales están operando 

en paralelo. Esto significa que ambos lados del CP (CP-A y CP-B) ejecutan 

simultáneamente, en el ámbito de microprograma, exactamente el mismo 

programa. 

CP-A (ejecutivo) ejecuta normalmente con algún tiempo de antelación 

con respecto a CP-B (reserva). Ambos lados contienen por tanto 

continuamente y exactamente la misma información en cada registro y en 

todas las posiciones de memoria. Todos los datos y un cierto numero de 

señales de control (direcciones) que, durante la ejecución del programa se 

transfieren a través del BUS CENTRAL DEL PROCESADOR (CPB) se 

comparan con el auxilio del hardware del lado de reserva (CP-B). 

Al ocurrir una falla de hardware en un lado del CP deja de existir la 

equivalencia total entre los 2 lados del procesador. La falla se localiza 

ejecutando programas de aplicación o de pruebas con el mismo hardware 

afectado por la falla. Se inicia con ello un proceso de tratamiento de fallas 

de acuerdo con la fig. 4. En la mayoría de tipos de falla los circuitos de 
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paridad Y de supervisión de tiempo, generan una señal de falla hacia la 

unidad de mantenimiento MAU, que indica el lado en cuestión del CP. Si se 

trata solamente de indicación de no-equivalencia, MAU ordena a los lados 

del CP que ejecuten, independientemente uno de otro, un programa 

especial de pruebas. 

Tan pronto como aparece una indicación de falla en un lado del CP, 

MAU ordena el paro del mismo. El lado de CP sin falla continua como 

ejecutivo. Este proceso de interrupción tarda normalmente unos pocos 

milisegundos lo cual es ilegible desde el punto de vista de expedición de 

trafico. Al ocurrir una falla en el CP-A, que es lado ejecutivo antes del 

instante de ocurrir la falla, el sistema cambia instantáneamente de lado 

ejecutivo. La ejecución del programa de aplicación continua sin 

perturbaciones en la próxima instrucción de maquina. Los procesadores 

regionales pasan automáticamente a señalizar hacia el nuevo lado ejecutivo 

defCP. 

A un nivel bajo de prioridad el lado del CP sin falla lleva a cabo una 

localización precisa de la falla en el lado afectado por la misma. Potentes 

funciones para indicar la placa de circuitos causante de la falla pueden 

localizar fallas de hardware tanto permanentes como intermitentes. La 

operación en sincronismo en paralelo es una gran ventaja para todas estas 

operaciones puesto que al confeccionar los programas de diagnostico no es 

necesario predecir sin excepción todos los casos imaginables de falla. 

Para la localización exacta de la falla pueden emplearse en cambio los 

datos obtenidos en los intentos de arranque en paralelo. 
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Después del diagnostico se imprime automáticamente una lista de las 

unidades (pfacas de circuitos con componentes) que se pueden suponer 

causantes de la falla. El sistema subsiguiente de reparación. Las funciones 

de mantenimiento se han descrito ya anteriormente en detalle . 

Funciones de E/S. 

El lenguaje hombre-maquina de AXE-1 O se ha confeccionado de 

acuerdo con las normas del lenguaje CCITT-MML. La comunicación se lleva 

a cabo a través de impresoras, pantallas de texto o enlaces de datos a un 

centro de mantenimiento. Para simplificar todavía mas la comunicación 

hombre-maquina hay un sistema basado en un ordenador personal con un 

interfaz hacia el usuario, basado en la presentación de menús. 

El sistema de E/S tramita, con vistas al personal de operación. Las 

alarmas internas de sistema de operación y mantenimiento así como fas 

alarmas externas sobre, por ejemplo temperatura de los locales. 

En cinta magnética o en memorias de discos pueden almacenarse 

diferentes tipos de ficheros. El sistema puede dotarse en forma flexible con 

equipo para almacenar datos, desde unos pocos Mbytes hasta Gbytes. 

Las funciones de comunicación de datos están organizadas de 

acuerdo con las normas OSI de la organización ISO. El sistema puede 

comunicar con enlaces de datos con velocidades de un máximo de 64 

Kbits/s. 

3.2. Estructura del Sistema. 

El sistema AXE se encuentra conformado por dos partes principales 

denominados sistemas: 
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Parte de la telefonía del AXE (que conmuta las llamadas 

Equipo de conmutación (tiene software y hardware). 

Soft Programa de datos. 

Hard Circuitos, tarjetas. 

APZ Parte de control del AXE. El cual permite controlar los 

elementos necesarios para la conexión telefónica. 

El software del APT es almacenado en memorias del APZ. 

Subsistemas de conmutación 

sss GSS 1 1 TSS ces 

sus TCS 1 1 CHS MTS 

1 OMS 1 1 OPS 1 NMS 

Subsistemas de procesamiento de datos 

MAS RPS 1 CPS 1 1 IOS 

Fig. 3.1 Sistema AXE - 1 O 
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3.2.1 Sistema APT. 

El APT 210 08 es destinado para centrales locales y de transito de 

pequeña y de gran capacidad dependiendo del APZ que lleve. A 

continuación mencionaremos los subsistemas incluidos: 

a. Subsistema de Troncales y Señalización (TSS).

Este Subsistema recoge la mayor parte de la funcionalidad básica 

que proporciona el Subsistema de troncales y señalización teniendo los 

siguientes enlaces: 

CCITT N 7 

Enlace digital BT1 

Enlace digital BT2 

Enlace digital BT 4 

Enlace analógico BT6 

Enlace digital BT7 

Enlace digital BT8 

Enlace analógico IT9 

Enlace analógico OT3 

Enlace analógico OT6 

Enlace analógico OT9 

Búsqueda de operadora libre (BOL) 

b. Subsistema de Selección de Grupo (GSS).

Constituido de hardware y Software. Su función es el establecimiento, 

supervisión y desconexión de las conexiones a través de los módulos de 

conmutación. 
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c. Subsistema de Operación y Mantenimiento (OMS).

Se constituye básicamente de Software. Las funciones de operación 

y mantenimiento comunes a varios subsistemas del sistema de conmutación 

APT se han reunido para formar un subsistema denominado OMS. Se 

tienen las siguientes: 

Mantenimiento de líneas de abonado y troncales. 

Administración de datos de abonados y central. 

Administración de tasación. 

Gestión de red. 

Medición de trafico. 

Evaluación del Servicio. 

d. Subsistema de Conmutación de abonados (SSS).

Este Subsistema recoge la mayor parte de la funcionalidad que 

proporciona el producto estándar, referente a la conmutación digital de 

abonados locales y remotos, además se muestran las funciones propias del 

mercado: 

Señalización de línea de abonado. 

Conexión de equipos de prueba de línea de abonado en SSS-D. 

Envío de impulsos de tarifa a 12Khz. Y 50 hz. 

Señalización de línea de abonado para líneas conectadas al GSS. 

Segundo tono (600 hz) para abonados MFC. 

RSM (multiplexor remoto de abonados. 

Una de las funciones es de trafico interno en SSS-D. 
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e. Subsistema de Tasación (CHS).

Constituido de software únicamente, su función es la tasación de 

llamadas y funciones que a continuación mencionaremos: 

Administración de los datos en fa tarificación 

T arificación por pulsos 

Especificación de llamadas 

Estadística de tarificación. 

Especificación de llamadas de alto coste/ larga duración. 

Análisis de la tarifa. 

Lectura de contadores. 

Pruebas de tarifa. 

Impresión de las pruebas de tarifa. 

Tarifa de abonados externos. 

f. Subsistema de Control de Trafico. (TCS).

Constituido básicamente de software sirve para sustituir la operadora 

de un sistema manual. Sus funciones son: 

Establecimiento, supervisión y desconexión de llamadas. 

Selección de rutas de salida. 

Análisis de dígitos recibidos. 

Memorización de categoría de abonados. 

g. Subsistema de Servicios de Abonados (SUS).

Se constituye de Software. En este Subsistema son implementadas 

las facilidades de abonados, tales como: 
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Marcación abreviada. 

Consulta y conferencia a tres. 

Indicación de llamada en espera. 

Desvío incondicional de llamadas. 

Desvío de llamadas en caso de no-contestación. 

Desvío de llamadas en caso de ocupado. 

Restricción de trafico originado. 

Abonado ausente. 

h. Subsistema de Operadora (OPS).

Aunque desde los comienzos de la telefonía las operadoras han 

tenido un papel muy importante en las redes telefónicas seria un error 

suponer que la introducción de la red telefónica acabaría con el trafico 

atendido por operadora. Por el contrario permite hacerlo más eficiente, sus 

características principales son: 

Distribución automática de llamadas. 

Manejo computarizado de tickets para llamadas de servicio inmediato 

o de espera.

Tasación automática mediante el Toll Ticketing. 

Las operadoras pueden estar situadas lejos o cerca de la central 

AXE. 

Sistema de supervisión flexible. 

i. Subsistema de Canal Común (CCS).

Constituido de hardware y software. Existen dos variantes CCITT Nº 

6 y CCITT Nº 7, su función es de señalización, enrrutamiento, supervisión y 
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corrección de mensajes. 

j. Subsistema de Telefonía Móvil (MTS).

Constituido de software y hardware, su función es de enrrutar 

llamadas desde/hacia abonados móviles. 

k. Subsistema de Gerenciamiento de RED (NMS).

Se constituye únicamente de Software. El Subsistema contiene 

funciones para supervisión de la red y su entorno y controlando el flujo de 

trafico con acciones de forma manual o automática. El objetivo de un control 

más eficiente de la red se logra así optimizando la máxima utilización de las 

capacidades de red en todas las situaciones. 

BGS 

Este Subsistema opcional esta diseñado íntegramente en software 

central, por lo que no se necesita ningún hardware adicional para su 

funcionalidad. 

BGS permite crear y administrar grupos de negocios con el objeto de 

dotar a sus abonados de unas facilidades similares a las de una centralita 

Privada PBX, integrados en la red telefónica conmutada. 

Un grupo de negopcioOs permite a sus usuarios llamarse entre ellos 

marcando solo su numero interno, disponer de servicios suplementarios, 

acceso a la red telefónica conmutada, tarificación especifica para el grupo y 

posibilitar análisis de restricciones. 

3.2.2 Sistema de Control APZ 

Es la parte de control esta compuesta de un procesador Central dual 

y procesadores regionales (RP). 
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a. Subsistema de Procesador Central (CPS).

El Procesador Central es la unidad central de control del sistema,

desde la cual son controlados todos los trabajos de una naturaleza no 

rutinaria. El CPS contiene funciones para: 

La ejecución de programa y manejo de datos en el procesador 

central. 

Funciones de mantenimiento. 

El cambio, modificación y borrado de bloques funcionales ( cambios 

funcionales). 

La administración de la memoria, carga y descarga de software. 

El manejo de la cinta de apoyo ante una situación de errores de 

software. 

La copia de unidades software a disquete. 

La alteración de tamaño en archivos de datos. 

Prueba y corrección de programas. 

Prueba del procesador. 

b. Subsistema de Procesador Regional (RPS).

Su función es de informar al CP cuando ocurren eventos importantes,

detecta cambios en la línea, ejecuta tareas sencillas y de rutina. El RP 

controla varios tipos de órganos dentro de su bloque funcional no es posible 

la comunicación entre unidades funcionales de distintos RPs. 

La unidad funcional de Software regional realiza las siguientes tareas: 
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Exploración del hardware de sus órganos (Sms). 

Actuación sobre el hardware de sus órganos. 

Envío de señales al CP y recepción y actuación como respuesta a 

señales procedentes de CP. 

Llamar a los programas de exploración de cada unidad funcional a 

intervalos regulares. 

Registro de fallos. 

Activación de alarmas. 

También realiza pruebas de rutina: 

Prueba de eco de los Ems. 

Suma de comprobación de la memoria de programa. 

Prueba de lectura y escritura en las memorias. 

Comprobación de que el buffer de salida hacia el CP no esta lleno en 

mas del 50%. 

c. Subsistema de Entrada y Salida (IOS).

Este subsistema es la que permite la comunicación hombre maquina

a través de computadoras personales que se instalan, teleprinter propio del 

sistema, equipos de cintas magnéticas y módem con el cual se puede 

accesar remotamente a la central. 

d. Subsistema de Mantenimiento (MAS)

Una modificación de función implica el cambio, cancelación completa,

o adición de una o varias unidades de programa, o alternativamente de todo

el sistema de programas. Pueden además cambiarse unidades de software 
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regionales así como hardware central y regional. Durante estas 

modificaciones la duplicación del sistema confiere un alto grado de 

seguridad. Un lado del procesador central se separa antes de comenzar la 

modificación de una función constituyendo una reserva que se conmuta en 

servicio rápido y automáticamente al detectarse un error en las unidades de 

software o de hardware. Existe la posibilidad de transferir automáticamente 

por ejemplo: 

Datos dependientes de central, de una unidad de programa anterior a 

una nueva. 



sss 

Leyend•: 

El bloque cont,_ 
con-.16na1d 

ICJ 

llloque d<,plicado 
po, ruones"" 
mayor fiabilodad 

D 

CPS 

MAS 

GSS TSS 

FMS 

----------

Cin1a 
magnetica 

OPS 

Troncales 
dlgltaies 

Máquina 
parlante 

Operadoras 

Troncaiesa 
estaciones de b-

sss 

LSM 
ETC 

GSS 
TSM 
SPM 
CLM 
MJC, 
TSS 

ET:: 
ITC 
OTC 
CFID 
eso 
ASO 
AD 

MWulO de linea ,, MIKIOt 
Clrcutto terminal de central 

� dll .-.cto, de grllp() 
IM>OolO oe conmutactOn tempoql 
UOOUto oe conmutaciOn ftpaciat 
MOOUIO<Nlre40! 
Circuito muftiJuntor 

Subailtlmll de troncal• y aatiaazaoon 
Carcu,to terminal de o..,,,., 
Circuno troncal •nttame 
Circuito troncal S&fiente 
Or9ano ,_..., de c6digo 
o,gar,o-- ele código 
Organa da s.svu:KlS 11Jdillres 
Organa oe ragt.Stm 

MTS Subsistama rut 1e1eftlnla mov,1 
MST Tronca• Dldirecc-.onal 
MCA Re,ceptO, o• c0dl190 
MCS ¡¡.,..o, ele Cod,go 
M.-:ST El'l'IIM)r de tono o• coct,90 de teelaao 

ces Su�&tema oe e.el\al1.zacion por canal comun 
ST T•"""'• de .... ollzacoón 

OMS Su- de -ac;(>n y manlan...,.onto 
TCON Co-OlpruebA 

OPS 
TCO 
ETC 
ST 

Control termmal 
Cir,1.1110 1orminal de C."ltra1 
Termina: de Wlak.tación 

APS Su� da pracmaoor rt,g:IOC"léta 
ST Tem\rnat M ..-:a11z.aaón 
AP Procec.aoor ,eg.on• 
APlf Bus oe AP 
APBC Con-, de bus do AP 

CPS SuDertter'la de prOCHaac,r centra! 
CPU un.caes de p,oc-.aoo-- centrar 
PS Me1n0t1a ese P'OQratnu 
RS '-'-:-nona de �reo::1a 
OS t.le,rno:'le:>e� 

1n1er1az oe .,.1�a!1�0, 
1n1eria;r oe c:assette O• c:w,,ta tnA9_,.t,c.1 
,:,1e,!&L de o:;,m..:nr-aclOfl ce Gitot: 
-..:me� O& :>•ue:l.i Ot- ::,1i:.ices.oo, 
in!•rra:z º" (:.,"';l,l mJtiwn•1tc. 
s,s1.-r..1 � w•t,on oe a,c,...vos 

MAS ScDSts� o.e m1n1er.1rr,.-,1c -----·--·-

O,ga�o � :i....:.oa 
�gn*!'tCO!' 

Fig. 3.4 : Estructura AXE - 10 



CAPÍTULO IV 
INSTALACIÓN CENTRAL AXE-TARMA 

4.1 Generalidades. 

En el caso de la ciudad de Tarma la Central cuenta con obras civiles 

de edificio nuevo lo que se muestra en el plano fig. 4.1 donde se muestran 

los siguientes ambientes: 

Sala de CPR. 

Sala de conmutación.- Donde se alojaran los equipos de conmutación 

se aprecian los equipos instalados así como las futuras ampliaciones que se 

realicen. En esta sala se encuentra el equipo de aire acondicionado que 

proveerá una temperatura y humedad adecuada. 

Sala de Transmisión, MDF.- Se instalan los equipos de transmisión y 

los armarios del MDF donde llegan los cables de planta externa. 

Mostraremos en los anexos x , x las actividades realizadas en 

planta externa. 

Sala de Tableros.- Aquí se encuentra n instalados los equipos del 

Subsistema de entrada y salida es decir los equipos de comunicación 

hombre maquina. 

Sala de Rectificadores. - Se encuentran los equipos que proveerán la 

alimentación a la central aquí llegan los cables de energía de 380 AC los 

cuales son convertidos a -48VDC. 
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Sala de Baterías.- Consta de dos Bancos de Baterías de 700 AH 

aproximadamente el consumo de la central es de 70ª. Es decir los bancos 

darán una autonomía de 10 horas esta sala debe ser ventilada para evitar 

la acumulación de gases. 

Sala de Sub-Estacion y Grupo electrógeno.- La sub estación permitirá la 

reducción de la tensión de 10KVA a 380VAC aquí también se encuentra el 

motor de grupo electrógeno esta sala debe ser diseña con materiales 

acústicos para eliminar los ruidos que se produzcan por el motor. 

4.2 Conmutación. 

Para realizar la instalación de la central deberá seguirse las 

siguientes actividades: 

1. Desembalaje de equipos y organización en el almacén mediante la

construcción de rack donde serán ubicados en forma ordenada los

diferentes materiales este deberá realizarse siguiendo el orden de

insolación.

2 Localización y metrado de acuerdo a la figura 4.1.

Montaje mecánico de la central de acuerdo al LAYOUT ( fig. 4. 1) para

esto se sigue la siguiente secuencia:

3 Fijación de bastidores al piso y techo.

4 Colocación de las escalerillas o cables rack y canaletas para el paso

de cables.

5 Armado del MDF fijación y colocación las escalerillas y cables racks

que lleguen a la central.

6 Fijación de bastidores de rectificadores, baterías, colocación de
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escalerillas y cables racks hacia la central 

7 Aterramiento de la Central desde la barra de tierra principal.-

A los bastidores de la central. 

A los equipos de fuerza. 

Alas baterías. 

AIMDF. 

8 Aterramiento de los bastidores a los diferentes shelfs así cono entre 

gabinetes. 

9 Cableado y Conexionado. -

Para el cableado y conexionado es necesario la tabla de distribución 

donde se indica el destino de los dos extremos de los cables esto se 

encuentra en el modulo C03 el cual nos entrega la siguiente 

información: 

Tipos de cables.- Cables de fuerza, alimentación, tierra. 

Cables de señal, alarmas. 

Cables de abonados. 

Los cables de señal pueden ser prefabricados o no; es decir el 

fabricante provee estos cables con el conector respectivo o si no 

deberá realizarse en la instalación de acuerdo a las tablas. 

Los cables de abonados son conectados en el lado horizontal 

del MDF para luego ser multiplado con el lado vertical. 

Esquema de distribución de cables. 

Los cables de fuerza, cableado que van desde las baterías a 

los rectificadores y de estos al bastidor de distribución de fusibles. 
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1 O Conectores para terminación de bus y puenteo de direcciones. 

11 Montaje de Shelf o Magazines. 

El montaje de los magazines y tarjetas de circuito impreso se usa él 

modulo F los cuales están divididos en dos volúmenes: 

Volumen Fo1.- El cual tiene la información como colocar los 

magazines en los diferentes bastidores. 

Volumen F02.- Contiene la información de distribución de las tarjetas 

dentro de los magazines así como el cableado dentro del magazin. 

4.3. Verificación del Cableado. 

La siguiente actividad permitirá revisar lo realizado en el proceso de 

montaje, conexionado y cableado: 

Timbrado de cables de líneas de abonados y misceláneos. 

Verificación de conexiones de cables. 

Prueba de baterías, comprobación de la autonomía, ajuste de los 

rectificadores. 

Montaje de tapas, puertas y accesorios. 

Designaciones de los estiquer tanto de bastidores como de 

magazines. 

4.4 Arranque IOG11. 

El primer paso para el arranque inicial de una central, es arrancar el 

IOG11. 

El arranque del I OG 11 consiste en cargar los discos duros de los dos 

nodos, con todo el software que va a utilizar el IOG11 (fig. 4.2). Este 

software viene en 8 discos flexibles: 
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STARTS4,contiene el sistema operativo del APN. 

SP _INITD_01, contiene datos iniciales del IOG11. 

SP _INITD_02, contiene el archivo para cargar los programas de 

IOG11. 

TRANSP_01 

TRANSP_02 

TRANSP _03 

TRANSP_04 

TRANSP _05, contienen todos los programas del IOG11. 

El arranque del APN se inicia cargando el disco ST ARTS4 en la 

memoria principal del APN. 

Una vez cargado se realiza él formateo del disco duro y se crean los 

volúmenes. 

En el nodo 1 de cada disco duro se crean : 

PROG_A (nodo a) 

PROG_B (nodo b) 

OMFZUBORD 

RELVOLUMSW 

contienen el software del IOG 11 . 

contiene archivos del sistema de operación 

y mantenimiento del IOG11. 

contiene los archivos con la copia de 

reserva del sistema. 

Cuando se ha completado la creación de los volúmenes se cargan 

los programas del APN en el disco duro. 

Primeramente cargamos en el disco duro los dos discos de datos iniciales 

SP _INITD_01 y SP _INITD_02 mediante el comando ISVOT. 
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Para la carga de los programas almacenado en los discos 

TRANSP _ 1-5 hacia el disco duro, se utilizo el procedimiento de cambio 

funcional. Primeramente transferimos toda la información contenida en 

estos discos hacia el Nodo A (FCSSL) y luego copiamos esta información 

en el nodo B (FCSST} fig. 4.4. 

Después de la carga de los programas de APN en el disco duro de ambos 

nodos, estos tienen que transferirse a la memoria del APN fig. 4.5 

Esto se consigue presionando el botón de CPU-P dos veces primero 

en el nodo A y después en el nodo B. Con eso conseguimos que los 

programas cargados en el disco duro sean transferidos de modo automático 

a la memoria principal del APN. 
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CAPÍTULO V 
INSTALACIONES COMPLEMENTARIAS 

5.1. Generalidades 

La instalación de la central esta acompañada del desarrollo de 

trabajos de otras áreas como son Planta Externa, Transmisiones y Energía 

las cuales mencionaremos a continuación: 

5.2. Planta Externa. 

La planta externa en la ciudad de Tarma se dividió en 3 sectores 

(101-1,001-1 y 201-1) de las cuales el sector 101-1 es planta nueva las 

otras dos son planta externa ya existente ver fig. 5. 1, donde se muestran las 

diferentes actividades realizadas. 

5.2.1 Distribuidor Principal. 

Estructura. 

La estructura del MDF consta de dos partes perfectamente definidas: 

Lado Vertical. 

Este es el lado de Planta Externa se montaran 12 blocks terminales 

por cada unidad vertical estos serán rotatorios para fines de operación 

mantenimiento (fig.5.3). 

Lado Horizontal. 

En este lado se montaran los blocks para el lado de central (fig.5.4). 

Los bloks tendrán terminales para ser entorchados. 
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Fig. 5.2: MDF Lado Vertical 



Fig. 6.3: Lado Horizontal 
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5.2.2. Protección. 

Los protectores serán de estado sólido y brindaran protección para 

tensiones superiores a 220 Voltios RMS, deberán verificarse que la 

corriente de timbrado no afecte el funcionamiento normal de este. 

La estructura del MDF contara con una barra de cobre conectada a 

tierra. 

5.2.3 Instalación. 

El Cable en el MDF se acomodara uno después de otro en dirección 

vertical descendente. 

Los colores de alambre de puente (Jumper) serán de acuerdo a: 

Un hilo (1W) Verde. 

Dos hilos (2W) Rojo y Blanco. 

Todos los alambres tendrán 0.5 mm. De diámetro (AWG Nº 24). 

5.3. Sistema de energía. 

Equipos de Energía. 

Los sistemas de energía están conformados por los siguientes 

equipos: 

A: Rectificadores en configuración N+1. 

B: Unidades de control. 

C Unidades de distribución AC DC. 

O: Gabinete de Extensión (Fusibles) 

E: Baterías 

F: Unidad de fusibles de batería 

G: Rack de soporte de batería. 
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5.3.1 Rectificadores. 

Las centrales de conmutación trabajan con tensión de -48 el sistema 

de energía es el BZA 201 cuyos rectificadores son de tecnología moderna 

(high frecuency rectifier) con su unidad de control equipada con 

microprocesador. 

Asimismo, la unidad de control permitirá supervisar todos los 

parámetros de las celdas del banco de baterías de las unidades de 

rectificación y de las unidades de distribución. 

La operación de los rectificadores es de carga compartida 

Para los equipos de transmisión se estimara un consumo del 15 % 

del consumo de los equipos de conmutación. 

El numero de rectificadores instalados es de 3 cada uno de los cuales 

puede suministrar 100ª. (configuración N+1) será tal que permita suministrar 

energía a los equipos de conmutación y transmisiones simultáneamente 

con la carga de los bancos de baterías después de un periodo de descarga. 

Los rectificadores serán alimentados por: 380 VAC. 

Características de Salida. 

Tensión ajustable entre -50 y-54.5V, 

En el Anexo 

5.3.2. Baterías. 

se muestra la distribución de fusibles. 

Las baterías instaladas son de marca TUDOR SPG 700 AMP. Están 

fueron llenadas durante el proceso de instalación se adjunta Anexo las 

tablas de medición en el proceso de carga y descarga. 

Las baterías operan en condiciones de flotación(interconectadas a los 
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rectificadores) y en caso de corte de suministro comercial de energía, 

alimentaran automáticamente a las cargas de los equipos de conmutación y 

transmisiones. 

El sistema cuenta con desactivacion automática de las baterías 

cuando están llegan a un valor mínimo de -43 VDC, con el fin de impedir la 

descarga de las mismas. 

Los colores para los cables de corriente continua serán: Azul para 

alimentación -48 VDC, rojo para 0VDC y Verde para tierra de protección. 

5.4. Transmisión. 

La central se encontrara enlazada a través de un equipó digital de 

fibra óptica con la terminal de microondas Tarma (500 mts) de marca 

FIBERMUX modelo MAGNUN 100 de 16 tributarios de 2Mbps utilizando 

cable de fibra monomodo de 1 O fibras. 

Instalación de un enlace de radio digital de marca NEC de 34MBPs. 

Entre las localidades de Tarma -La Merced-San Ramón. 

Instalación de equipos múltiplex FDM de marca Western Múltiplex en 

la repetidora La Oroya y el terminal de microondas Huancayo. 

Instalación de equipos multiplexores PCM (30 canales) para 

conformar enlaces punto a punto para los circuitos especiales (telex, datos. 

Líneas dedicadas). 

5.5. Grupo Electrógeno. 

Se instalo un grupo electrógeno marca PerKins de 150 KVA .8 cos o, 

60 Hz. 

Trifasico d 1800 RPM. 



6.1. Generalidades. 

CAPÍTULO VI 
PRUEBAS DE ACEPTACIÓN 

Una vez concluido el proceso de instalación, las pruebas de 

instalación y se arranco el sistema se realizan las Pruebas de Aceptación en 

presencia del personal de las Areas de Proyectos {ejecutora), Area 

Operativa (la que recepciones la obra) y personal de la Compañía Ericsson 

siguiendo el manual de Protocolos de Pruebas de Aceptación 

6.2 Inspección de Equipamiento. 

Con Ayuda del Packing List se realiza el inventario del hardware 

adquirido. 

Esto se realiza tanto en conmutación como el equipamiento en el área 

de baterías, energía y MDF mostraremos el equipamiento. 

Subsistema de Abonado: RSS/SSS 

Gabinete para LSM, 2 RPBC, SUL TACCS 

Gabinete para LSM 

LSM incluido EMRP, JTC 

LSM incluido EMRP 

KRD receiver 

RPBC, conexión de bus 

SUL TACCS Subs line test unit 

SEPRM 12 Khz. Para 64 devic. 

1 

2 

6 

6 

12 

2 

1 

3 
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Gabinete para STCM, ETCC 

STCM Signa! terminal central module 

ETCC basic module para 2 PCM 

RP para ETCC 

Subsistema de Troncales y Señalización:TSS 

Gabinete para ETC BT-R2 

ETC basic module para 2 PCM 

ETC PB extensión para 1 PCM 

RP para ETC 

Gabinete para CSSR 

CSSR ,module 16 devices 

AST-DP Announc. Machina for 64 mess. 

RP para CSSR 

Gabinete para TCON, CCD, PCD, AST-D 

TCON module 

CCD module 

PCD module 32 canales 

RP para CCD,AST-D 

Gabinete para ETCD, ST-7, PCD-D 

ST-7 para CCITT No 7 

PCD-D para ST-7 

RP para ETC-D, ST-7 

1 

4 

5 

2 

1 

1 

3 

2 

1 

2 

1 

2 

1 

1 

1 

1 

4 

1 

2 

2 

2 
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Subsistema de Conmutación:GSGD 

Gabinete para reloj y SPM-A 

CLM clock incl. RCF 

Dupl. SPM 4K 

RP para CLM 

RP para TSM 

Gabinete para SPM-8, TSM 

Dupl. TSM 

Subsistema Procesador Central: CPS 

Procesador Central APZ 21102 incl: 

1 

3 

1 

2 

2 

1 

3 

Dos CPU 4MW, RPH (32RP),POW, AMU y gabinete 1 

Memoria de extensión 1 MW 2 

Subsistema de Entrada y Salida: IOS 

Gabinete para IOG 11-B 

Dos procesadores de soporte, 8 V24 ,2 Floppy disks 1.2 Mb, 

2x2 Hard Disks 300Mb 1 

Modem 2 

ALD panel de alarma 1 

Tw Typewriter 1 

PR printer 1 

VDU 1 

PC equipado con HD+FD 1 

Equipos de energía: 

Rack inc/u. 55 Distribuidores, 2 batt.fus y aut. Bat carga 1 



Rack de rectificadores 

Rectificadores 100 A 48 V 

Unidad de distribución Principal 

Cables de Bateria( 1 lote) 
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Batería 23 celdas 700 AH (acid 1,21) 

Distribuidor Principal: MDF-DDF 

Rack de doble cara (4800/3328) 

Bloques terminales x 10 

Protector de Sobrevoltaje 1 O In 

Bloques terminales x8

Protector de sobretencion x 8 

DDF x22 sistemas 

En el Anexo se observa la distribución en los gabinetes. 

6.3 Pruebas de Energía. 

6.3.1 Rango de Aplicación. 

1 

3 

1 

1 

2 

1 

226 

226 

283 

283 

1 

Equipo implementado es el BZA 122 el cual consiste de rectificadores 

de 100 Amps. BMT 313 y equipo de distribución BMG650 incluida una 

unidad de fusible con cargador automático de batería. El voltaje del sistema 

es de -48 VDC. 

6.3.2. Inicio 

a) Colocar en funcionamiento todos los rectificadores.

b) Remover todas las alarmas que se presenten.

c) Colocar una carga de 110% de lo normal.
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6.3.3. Pruebas en Funcionamiento. 

a) Operación Normal.

b) En Recarga.

c) En Operación de recarga separada.

6.3.4. Chequeo de Alarmas y Protección. 

a) Alarma de fusible de rectificadores.

b) Alarma de fusible de batería.

c) Alarma de fusibles de la unidad de distribución.

d) Alarma de panel frontal.

e) Alarma del Monitor de Voltaje.

6.4 Pruebas del Equipo AXE-10.

a) Prueba final de APZ 211 IOG11 b.

b) Pruebas de Arranque de sistema.

c) Pruebas de MTG10.

d) Pruebas del DGS.

e} Sincronización de la red.

f) Prueba de Trafico.

g) Prueba de ASAM.

h) Prueba del hardware de señalización de troncales.

i) Prueba de CRICS.

j) Prueba de tasación.

k) Prueba de servicios de abonados.

1) Prueba de Howler.

m) Prueba de ACCSD.



n) Prueba de TCONI.

o) Mediciones de trafico en rutas.

p) Mediciones de tipos de trafico.

q) Estadística de tarifacion.
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r} Mediciones del Procesador en carga.

s) Calidad de servicio.

t) Pruebas en líneas de abonado.

u) Pruebas de SEPRM.

v) Pruebas de Alarmas.

6.4 Pruebas Adicionales.

a) Mantenimiento del DGS.

b} Sincronización de la red.

c) Lectura del Caff Meter.

d) Pulse Metering.

e) Facilidades de abonado.

- Servicio de intercepcion.

- Restricción de llamadas salientes.

- Restricción de llamadas entrantes

- Servicio de abonado ausente.

- Servicio No molestar.

Rastreo de llamada maliciosa.

- Marcación abreviada.

- Hot line.

- Hot line con retraso.
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Transferencia de llamada 

- Transferencia de llamada en ocupado.

- Transferencia de llamada cuando no contesta.

- Llamada en espera.

- Redial.

- Conferencia.



CAPÍTULO VII 
PUESTA EN SERVICIO (CORTE) 

7 .1. Objetivo. 

Establecer la secuencia de las actividades y responsabilidad del 

personal para la puesta en servicio de la nueva Central. 

Inicio de Actividades: 

Hora de Corte 

7.2 Actividades: 

17:00

01:00

A continuación se detalla la relación de actividades: 

7 .2.1. Central 

En el lado de la central realizaron las siguientes actividades: 

Prueba de Troncales. 

Prueba de llamadas locales. 

Pruebas de llamadas de larga distancia. 

Llamadas a las diferentes Administraciones. 

7 .2.2 Transmisiones. 

Para el lado de los equipos de transmisiones se realizaron las siguientes 

actividades: 

Puesta en operación =2 Sistemas PCM 

Verificación de trafico cursante. 

7.2.3. Teléfonos Públicos. 

Puesta en servicio y verificación del adecuado cobro de los teléfonos 
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públicos. 

7.2.4 Cabinas Públicas. 

Puesta en operación del locutorio: 

Operatividad del sistema de perifoneo. 

Cobro de las llamadas realizadas en cabinas. 

7.2.5 MDF 

Actividades en Distribuidor principal de cables: 

Verificación de las ordenes de servicio. 

Realizar el jumpeado (cableado entre el vertical y el horizontal) 

Retiro de bloqueadores. 

7 .2.6. Gestión de Red. 

Las siguientes actividades: 

Verificación de la operatividad de troncales. 

Llamadas a las diferentes centrales del país. 

7.2.7 Configuración de la Red después del Corte. 

La central telefónica de la ciudad de Tarma quedo establecido de la 

siguiente manera: 

844 Abonados transferidos. 

16 Abonados extendidos. 

15 Teléfonos Monederos. 

02 Cabinas publicas. 

O 1 Servicio Fax. 

17 Teléfonos de la Administración. 

36 Troncales salientes con la ciudad de Huancayo. 
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24 Troncales entrantes con la ciudad de Huancayo. 

100 Sistemas PCM con las unidades remotas de La Merced y San 

Ramón. 

CÓDIGO 

00/108/110 

014XX 

O 14(30/55/56 

034(20) 

034(22/23/52) 

034(26/53) 

034(26) 

034(32) 

034(35) 

034(53) 

034(75/77) 

034(91) 

044(23 ... 26) 

044(31) 

044(32/33) 

044(35) 

044(52/56) 

044(71) 

044(72) 

Red de la Central Tarma. 

ORIGEN/DESTINO 

INTERNACIONAL 

LIMA CPTSA 

BALNEA./TELE2000 

LIMA (DMS) 

ICA PRX/NAZCA 

ICA AXE 

CHINCHA 

HUACHO (AXE/PRX) 

BARRANCA 

PISCO 

HUARAUCHANCAY 

CAÑETE 

TRUJILLO PRX 

Bs As (CHIMBOTE) 

CHIMBOTE (DMS) 

RUTA 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

HUANCAYO 

TRUJILLO (DMS) HUANCAYO 

PACASMAYO/CHEPEN HUANCAYO 

CASMA 

HUARAZ 

HUANCAYO 

HUANCAYO 
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CÓDIGO ORIGEN/DESTINO RUTA 

044(92/96) CAJAMARCA /CHACHAP.HUANCAYO 

054(21 ... 24) AREQUIPA(PRX/AGF) HUANCAYO 

054(25) AREQUIPA C AXE HUANCAYO 

054(20,42,43, AREQUIPA A AXE HUANCAYO 

44,46) 

054(32) JULIACA HUANCAYO 

054(35) PUNO HUANCAYO 

054(40) AREQUIPA DMS HUANCAYO 

054(63) MOLLENDO HUANCAYO 

054(71,72) TACNA(PRX) HUANCAYO 

054(75) TACNA CELULAR (DMS) HUANCAYO 

054(76,78) MOQUEGUA/ILO HUANCAYO 

064(21) HUANCAYO AXE HUANCAYO 

064(22,23,26) HUANCA Y. PRX/OXAP. HUANCAYO 

064(27) HUANCAYO CEL DMS HUANCAYO 

064(32,33,35) TARMA/SRAM/LA MERC. HUANCAYO 

064(36) JAUJA HUANCAYO 

064(51) HUANUCO HUANCAYO 

064(56) TINGO MARIA HUANCAYO 

064(57) PUCALLPA HUANCAYO 

064(60) CONCEPCION HUANCAYO 

064(72) CERRO DE PASCO HUANCAYO 

064(91/93) AYACUCHO HUANTA HUANCAYO 



81 

CÓDIGO ORIGEN/DESTINO RUTA 

064(95) HUANCAVELICA HUANCAYO 

074(22 ... 24) CHICLAYO PRX HUANCAYO 

074(28) LAMBAYEQUE HUANCAYO 

074(29) CHIC LA YO CEL DMS HUANCAYO 

074(31) PIURA CEL DMS HUANCAYO 

074(32/33) PIURAPRX/CHULUCAN HUANCAYO 

074(50) SULLANA HUANCAYO 

074(52/53/56) TUMB/AVERDE/ZARUM. HUANCAYO 

074(61) PAITA HUANCAYO 

074(73) JAEN HUANCAYO 

084(20/21) URUBAM/A. CALIENTES HUANCAYO 

084(22 ... 24) cusco HUANCAYO 

084(32) ABANCAY HUANCAYO 

084(57) P.MALDONADO HUANCAYO 

084(72) ANDAHUAYLAS HUANCAYO 

094(23/24) !QUITOS HUANCAYO 

094(25) YURIMAGUAS HUANCAYO 

094(52) TARAPOTO HUANCAYO 

094(56) MOYOBAMBA HUANCAYO 



CENTRAL TARMA (CORTE) 

94 
CCIN 

50 

91 70 

164 136 

24 
HCYO 

HCYO 

100 

36 

LA MERCED 
TARMA 

SAN RAMÓN 

Fig. 7.1 



CAPÍTULO VIII 
EVALUACIÓN ECONÓMICA CENTRAL AXE-10 TARMA. 

En este capítulo, se mostrara el monto detallado de la inversión 

realizada en la adquisición del la central en la ciudad de Tarma. 

8.1. Central de Conmutación. 

Equipo principal {SSS) 

Troncales y sistemas de señalización 

Subsistema de Control (GSGD) 

Subsistema de Proc. Central (CPS) 

Subsistema de Entrada Salida (IOS) 

Equipamiento de energía (POW) 

Distribuidor principal (MDF) 

Repuestos 

Herr. Instrumentos, otros 

Sub total FOB 

Aire acondicionado 

Grupo electrógeno. 

Sub total FOB 

Flete internacional 

Servicios exterior 

Total Moneda Extranjera 

Inversión en Moneda Nacional 

$109 028.42 

$ 29 657.75 

$ 23 657.10 

$ 22 592.50 

$ 60 413.22 

$ 42 951.86 

$ 24 775.41 

$ 7 047.66 

$ 26 245.15 

$ 346 369.07 

$ 20 319.91 

$ 55 692.78 

$76 012.69 

$ 10 559.54 

$ 28838.69 

$ 461 779.99 



Gastos locales T /F 

Transporte local 

Instalación (Viáticos pasajes) 

Desaduanaje 

Servicios en el país 

TOTAL EN M.N. 

84 

Tipo de Cambio Oct.94 1 USO =S/. 2.25 

8.2. Financiamiento. 

S/. 3 130.00 

SI. 3914.00 

SI. 29 700.00 

S/.266 100.51 

$ 28724.00 

S/. 164232.63 

Los equipos y servicios en M.E. son financiados por un crédito 

otorgado por la Corporación Andina de Fomento (C.A.F.) y la inversión en 

moneda nacional fue realizada con recursos propios. 



CONCLUSIONES 

1 . En el aspecto tecnológico se logró la modernización del sistema 

telefónica de pasar de una central manual de batería común a una 

central digital. 

2. En el aspecto económico se aumentará ta recaudación por servicio

puesto que la antigua central ya se encontraba saturada y existían

abonados en espera de una línea.

3. La colocación de teléfonos públicos que permitan brindar el servicio a

transeúnte con necesidad de comunicación, con el nuevo sistema se

podrán hacer uso de los servicios de fax, Internet y todas las

bondades del sistema.

4. Optimización de personal de operadoras por ser un sistema 

automático.
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Localización en Gabinetes 
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Anexo Nº 2 
Equipamiento 



EHI c�;sot·J 'l'ELLCOMUH] Ch'l l ON 1

TARMA, PERU' 

XID A.BARBAGLIA G.SANTILIO 1994-05-25 A 193 06-IPBF 9917 0057/1 

FLOOR PLAN SPECIFICATION 1 



ImIC:SSON 'l'El.,ECOMUNl CAZ I üNI 

PES IGNA'l'ION 

FAN-B-2 
FAN-3 

MSM-B-0 
SPSM-B-0 
RP-1 
ALI2-0&&-1 
EXAL2-32&&-63 

BNAM-B-0 
ALI-1 
IOEXT-B-0 

FAN-A-2 
MSM-A-0 
SPSM-A-0 
RP-4 
ALI2-0&&-l 
EXAL2-0&&-31 

BNAM-A-0 
ALI-O 
IOEXT-A-0 

TW-0 

'l'W-1 

TW-2 

TAHM.A, PERU' 

XID A.BARBAGLIA G.SANTILIO 

POSI'l'ION 

101*01 

101 *01 *AOl 

l0l*0l*B01 
l0l*0l*COl 
l0l*0l*D01 
l0l*0l*D07 

l0l*0l
°

*D10 
l0l*0l*E0l 

101*02 

PHODUC'f CODE 

BYB 202 12/602 

801/BYB 202 
1 1 

BFD 324 575/2 
BFD 324 592/2 
BFD 322 020/3 
BFD 321 536 

1 1 

BFD 321 515/2 
BFD 324 562/5 

1 1 

BYB 202 12/602 

RP/EM PP DENOMINATION INFQfU: 

IOGllB IOG/1 

FAN 

MSM 
SPSM-2 

1/ RPAM-2 
ALRANG 

BNAM 

IOEXT-2 

IOGllB IOG/0 
----------------------------------------------------------------------

101*02*A01 804/BYB 202 Rl FAN 

101*02*B01 BFD 324 575/2 MSM 

101*02*C01 BFD 324 592/2 SPSM-2 
101*02*D01 BFD 322 020/3 4/ RPAM-2 
101*02*D07 BFD 321 536 ALRANG 

1 1 

101*02*010 BFD 321 515/2 BNAM 

101*02*E01 BFD 324 562/5 IOEXT-2 
• 1 

102*01 F25830 TW 

103*01 F25830 TW 

104*01 F25830 TW 

1994-05-25 A 193 06-IPBF 9917 0057/1 

FLOOR PLAN SPECIFICA'I'lON 2 



EJu°CSSON 'l'ELECOM(JlHCAZ IONI 

DESIGNATION 

C7PCDD-0&&-3
PCDD-0 
SNTPCDD-0 

C7PCDD-4&&-7
PCDD-1 
SNTPCDD-1 

C7ST2-0
C7ST2-l
RP-76 
RP-77

RP-·96 

RP-97
RP-98 
RP-99 

CSRR2-0 
CSRR2-0&&-15

CSRR2-1 
CSRR2-16&&-31

RP-70
RP-71

TAllMA, PERU' 

XID A. BARBAGLIA G. SAN'I'ILIO

POSI'l1ION 

111*01 

PRODUCT CODE 

BYB 202 24/602 

RP/EM PP DENOMINA'f!ON INFOR 

lll*0l*A0l 

lll*0l*A07 

lll*0l*Al3
lll*0l*Al6
lll*0l*Al9
lll*0l*A22

111*02 

BFD 12 3 5 O 3 / 8 j1/
1 1 

1 1 

BFD 123 503/8 -/ 
1 1 

1 1 

BFD 321 539/2 ª / 
BFD 321 539/2·/ 
BFD 321 002/4 .. ,...-
BFD 321 002/4'/ 

BYB 202 24/602 

CC7 

PCD-D DL2 

PCD-D DL2 

76/0 C7G703
77/1 C7G703
76/ RPM6 
77/ RPM6 

SSSTR 
----------------------------------------------------------------------

lll*02*A01 BFD 321 007/2 96/ STCM 
111*02*B01 BFD 321 007/2 97/ STCM 
111*02*C01 BFD 321 007/2 98/ STCM 
111*02*D01 BFD 321 007/2 99/ STCM

111*03 BYB 202 24/602 CSR 
------------------------ · ---------------------------------------------

111*03*A01 B;'D 3 2 3 5 16 / 4 ' �· 70/0 CSR-D 
1 1 

111*03*Al0 BFD 323 516/4'/ 71/1 CSR-D 
1 ' 

111*03*Al9 BFD 321 002/4·-:::::: 70/ RPM6 
111*03*A22 BFD 321 002/4· 71/ RPM6 

1994-05-25 A 193 06-IPBF 9917 0057/1 

FLOOR PLAN SPECIFICA'I'ION 

CC7/0 

SSSTR 

CSR/0 

3 



[l<lC�;soN 'l'I::LECOMUNICAt. JONI 

DESIGNA'l'ION 

ASCM-0&&-31
SNTASCM-0 

RP-64
RP-65 
CC0-0&&-31
CCD SNT-0 

RP-66
RP-67 
TCON-0&&-31 
PCD32-0&&-31
SNTPC032-0 

CP-A-0
CP-B-0 
RPI-A-1
RPI-B-1
AMM-0 

ETRT2-0 
ETRT2-0&&-31

ETRT2-l 
ETRT2-32&&-63

TARMA, PERU' 

XID A.BARBAGLIA G.SANTILIO 

POSI'l'ION 

111*04 

111*04*A01 

111*04*Cl9 
111*04*C22 
111*04*001 

111*04*019 
111*04*022
111*04*F01
111*04*Fl9 

111*05 

lll*OS*AOl
111*05*Al3
111*05*B01
111*05*B13 
111*05*B22 

112*02 

112*02*A01/ 

/008 

/024 

PHODUC'l' CODE 

BYB 202 24/602 

BFO 324 550/3 
1 1 

BFD 321 002/4 ./
BFD 321 002/4/BFD 323 531/2 

1 1 

BFD 321 002/4;
BFO 321 002/4 
BFO 114 010/2

_/BFO 123 503/7 
1 1 

BYB 202 24/602 

BFDP 324 030/11
BFOP 324 030/11
BFDP 323 005/3 
BFDP 323 005/3 
BFDP 321 006/2 

BYB 202 24/602 

B;O 746 501/32 / 

ROF 137 7627/2· 
' 1 

ROF 137 762,7 /2 · 
1 1 

1994-05-25 A 

RP/EM PP DENOMINATION INFOR 

64/0 

64/
65/ 
66/0 

66/
67/

130/0 

131/1 

TRU5 

AST-DP 

RPM6
RPM6
ceo 

RPM6
RPM6 
TCON 
PCD OL2

CPG5 

CP
CP 
RPI
RPI 
AMU 

ETCl 

2 ETC 32 

ETC 32 A 

ETC 32 A 

193 06-IPBF 9917 0057/1 

'l'RU5/ 

CPGS 

ETC/O 

FLOOR PLAN SPECIFICATION 4 



ERICSSON TELECOMUNICAZIONl 

DESIGNA'l'ION POSI'l'IOH 

E'l'RT2-2 /040 
E'l'R'l'2-64&&-95 

ETRT2-3 /056 
ETR'1'2-9 6 &&-12 7 

ETRT2-4 /072 
ETRT2-128&&-159 

ETRT2-5 /088 
ETRT2-160&&-191 

ETRT2-6 /104 
ETRT2-192&&-223 

RP-130 112*02*Al9 
RP-131 112*02*A22 

112*02*B01/ 

ET2D3-0 /008 
BT2D3-0&&-31 
ET2D3-0&&-31 

ET2D3-l /024 
BT2D3-32&&-63 
ET2D3-32&&-63 

ET2D3-2 /040 
BT2D3-64&&-95 
ET2D3-64&&-95 

ET2D3-3 /056 
BT2D3-96&&-127 

,ET2D3-96&&-127 

TARMA, PERU' 

XID A.BARBAGLIA G.SANTILIO 

PRODUC'l' CODE 

ROF' 137 7627 /2 ·· 
1 1 

ROF 137 7627/2-
1 1 

ROF 137 7627/2-
1 1 

ROF 137 7627 /2 -
1 1 

ROF 137 7627 /2 -
1 1 

BFD 321 002/4' / 
BFD 321 002/4� ,,,,,---

BFD 746 501/32 -/ 

ROF 137 7627 /2 -
1 1 

1 1 

ROF 137 7627 /2 -
1 1 

1 1 

RCF 137 7627 /2 -
1 1 

1 1 

ROF 137 7627 /2-
1 1 

' 1 

RP/EM 

130/2 

131/3 

130/4 

131/5 

130/6 

130/ 
131/ 

132/0 

133/1 

132/2 

133/3 

PP DENOMINA'l'ION 

ETC 32 A 

ETC 32 A 

ETC 32 A 

ETC 32 A 

ETC 32 A 

RPM6 
RPM6 

2 ETC 32 

ETC 32 A 

ETC 32 A 

ETC 32 A 

ETC 32 A 

1994-05-25 A 193 06-IPBF 9917 0057/1 

FLOOR PLAN SPECIFICA'l'JON 

INFOI 

5 



t.:JUC!->��CiN 'J'EU:COMUNJCAi'.:lONl 

DESIGNA'rION 

E'l'2D3-4 
BT2D3-128&&-159 
ET2D3-128&&-159 

RP-132
RP-133

EM-10 
EMTS-10 
LI-1280&&-1407 
LIJ-1280&&-1407 
SLCT-10 
SULA-10

EM-11 
EMTS-11 
LI-1408&&-1535 
LIJ-1408&&-1535 
SLCT-11 
SULA-11

EM-4 
EMTS-4 
JT-128&&-159
KR2-32&&-39 
LI-512&&-639 
LI3-512&&-639 
SLCT-4 
SULA-4

TARMA, PERU' 

XID A.BARBAGLIA G.SANTILIO 

POSI'l'ION 

/072 

112*02*B19
112*02*B22

112*03 

112*03*A01 

112*03*B01 

112*04 

PRODUC'l' CODE 

ROF 137 7627 /2 · 
1 t 

1 1 

BFD 321 002/4-� BFD 321 002/4� 

BYB 202 24/602 

BFD 328 546/80�/ 
1 1 

t 1 

1 t 

1 1 

1 1 

BFD 328 546/80., / 
1 1 

t t 

1 t 

1 t 

t t 

BYB 202 24/602 

RP/EM 

132/4 

132/
133/

128/10 

/11 

PP DENOMINA'l'ION 

E'l'C 3 2 A 

RPM6
RPM6

sss 

LSM 

LSM 

sss 
----------------------------------------------------------------------

112*04*A01 BFD 328 546/76 ., V
' t 

t t 

1 1 

1 1 

1 1 

1 t 

1 1 

1994-05-25 A 

128/4 LSM 

193 06-IPBF 9917 0057/1 

FLOOR PLAN SPECIFICATION 

·,INFO

SSS/1 

SSS/0 

6 



J·;H 1 c�;�oN '1'1.:LE:COMlJN l CAZ ION 1 

DESIGNNfION POSI'I'ION 

EM-5 112*04*B01 
EM'I'S-5 
J'f-160&&-19 l 
KR2-40&&-47 
LI-640&&-767
LI3-640&&-767 
SLCT-5 
SULA-5 

EM-6 112*04*C01 
EMTS-6 
LI-768&&-895
LI3-768&&-895 
SLCT-6 
SULA-6 

EM-7 112*04*D01 
EMTS-7 
LI-896&&-1023
LI3-896&&-1023 
SLCT-7 
SULA-7 

EM-8 112*04*E01 
EMTS-8 
LI-1024&&-1151
LI3-1024&&-1151 
SLCT-8 
SULA-8 

EM-9 112*04*F01 
EMTS-9 
LI-1152&&-1279
LI3-1152&&-1279 
SLCT-9 
SULA-9 

TARMA, PERU' 

XID A.BARBAGLIA G. SAN'fILIO 

PRODUC'l' CODE 

BFD 3 2 8 5 4 6 / 7 6 · /-
' ' 

1 ' 

1 ' 

1 1 

1 1 

1 1 

1 1 

,, 

BFD 328 546/80 r /,.-

1 1 

1 ' 

1 1 

1 1 

1 1 

BFD 328 546/80 � / 
1 1 

1 1 

1 1 

1 1 

1 1 

BFD 328 546/80 ' / 
1 1 

1 1 

1 1 

1 1 

• 1 

BFD 328 546/80 - /
1 1 

1 1 

1994-05-25 A 

RP/EM PP DENOMINATION 

128/5 LSM 

/6 LSM 

/7 LSM 

/8 LSM 

/9 LSM 

193 06-IPBF 9917 0057/1 

I·'LOOR PLAN SPECIFICA'l'ION 

INF< 

7 



EHfCSSON TELECOMUNICAZlONl 

DESIGNA'l1ION 

ACCSD-0 
EM-16 
HOWL-0&&-3 
SULTD-0 

RP-128 
RP-129 
EM-17 
SEPRM-0&&-63 

EM-18 
SEPRM-64&&-127 

EM-0 
EMTS-0 
JT-0&&-31 
KR2-0&&-7 
LI-0&&-127
LI3-0&&-127 
SLCT-0 
SULA-O 

EM-1 
EMTS-1 
JT-32&&-63 
KR2-8&&-15 
LI-128&&-255
LI3-128&&-255 
SLCT-1 
SULA-1 

TARMA, PERU' 

XID A.BARBAGLIA G.SANTILIO 

POSI'l'ION 

112*05 

112*05*A01 

112*05*Al9 
112*05*A22 
112*05*B01 

112*05*B07 

112*05*C01 

112*05*D01 

PRODUCT CODE 

BYB 202 24/602 

BFD 324 535/ 4 ,,. / 
1 1 

1 1 

' 1 

BFD 321 011/2- v

BFD 321 011/2 � ¡/ 
BFD 3 2 2 5 6 6 / 3 - .,...... 

1 1 

BFD 322 566/ 3 - ,/ 
1 1 

BFD 328 546/76·/ 
1 1 

1 1 

' 1 

1 1 

1 1 

1 1 

1 1 

BFD 328 546/76· / 
1 1 

1 1 

,. 1 

' 1 

1 1 

1 1 

1 1 

, 

1994-05-25 A

RP /EM PP DENOMINA'I'ION INFORI 

128/16 

128/ 
129/ 
128/17 

/18 

/0 

/1 

sss 

SULTACCES 

RPBCM 
RPBCM 
EM-SEPRM(64) 

EM-SEPRM( 64) 

LSM 

LSM 

193 06-IPBF 9917 0057/1 

SSS/0 

FLOOR PLAN SPECIFICA'l'ION 8 



CSSON TELECOMUNlCAZIONI '. 

:IGNATION 

2 

·s-2
-64&&-95
!-16&&-23
-256&&-383
1-256&&-383
:T-2 
,A-2 

-3
i'S-3 
-96&&-127
2-24&&-31
-384&&-511
3-384&&-511
::T-3 
C..A-3 

"1-0 
r-o

M-1
·r-1

t-1-2
·r-2

-32
-33
M-A-0-0

.RMA, PERU' 

D A.BARBAGLIA G.SANTILIO 

POSI'l'ION 

112*05·*E01 

112*05*F01 

113*01 

PRODUC'I' CODE 

BFD 3 2 8 5 4 6 / 7 6 -J 

1 1 

1 1 

1 1 

' 1 

1 1 

1 1 

1 ' 

BFD 328 546/76 / 
' ' 

1 1 

1 1 

' ' 
1 1 

1 1 

1 1 

BYB 202 24/602 

RP/EM PP DENOMINA'I'ION 

120/2 LSM 

/3 LSM 

GS0lB 
----------------------------------------------------------------------

113*0l*A07 

113*0l*B07 

113*0l*C07 

113*01*001 
113*01*004 
113*0l*E01 

BFO 11 7 O 3 4 / 3 O · / 
1 1 

BFO 117 034/30·/ 
1 1 

BFO 117 034/30-/ 
.. 1 

BFO 321 002/4· /_ 
BFO 3 21 O O 2 / 4" / 
BFO 328 522/4·/ 

1994-05-25 A

32/0 CLM64 

33/1 CLM64 

32/2 CLM64 

32/ RPM6 
33/ RPM6 

SPM86 

193 06-IPBF 9917 0057/1 

FLOOR PLAN S P EC I F I CA'!' ION 

INFORMA 

GS0lB 

9 



'DESIGNATION 

RP-34 
RP-35 
TSM-A-0 
TSM-B-0 
TSM-A-1 
TSM-B-1 
TSM-A-2 
TSM-B-2 

SPM-B-0-0 

Tl\RMJ\, PERU' 

XID A.B/\RBAGLIA G.SANTILJO 

POSI'l'ION 

113*02 

113*02*A01 
113*02*A04 
113*02*B01 
11H02*B07 
113*02*C01 
113*02*C07 
113*02*D01 
113*02*007 

114*01 

114*01*E01 

PRODUCT CODE 

13YB 202 12/602 

BFD 321 002/4 ·/ 
BFD 321 002/4 / 
BFD 744 002/2 -/ 
BFD 744 002/2-/ 
BFD 7 44 002 /2 ·y 
BFD 7 44 002/2, r
BFD 744 002/2·/ 
BFD 744 002/2,.,....... 

BYB 202 24/602 

BFD 328 522/4 ,/ 

¡ 

1994-05-25 A

RP/EM PP DENOMIN/\'l'ION INFORMA 

GS38 GS38 

34/ RPM6 
35/ RPM6 
34/0 TSM64C 

/1 TSM64C 
35/2 TSM64C 

/3 TSM64C 
34/4 TSM64C 

/5 TSM64C 

GS37 GS37 

SPM86 

193 06-IPBF 9917 0057/J 

FLOOR PLAN SPECIFICATION JO ( 1 O) 
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Distribución de Fusibles 
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ALL0CATI0N 0F PDF 
TARMA, PERU' 

Distribution Unit BMG 650 

E 

1 

14 

e 

1 

1 

14 

A 

14 

F 

1 

14 

D 

1 

1 

1 

14 

B 

1 

14 

-- Fuse Unit 

Explanation of numbering in field 
DENOMINATION in the allocation table: 

If 
equipment 
is 

RP: RP no. 
SPM: (Matrix no.) 
EM: RP no./EH no. 
not EM: (Equipment no.) 
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P0WER DISTRI3UTION 
*) Resistor Strip= R 

!DISTRIBUTION urnT

leos. ,��� e (AJ 

---- ---
1 

! <.: 
1 

14 16.0 

! 
¡
!

ir:: 
1 

13 16.0 

1 

! 
! 

i 
1 

l '
;e 12 15.0 
! 
1 
1 

i 
i 

1 
! 

¡ 
1 

!e 11 16.0 

1 
1 

1 1 
! 
¡ 
1 
i 
1 

15.0 i ,. .. 10 
¡-
! 

1 
1 
! r· 9 15.0 1 --

i 

e 8 15.0 

R 
*) 

Suite*Section: 101*03 
* *) C-DEV /P-COtJ

EQUIPMENT 
Pos. Denomination 

* *)

o lOl*Ol*AOl/01 * A FAN (0) 
01 * 8 
03 * A 
03 * 8 

B01/258*2F MSM ( 1) 
29B*:� F 

C01/02B*2F SPSM-2 ( 1) 
046*3F 

1 10l*Ol*D01/018*2F RPAM-2 1 
D10/01B*2F BNAM ( 1) 
E01/02B*2F IOEXT-2 ( 1) 

• 04B*JF
23A*2F 
23A*4F 

o 101*02*A01/01 * A FAN (O) 
01 * B 
03 * A 
03 * 8 

-

801/25B*2F MSM (o) 

298*2F 
C01/02B*2F SPSM-2 (0) 

048*3F 

1 101*02*D01/01B*2F RPAM-2 4 
D10/01B*2F BNAM (0) 
E01/028*2F IOEXT-2 (O) 

048*3F 
23A*2F 
23A*4F 

o lll*Ol*A01/11B*3F PCD-D DL2 (0) 
A13/058*3F C7G703 76/0 
Al9/01B*2F RPH6 76 

1 lll*Ol*A07/11B*JF PCD-D DL2 ( 1) 
A16/05B*3F C7G703 77/1 
A22/018*2F RPM6 77 

2 111 *01 *D 

. 

1 
1 

l 
1 

1 
1 

: 

i 

i 
1 
i
1 

! 
1 
1 

1 

1 
1 
1 

1 
1 
1 
1 

1 

1 
i 
! 
1 

1 
1 
1 
1 

1 
: 
! 
i 

! 
1 
i 
¡ 

( _;\ ) 

,t. Q ¡ 
1 

, •. � ¡ 
-l • o I 

�. J' 
' " .... -· 

-l - o: 
•!.o: 

4.()' 

1 
l. o¡
-LOj

4,0! 
:l. o! 

1 
4.0,
4. O ¡

1 
1 

4.Ci
4.0,
4.0¡

10.C
4.0 
4.0, 

1 
4.0

¡ 

4.01 
-l.º¡
4.0, 

1 

4.o¡
4.0¡ 
4. 'J i 
4.C�

·!. n:
1 LO: 

4.o¡
! 

• ,t . ..... 1 

4.0: 
.! '1 f.-� ; 
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FCWER DISTRIBUTION 
*) Resistor Strip = R 

19 
lo 
1. 

e 

. 
,( 

¡ -

jr -
1 
-

. 
.. 

( 
. -

r· 

,. 

1 

1 
! 
i 
! 

l 

·-·

ISTRIBUTION Ut!IT 
�-
.. ::, . Fuse R 

No. ( ]\) *) 
···--

7 16.0 

6 16.0 

5 16.0 

4 16.0 

3 16.0 

2 16.0 

1 16.0 

.. 

1994-05-25 l\ 
1 

. ·------- ----------· --- - ··----·-- ··---

Suite*Section: 101*03 
**) C-DEV /P-cmr 

EQUIPMENT 
Pos. Denomination 

* *)

3 lll*Ol*D 

o 111*02*A01/018*2F STCM 9ó 

1 111*02*801/01B*2F STCM 97 

2 111*02*C01/01B*2F STCM 98 

3 111*02*D01/01B*2F STCM 99 

4 111*02*E

5 lll*02*F

. 

J 

1 
1 
1 

l
c:-,1:::,:, ! • . - -

1 

(.:\) 1 
----.! 

1 

1 

:i. a¡ 
1 

i 
i 

' 

,, o¡ • 
. 

1 

,¡ .o i 

1 
1 ,1. e
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PCWER DISTRIBUTION Suite*Section: 101*03
*) Resistor Strip= R **) C-DEV/P-CON 

l��STRIBUTIOU UtlIT EQUIPHENT 
Pos. Denomination 

,
-·-s. Fuse R 

tlo. ( A) *) * *)

14 16.0 o 111*03*A01/018*3F CSR-D 70/0 
1\19/018*2F RPM.6 70 

1 

¡ 
111*03*Al0/018*3F 71/1 iD 13 16.0 1 CSR-D 

A22/018*2F RPH6 71 1 

! 
io 

1 

12 l":>. o 2 lll*OJ*C 

¡ !) 11 16.0 3 111*03*C 
¡ 
¡o 10 16.0 4 111*03*E 
! 
ie 9 16.0 5 Ul*03*E 

111*04*A01/018*2F 64/0 iD 8 16.0 o AST-DP 
! Cl9/01B:�2F RPM6 64 

D 7 16.0 1 111*04*C22/01B*2F RPM6 65 

D 6 16.0 2 111*04*D01/168*3F ceo 66/0 
D19/018'�2F RPM6 66 -
Fl9/ll8*3F PCD DL2 (O) 

D 5 16.0 3 111*04*D22/018*2F RPM6 67 
i 
! 

o 111*05*A01/028*2F CP (O) ID 4 16.0 

i B01/02B*2F RPI (O) 
1 B22/018*2F l\MU (o) 1 

1 
111*05*Al3/028*2F ( 1) ID 3 16.0 1 CP 

l B13/02B·�2F RPI ( 1) 

2 16.0 o 112*02*A01/000A*lF 2 ETC 32 130 /0-6 ID 

132A*lF 
Al9/01B�2F RPH6 130 

1 
i 
1 

112*02*A22/0l8*2F 131 lo 1 16.0 1 RPM6 
1 

1 1 

i 

¡ 

! 
!
1 :

; =- ! , 

1 � :� ) : 
1 -

1 
1 
1 

1 

1 
1 

¡ 
1 

1 

1 

: 

1 
1 
¡ 
1 
1 
i 

1 
! 

4 

,¡ 

.i 

..i 

.o 

.o 

.o 

¡ 

i 
1 

4 1 
.o ¡

i .o 

4 . o 

4 . o 
4 • 'J 
4.0 

4.0 

4.0 
4.0 
4.0 

4.(J 
4.0 

' 

4.0 
LO 
LO 

LO 



EP T".:SSotr TELEC0/1U11ICAZIONI ALLOCATION ORi\WING 5 :Pr�pared - ··- · · ··· ¡subject responsiblNo. ·· · 1 
. 

j 
�

93 25-IPBF 9917 0057/1 ¡o-oc··respons-/Approvect·----;checked- Date íRev--:F1-1e-·-· 
. 1994-05-25 A . .. . .. --·--··--··- .. 

··-··· ·---·--·-- · ·--·- - ----·--· ····--··-· ------- -···----···-----------
PO�SR DISTRIBUTION Suite*Section: 101*03 
*) Resistor Strip: R **) C-OEV/P-CON 

OISTRIBUTION U11IT EQUIPMENT 
F-::-s. Fuse R Pos. Denomination ¡ f·· -o 1.., �, ·-

1 No. (A) *) **) 
1 ( ;\ ) L 1 

1 

'� 
1::, 

14 16.0 6 112*02*801/000A*lF 2 ETC 32 132/0-4 4.0 

1 

132A* lF 4.1) 
819/018*2F RPM6 132 4. 1)

jE 13 16.0 7 112*02*B22/01B*2F RPM6 133 4.0 

- 12 16.0 2 112*02*C 

!::: 11 16.0 3 112*02*C 1 

IE 10 16.0 8 112*02*0 

I_ 
9 16.0 9 lJ.2 *02 *O 

1 !'., 

1 :;- 8 16.0 4 112*02*E ¡� 
1 

1� ,� 7 16.0 5 112*02*E 
1 

1 :;-� 6 16.0 10 112*02*F 
l 

E 5 16.0 11 112 *02 *F 

. 
1:::: 4 16.0 12 112*03*A01/44B*2F LSM 128/10 4.0 1 

6.3 1 458 "'2F 
1 ' 468 "'2F 4.0 

E 3 16.0 13 112*03*B01/44B*2F LSM 128/11 4.0 
458*2F 6.3 

1 

468 "'2F 4.0 

1 
1-
1 !'., 2 16.0 14 112*03*C 

i� 
i !'., 

1 16.0 15 112*03*0 1 

1 

i 

1 1 1 
1 
1 
l 

1 
! 

1 --·
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PO'.·:ER DISTRIBUTiml 
*) Resistor Strip= R 

í � T. 
1 -
! pr""\ 1 · .. 
L_ 

1 
1 

i 
! 
i 
i :-
1 -

i 
1 
i 
1
i
i 
l;:-

1 -

1 

¡ F 
; 

1 
; 

i 

1 :-

1 

1 
1 
1 
'F 

STRIBUTION UtiIT 
s. Fuse R 

No. (A) *) 
-·

14 16.0 

13 16.0 

12 15.0 

11 16.0 

10 16.0 

9 16.0 

8 16.0 

7 16.0 

6 16.0 

5 16.0 

4 16.0 

3 16.0 

1 
1

Suite*Section: 101*03 
**) C-DEV/P-CON 

. 
EQUIPMENT 

Pos. Denomination 
* *)

16 112*03*E 

17 112*03*F 

6 ll2*04*A01/44B*2F LSM 128/4 
45B*2F 
46B*2F 

7 ll2*04*B01/448*2F LSM 128/5 
45B*2F 
468*2F 

8 ¡12*04*C01/44B*2F LSM 128/6 
458"'2F 
468*2F 

9 ll2*04*D01/44B*2F LSM 128/7 
4SB*2F 
46B*2F 

10 ll2*04*E01/44B*2F LSM 128/8 
458*2F 
46B*2F . 

11 112*04*F01/44B*2F LSM 128/9 
45B*2F 
46B*2F 

o 112*05*A01/01B*2F SULTACCES 128/15 
17B*2F 

A19/01B*2F RPBCM 128 

1 112*05*A22/01B*2F RPBCM 129 
B01/01B*2F EM-SEPRM(64) 128/17 
B07/01B*2F EM-SEPRM(64) 128/18 

2 112"'05*C01/44B*2F LSM 128/0 
45B*2F 
46B*2F 

3 112*05*D01/448*2F LSM 128/1 
458*2F 

5 

: 

1 • =-us:2! 
1 1 

1 

1 
1
1 
1' 1

' 
1 
i 
1 
! 1

1 

1 
1 

¡ 
1 
! 

¡ 
1 

1 
1 

1 

1
1 
! 

1 
1
1 1
i 

(;\) 1 

LO! 

1 
,Lol 
h 1Í- • - 1 

4.o¡
i 

• !.... IJ' 
5 . .3 ¡ 
e: r) í ---. . '-' 

-! . o [ 
1 

5.
3

¡4.0:
! 
1 

4.oj
6. J 1
4.0¡

4. o 11 
6.3 
4.0¡ 

¡ 
4.0!

1 
4.01 

4.8 

4.o¡
4.0,
1 o 1 ... . 

1 
1

4.0! 
6. 3 i

1 
4.o·

4.0 
6.3 
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PC�ER DISTRIBUTION 
•¡ Resistor Strip= R 

� 
1 
1 
L_ 

1 
1 

¡_ 

¡
= 
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i 

1 

i 
¡f 

! 
' 
1 

i 

i 
l 

i 
! 
i 
1 

1 
¡ 
1 

l 

i .. 

ISTRIBUTION UtHT 
'JS. Fuse R 

No. (A) *) 

3 15.0 

2 16.0 

l 16.0 

-

1 1 
i 

1 1 

i 
1 

1 
1 i 1 

**) C-DEV/P-CON 

EQUIPHENT 
Pos. 

* *)

3 112*05*D01/468*2F 

4 112*05*E01/44B*2F 
45B*2F 
468*2F 

5 112*05*F01/448*2F 
458*2F 
46B*2F 

• 

... 

-

!1994-05-25
1 
! A 

Suite*Section: 101*03 

Denomination 

LSM 

LSM 

LSM 

.. ·-

-

128/1 

128/2 

128/3 

-

... -- ·- ... ·-

;
1 

! 
i 

; 
¡ 

1 
! 
1 
i 
1 
1 

1 
1 

1 

1 
1 

1 

1 

i 
1 
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1 

i 
1 
1 
1 

1 

1 
1 
1 

i 
; 
1 
1 

! 
' 
¡ 
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1 

¡ 
' 
1 

i 
l
l 

¡ 
1 
i 

! 
! 

i 

¡ 
! 
' 

( :'\ l 

:i. e. 
i 

•l. o:
r , . 

:, • J � 

'� • r_) . 

.l . r_) 

•LO
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?O�SR DISTRIBUTION Suite*Section: 101*04 
*) Resistor Strip= R **) C-DEV/P-CON 
¡-- ----------------- ··----[! 
¡ 
11\ 

! 

¡ "· 
1 1i
i1 

I " 
1 

1 i\ 
1 '•

11
1 
i ;\ 
1
IA 
1 

1 ;., 
! 
1 

i
1
! !\ 1 
; .1' 

1
¡ .:\ 
i 

! ,\
¡ 
1 • 

¡ :\ 
1 
1 � 
1 J\ 

i i' 
1 ··· 

.. 

STRIBIJTION unrT 
�e 

{A) 
1 �) 

14 15.0 

1 

13 16. ()

12 16.0 

11 16.0 

10 16.0 

9 16.0 

8 16.0 
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EAICSSON lelecomun1cac1one� S.A.: Instalaciones (MURCIA). 

ti�, ·:·_:,:.;�,.;.PJ4ANO�S � tu ·ce ASI F JC�R':.f
·E>CPOI: 11 ,POS•ftla·cor•est; ··-··

·
- introduce posicion RP. 

·E>CPOE: " ;
·E>CPOP:[RP• 6 OEV• o SNT ó ... J;
·CTAAl:(OEV• o OETY• )
·STOEP:OEV•
•!:Xl"IEP•l)!'V• .'
·EXOAP:OEV= ;
·STBSP:OETY• [,NCJ;
·SLfAP:OETY= ,FTzALL;
·SEQAA:OEVz
·SUMCP:OEV•;
·SUMBE:OEV=;
·IOEXC:EXCHANGE:1 11 noflé>re";
· IOEXC: 10;
·IOTXP:!!comentario! I;
,TMPlllNT:10;

r'.<.,;-�_, .. pECLAIUC '°" HAIO�AAE.. , 
.....--- ---- ... � ....... • • • 9 

quita def1nicion de pos1c1on. 
posición de un AP en l• central. 
r�streo de llamada u organo. 
estado ue 1.-i órgano. 
lugar d� con.•1on ae un organo en GSO. 
RP, EM, etc del que ae�nde el útV. 
ver órganos bloqueados. 
ver órganos con fallos. 
quitar alar- superv. calidad device. 
pr1ntado datos de llamada mal1c1osa. 
reponer DEV después de llamada ma11c. 
nomore de la central. 
ver nombre de central. 
poner un comentario en datos central. 
averiguar terminal con resr SYSTEM. 

¡_, 1)Declaraci6n � !!!!=- -, ··· · 

""":exAPl:RP:s í;RPT• J (.TYPE:r ); declaración de AP. 
•EXAPC:RP• ,APT• ,TYPE• ,ACTION• ;· can-t>io de los datos de AP.
·EXAPE:RP•
·EXAPP:AP:r
·EXRTP:(TYPE• ó RP= );
·SUIPI :AP:s
·BUH't:RP:
·OIR�P:RP=

quitar definición AP. 
datos de RP. 
d•tos Oel si�nificado del parametro. 
blOQt..eo de RP. 
d�·-,-�-�� �� kr. 

it'l). 1 d\, u;., ue ,.,n "',..: .

·EXRUl:RP= ,(SUNAMfc o SUIO• );···· introducir programa (prg) a AP.
·EXRUP:RP• ver programas de un RP. 
·FCR�S:RP: ,�S={SEP ó NOAH); ca,ri>io estado de trabajo de un RP. 
·REPRl:RP= [,EM= ); prueba, de RP ó de EM de RP. 
·REHRl:RPc (,EH• J,PCBztarjeta;···- cantJio de tarjeta.
-RECRl:RP• (.EH:s );
·LAEIP:SUNAHE•ALL;
·LAEUP:(SUNAHE• ó SUIO• );
·LASIP:BLOCK;
·PCRPP:RP= ,IA=H'402,PP=
·OIRPI :RP•

c�robación de la reparación. 
identif. de la unidad software regional. 
información de 11 unidad softwa·re regional. 
ver unidad software. 
ver chekcsun de PP en RP. 
reinicio ae un RP. 

5�
4

2 >Dec t ar ac ¡�, -�:� :i/1
·EXEHl:EM= ,RP= ,RPT= ,{OM= [,PP• );··· conectar EM.
·E)(EME:EM= ,RP=
·EXEMP:EM= ,RP•
·BLEHl:EM: ,RP= (.RPf: J;
·8LEHE:fM2 ,RP" (,RPT� J;

--P·OPEC�;l(f,: (,LM ª \1.N " .:.,., ,l; 
·OIEMI :RPa ,t::M= ;

desconectar EH. 
datos de EH. 
bloqueo d� un EH. 
desbloquen de un EH. 
..;_¡ .,.: _ i.:�, J.-. ;¡;ntr::l de CM'S p-:ir i?P. 

Para la reparación de fM'S ver lo� con�r.do� de la reparación de RP'S: REPRI,
REHRI y RECRI. ___ /

_________ ...... - ·--· ---- --------·-------· --- - ---- -

f:l)Paso�d.-·abonado analógico '.(SSS•A):.f 

t .. :·É.ml:�=grupo 2048 (SS···>-,CRALl•alternat1va;

· EXSGE: SIJM• ;
·EXOSl:OEV=ai ó bj,MUP=ss·,l(·y;
·EXOSE:OEV= ;
·STBLP:Sw'H=SS·,.;
·BLOt4E:SWXcSS·,.•A a C·•·•;
·8Lc»11 :SWX= 11 

• SNc»1 I : s�x" 11 

•OUSZR:SIJH:

MIPESA 2 

declaración paso. 
desconelllón. 
decl. rutas AJ/BJ. 
desconec. AJ/BJ. 
matrices bloqueaoas. 
desbloqueo matrices. 
bloqueo matrices. 
prueba matrices . 
borra contadores fallo. 

RESUMEN COMANDOS A)(f 



EAICSSON Telecomunicaciones S.A.: lnstalac1one1 (14URCIA).

i:· '4fc:oné; 'éri''CieiC,rgwf�--ál:'r.1to � .... -�Si 'iimba• � 1 á.ioc • f ........... t-.;...:. .., l ... ,,... ....... _______ �---.S..·�; �� ¡
Comandos "pari'·rsMJSPH/CLM - .. ; --� .. 

·GSCOl:{SP"• , SPMV• ó TSH• ,TSMV• ó CLM• ,CLHV• );• decl1r1ción SPH, TSH y CLH.
·CSCOE: " 

de1cone• 100 SPH, TSM y CLM . 
. GSSL 1 : " bl aqueo de GSO. 
·GSSLE: 11 desbl�o oe GSO. 
·GSSTP:
·GSTE 1:
·GSIIEP;

11 

" 

•GSOSP(:TSH.,. J;
·GSTPI :OEV1• ,OEV2•;
·GSTPE:DEV•
·CSTPP;
·GSCOA:TSH:
·GSCVP; J e¡ {e ,l..¡-,·,� ,1.·,,

L ... · ..... :·e�� par1 CH/�efefencias de reloj !
·NSCOl:(ACH= ó CCM� ó DIP• o· EXT• ),CLAEflNL: ,
·NSCOE: .. 

·NSSLI:
·NSSLE: t'cn.: fe n -1"
·NSOAC: 
·NSOAII:
·NSfHI:
• NS TE I:

.. 

·NSOAP (:NO); no operativa
•NSOAT;
·NSHAI;
·NSHAE;
·NSMOC:SYNCHMOOE:(SIHGLE ó MULTI)

. .  . . , 

(,NO); 

i,rpresi6n del estado GSO. 
pruebas del GSO. 
tarj1ta1 r1parar fallo traf1. 
contador 1stadistica fallos. 
inicio conex. paso de prueba. 
iinal conex. paso de prueba. 
1 i••� !"''ºS ae prueba. 
borra contadores de fallo. 
valure¡ de control para CLM. 

conexión relo¡ de referencia. 
fin conexión. 
bloqueo reloj de referencia. 
desbloqueo. 
canoio supervisión reloj ref . 
borrado datos reloj ref . 
medida desviacion Hz reloj. 
prueba reloj de referencia. 
listado datos reloj referen. 
transferencia datos refer. 
activa area no operativa. 
desactiv& area no operativa. 
cairt>io datos modo sincronismo 

·NSSTP: i,rpresión estados ret. reloj. 
C'<:·:�.-: �->,. ·_�O!Jlmdos p¡srá;.SNJ" . ; 

···NTCOI :·s,H=noat>re, SNTP=punto· conex., SNT'/"'t ipo naraw en 814; .... conex 1ón SHI I s 
·NICOE:SNT"'
·MIBLl:SMT:
·NTBLE:SNT:z

t1n conex1on SNT'S. 
bloqueo de SNlP en SNT. 
desbloqueo de SNTP en SNT. 

·EXOUl:OfVs (,OEVP•conexión a dev. intermedio);··· conexión órganos a SNT'S.
·EXOUE:DEV= desconexión órganos a SHT'S. 
·NTCOP:(SNI: o SNTP: );
·NTSTP:SNT: ;
• M 1 TE 1 : SH T = : 

¡!',·;.;;;:::·.: .. '-,:�-� Cómand01 �ra o¡p· �-:J
fl.orbi1\o·Í�'=a:.:.,'.

siH= ':·, <---;e�,_ .. ,·!: 

·OIOIE:OIP= ,SNT=
·OTBLI :OIP= . SNf=
·OTBLE:OIP• ,SNT•
·OTIOC:OIP= l,INACT• )[,CAC•
· O Tf S 1 : O I P = , FAUL T"' 1 .. 1 O;
·OTFSE:
·OTFSC:OIP• ,FAULT• ,ACL•clase alarma;
·OT0S1 :OIP• , (BFF 6 SF ó Of);
·OTOSE:
·OfOSR:OIP= l,Bff 6 SF ó OfJ;
·OTOSC:
·OTOSP:OJP=
·DTDIP:(OIP= o SNT= ó DEV=
·DTFSP :DI P=
·OTIOP:DIP=
·OTOUP:DIP=
·DTSTP:OIP= , (STATE= l;
·EXOEP:OEV=

MIPESA 3 

datos de conexion de SNT'S. 
listado estado de SNf'S. 
inicie de prueoa de SNT. 

conectar OIP a SNT. 
desconex1on OIP a SNT. 
bloqueo OIP. 
desbloqueo OIP. 
carrbio datos iniciales OIP'S. 
inicio supervisión fallos. 
fin supervisión fallos OIP'S. 
cant>io clase alarma fallos. 
inicio supervisión calidad. 
fin supervisión cal 1dad DIP º S 
borra datos super. calidad. 
cairo,o oatos superv. ca11aao. 
1mpres1ón superv. ae cal1oao. 
list. conexión OIP'S y SNT º S. 
datos superv1s1ón OIP'S. 
datos iniciales para OIP'S. 
supervision calidad DIP'S. 
in,:,. estado de los DIP. 
lugar de conexión de D�V. 

RESUMEN COHANOOS AXE 



EAICSSON Telecom..,n1cnc1on�s S.A.: Instalaciones (HURCIA). 

ft1�')ti�ff¡\'f¡{��:-f•f��ct01f��;,-atii,n�·dtgitaL· (SSS·O): · .(EHG ó>- ASS >f 
·EXECI :�MCanont>re del EHG,RPA:r�,RPB•rpb; .. · ••• nont>re si«>ól ico EHC.
·EXECE:EMG• •••• desdefinicion EHG. 
·EXECC:EHG• ,RPA• (,RPB• J; •••• cambio del control EHC. 
•EXEPl:EHG• ,EH•nt LSM,CONTAOl•SINClE(PAIR),TTPE•tipo EMRP;·asig. EH como EHRP.
·EXEPE:EHG• ,EH•; ···· concluye esignacion.
·EXEUl:EMG• ,EH• ,{SUIHAHE•nOll'Óre prg ó SUIO•AEPE}; •••• definir SOFT�ARE EHG.
·EXEUE:EHG•

' . . .  , 

·EXEEl:EMG• ,EH• ,EW4•órganos;
·EXEEE:EHG• ,EM• ,EQH•
·EXCLl:EQH=CLC·x;
·EXCLE:EQH•CLC·x;
·EXCHl:EHG• ,EHTS•n• de TS O ó 1;
·EXCME:EMG= ,EHTS•;
·EXELl:OEV= ,ENB•n• emergencia;
·EXELE :OfVa
·EXNAl:(EMG• 6 ASH= ),SNB•;
·EXMAE: ... ;
·E:XSl1:0EV= ;
·EXTBC:EHC:;
·BLCLl:EOH=CLC·x;
·BLCLE:EOH•CLC·•;
·BLEEl:EHG• ,EH• ;
· BLEEE: EMC• ,EH= ;

· BL TB 1 : EHG= ,TSB•TS·a/b;
· BL TBE: EHG• ,TSB=TS·a/b;
•BLSTl:EHC• ,EHTS•
·BLSTE:EHG• ,EHTS•
· SNSE 1 : EHG= ,EMJS:
·SNSTl:EHG• ,EMTS=
·SNTBl:EHG=
·EXCLP:EQM.z
·EXEOP:EHG= ,EH=

·EXEGP:EHG=
·EXELP:EHG= o ENBs
·EXEPP:EHG= ,EM• ;

·EXNRP:EMG= ó RSH"'
·OIREP:
·LiUH;.;?;OC',:�T- ,f'T:1;
·Vu�1;:inU- .�Mi�-
·STSTP:EMG= ,EMTS=
·LAEIP:(SUINAHE• o SUIO= );
·REPEI :EMG= ,(EMRP= ó STR=A o 8};
·REMEI :EMG= ,HAG=EH·•,PCB=tarjeta;
·RECEI :EHG= ,(EHRP• ó STR=A ó 8);

·SYEOl:EHG= EH• ALL,FOAH•LAAGE;
·CLCAl:EMG= ,EMTS=;
PROGRAMAS SERVICIOS ESPEC. (S.E.):
Jl,¡A. 
EXALOA · 
SEEOSA· 
SEPRHR· 
SEPRHER · 
SULTOR· 
ACCSOR· 
PROGRAMAS 
EHGfOR· 
JEETR· 

telei�resora. 
alarma'externa. 
contestestador automático. 
teletax 121:hz. 
telefu 50Hz. 
pruebas aoonado. 
acceso pruebas digital. 
COMUNES LSH y s.e.

diagnóstico de fallos. 
funciones de rastreo. 

)tRVILlü� ��ré�JALES (S.f.): 

concluye asi�nación de prg. 
equipaniiento EHC. 
desdefine EQH de EH en EHC. 
definición canal señal11ac1on 
concluye la c0ne•1on control. 
reloj maestro de EHG. 
concluye as1gnac1ón. 
linea de e1nergenc1d a RSS. 
concluye la as,9nac1on. 
conexión abonado como prueba. 
concluye as1gnacion. 
, 1, i C.. l v Lu(i\o!A 1 ..Jfi L: O T S. 
r..o1•w1u ...,,, .. ,..., i;ji,;.:.:ut i "º rsa. 
bloqueo enlace control. 
desbloqueo señal11ador. 
bloqueo de un EH en un EMG. 
desbloqueo de EM. 
bloqueo de selector cerrporal. 
desbloqueo selector t�ral. 
bloqueo EHTS(relo¡ master). 
desbloqueo EMTS. 
prueba de EMTS sin rse. 
prueba de EHTS con 1S8. 
prueba de TSB en EHG. 
irrp. de enlaces de control. 
irrp. unidades sott. de EHG. 
i�. datos generales EHG. 
i�. 1 ista 11neas emergenc 1a. 
i�. estados de EM'S del EHG. 
n• abonado conectados prueba. 
registros de errores de EMG. 
r�ntarjnr tallo para RT. 

estado EHlS (selec. teftl)Oral l 
,�. de programas. 
inicia reparación/prueba EHRP 
intervenc10n manual EMRP. 
c�rueba reparac1on. 
reiniecio en EHRP. 
ajuste relo¡ RSS. 

PROGRAMAS PARA LSH: 
COA· 
TSR· 
Ll2R· 
ICA2R· 
SLCTR· 

reloj. 
conirutador terrporal. 
LIC'S. 
receptores de código. 
pruebas linea y LIC'S. 

ATA· enlaces remotos. 
ATLR· tráfico autónomo. 
EOUI POS ( EOH): 

Ll2·128 SLCT· ATL· 
lt:R2· 8 TS • 

SEPRM·64 SEEOS-128 Tll·l ACCSO·l SEPRME·16 EXAL0·32 SULTO·l 

HIPESA 4 AESUHEN COHANOOS AXE 



EAICSS()ij Ttltcomun1cac1one, $.A.: Instalaciones ("41.JACIAl. 

--��� .. ��r,�� ·�1 �·:.--.1,� ..... 
·EXNSI :HU� , Sill•nunero 1nic 1al;
•SUPAl:SNB• ,PXR•I o O o B·a,OETY•;
·SUPLl:SN8• ,PllA• " ,DEV• ,SN81an•,HNl•orden;···· 
·SUPAC:SNBs ,PllA• ,PllAO•dato;

·SULll:SNBa ,OEV:tl·a;
·BLOLl:SNB•
·SUSCC:SNB• ,SCL•categor1as;
·SUS�i:�Ho= .�e� ;
·SU��i:�t. C Ll·�.o�v:;¡�� nn·y[,fAH];
·SUPFl:OEV•Ll·a,OEVl:SEPAME·y;
·SUESl:OEV•Ll·a,OEVl•SEOS·y;
•SUSfP:(DEV• ó OETY• );
·SUPTP;
·STSUP:SHB•
·SUSCP:SNB• (,LISTJ;
·SUSAP:SN8•
·SUPllP:SNB• (, PllA• ];
·S�SPP:SUT•PB,NC o AC 6 SCL• [BNB• J;
·CHSIP:SNB•

rl':t-1i ·CHSOP:SNB• [.CVIIJ ((FILE ó 10• )J; 
·CHUAP:SHBa ,DATf•fechas;
·CHUCP;
·EllACP;
·SLLOP:DETY=Ll2 6 LI;

. • ·SLF4!_¡(?�.!�:L! '-�T�.Al_l; .. � 

dtflnlción n• 1nttrn<is. 
declarar PABll y/a ,ubruta. 
lineas a sut>rutas de PABX.

dato, sut>ruta PABX (fin pag.). 
conuión abonado. 
bloqueo de abonados. 
dar categortas a abonado. 
,..t, ! t;,�'-", !,M9 a RC. 

coneaión SEPAME a abonado. 
cooeaión SEEOS a abonado. 
núDeroa conectados a device. 
lista de SEPAH con categ. TAM. 
Htado de un SN8.

iq>. categorías. 
listado aoon.dos especiales. 
cooeaión de abonado PSX. 
dato,·clase abonado especial. 
contador pasos abonado. 
contador de tasacion. 
abonado con c0111>roo. de tasac. 
datos abonado con tasa�ión. 
código dt area propio. 
abonados en falsa llamada . 
LI en fallos. 

(..��:,:�jCATEG0$1IAS DE ABONADO: i 
9IC/BÓC(0:1) ...

.
. 6l oqueadCI parla todo tráfico terminal/origen.

18!/1!!')(0_1) 

CCA/ADl(0 •. 2) 
008/CTP(O, 1) 

cea co,2i 
CHT (O, 1) 
CTA (O •• 2) 
ENQ (O •• 5 l 
HA (O .• 2) 
HL 1 (O •• 2) 
LTE (0 .. 3) 

MC T ( 0, 1) 

?'11 <0 .. 3 l 
ACL (0,1) 
TSU !ll, 1 l
ASL (0,1) 
ANT ( 0, 1) 
C88 (O, 1 l 

hl 0<1ue�d<> t ��r • l m,en te P." a t r_á f i c�· t ot r111 i nal /origen. 
1 1 '·""·:t-�;- -.. -�spera/ abon.-d-� !T"' ,, � i, r-.,;1 :Jnc i a. "1" activado.
abonado ousente/11W1rcaclón abreviada. "1" control central "2" SN8. 
no mole�tar/protección de? transferencia de llamade. "1" activo. 
descriminacion de linea controlada por código. 
tipo de urificación. ,., .. no_ urifica abonado A. 
transferencia de llamades."1" local y "2" eaterna. 
servicio de consulta."1" acceso y "2" acceso y confer. a tres. 
rellamada de registro."1 .. por botón, "2" por botón o gancho. 
linea directa."1" imiediata y "2" después de t�rizacaón. 
prueba de linea."0" si, 11 1" no, "2" con categor1a y "J" en B. 
rastreo I lamada mal iciosa."l" rastreo todas las l lamaoas. 
pr1or1dad del abona�o. 
llamaoas registradas para cuando 8 ocupado se haga reintento. 
supervision de tiempo."l" no le hay. 
despertador automatico."1" no acceso. 
no tranferir nt A a central 8."1" sis.e puede transferir. 
C0111)letar sobre oc�do. "1" activar. 

REA (0,1) activar pabA night service. "1" e,ta activo. 
ACL (O, 1) servicio ae llamada registrada .. 
G08 ( f), 1) .,.!!�� hr .. nri a de grupo sobr!' ahonad.L 

, 
r�� co.,'.�.L-� f:.>...:.::..:.:it ..... ,_;¡q�_ º��Sr!'r:1�t::::.::::-::i ;:�. .... . .,_

f.,'"".�:¡".r¿'¡fE.GOIIIAS DE AB�AvO DEPENDIENTE DE LA CENTRAL:_; 
, ..... �_,_- ' -· •• ..- T "•••'• ,._ --·• -- ... "• "' - ,1- •. _. • • • •••• 

ORT/OBA(0 .• 255)origen para enrutamiento1/anal1s1s del ni.Mnero 8. 
ASU/EM4(0 .. 15) servicio de abonado ausente/area de �rgencia. 
OCG/SCH(O .. 15) origen de tar1ficacion/categoria de tarificacion oetallada. 
1 SE/ H( T (O •. 15 ) 
CSA (O •• 15) 
TCL (0 .. 15) 
TLI <0 •• 15) 

información irmediata de precio/servicio Alto Costo . 
d1scrim1nación de enlace (relacionado con ANOSI).

tipo de abonado para progr. de enrutamiento y trabajos EOS. 
linea abonado. 11011 normal,111 11 PBX,"2" cabina,"5" RC .••. 

CAO (0 •• 15) alternativas de transferencia. 
TOCL (0 .. 15) clase de discriminacion de enlace (servicio blanco/negro). 

PXAD=ST=O·lCbusqueda secuenctal•rotatoria),CHAaO·l(l tar1fica n• de grupo> 

MIPESA RESUMEN COMANDOS AXE 



EAICSSON Telecon..,n1cac1ones S.A.; lrat111clones (HUACIA) . 

. · \t?r:;>;�� 

�:.! � ;,��;, ·g.,,:.,.,r¡?i!?-!;r��fo1;-= .,,t wntal" t ºª :J 
/sURlc?SNBW' �TYPEai ··• AlS� "'C"SMETir T; ·• twfio Y1\ta runrucam, ento t ransferimc I u.
·SUAEl:SNB• , TYPE• ,ATIME= ;· ti� de espera p11ra reenrutamiento. 
·SURBP:SNB2 li5ta de reqnrutamientos hacia abonado c. 

·SULPC:SNao: ,LPL •; cant>io llo!te •i·.rr.�re � 11111\adu a transterir. 
·SULPP:�NQ:;
·SUCPC:SNB• ,PEJt.xxxx;
·SUK�l:SNB2 ,K\.OaO•
·SUK�E:SNB•
•SUK�C:SHB• ,K\.IOAO•
·SUK�P:SNB•
·SUC81:SN8•
·SU81P:SN8•
·SUCAl:SNB•
•SUAlC:SNB• ,ABLS•
·SUAOC:SNB• ,DIN•CA[#lOBNBJ;·
·SUHll:SNBa ,DIN•; 
·SUHlC:SNB• ,DIN•x/0;
· SUC�I: SMB:a:

ifll)realon avu,,: ,,.;. ,..,n,c.t .. l no recor.oc1miento. 
codigo � restric. l!.!.L saliente (CBA y CCB). 
codigo accaso en nuevo, sistema, de aplicación. 
fin del codigo. 
c611'bio codigo de acce5o. 
dato, del codigo de acceso. 
activar acce,o traf. saliente controlado a�do. 
c�rober la activación del aerv,cio. 
activar servicio� abonado ausente <CCA). 
cantidad de núneros abreviados para abonado (AOI). 
deflnlr/desdefinir nunero abreviado para abonado. 
definir nünero de t!2!, !..l.!?! (HLI), 
can't>1ar/borrar nunero de hot line. 
activar servicio de llamada!!! espera (CA�). 
activar servicio de�� llamada (CTR). ·SUTCI :SNBa ,DIM•BNB;

·SURNC:SNB• ,TYPE• ,POSa
-sursr :BMS• 
· SUCO 1: SNB• 

[,OIMs I;· igual QUe SUTCI pero para nuevos SA. 
detinir nuneros para transferencia tuera central. 
activar el sercici� � molesten (00B). 

·SUTAl:SNBs ,DIMR
·SUNLC:SNlh , 1111 S• ; 

intrOdlJce nuncro de � di ter ido (TAN). 
long,tuO d� l 1st• dt- ,1..-,·�10 diferido. 

·SUT�C::Nt- , :�w��S .. -.,.:-. ;· definir lot t ·�·� �� ... ,:,rc.w," r1if•rirto.
·SUTRl:SNB:s activar et se,·-,,ic:iu de desvío diferido. 
·SUTlC:SNB• ,TRLSa
·SUTBC:SNB= ,POSs ,DIN=
·SUFTC:SNB= ,O(Ma
·SUACI :SMB: ,DIN•
•SUACP:ACTIME:s;
-B�BlS;

tongit. 1 ista � im!Cóiato � ocupado (IR8). 
;···· introducir lista de desvío ir,nediato. 

defin. transferencia llamada� !!L � (CTfl. 
introducir hora de servicio despertador (ASl). 
ver nunero •llamar• cierta hora. 
bloqueo de la lista blanco/negro. 

-B�S1:0= ,T OCLs;
· BwOSP;
·BWSNl:BNB= ,TOCl•
·81.SCP:BM8:

asignac:ión código de destino con TOCl. 
1ff'C)resión de la tabla código de destino/TOCL. 
introducir un abanado en la lista negro con IOCL. 
coqirobar estado de un abonado en la lista. 

·8WLIP:BM81:s ; datos de la 11sta blanco/negro. 
·SUASE:SNB= ; desactivar� ill servicios. 

fTPE=ct� é ctf ó nis ó rer ó tr� 6 trbf ó trna ó trnf. 

Ci,�)}���q·Cl's,,·d�:·afCNO � de'Sde,:¡j��f!r�. 12!.�,ser�;: i OS�$�! ement a_r_1 o�-:_.,
i:lest·. traFsa(iente Ot-sol.'rtador �moleste,,.� d1rt-cta, 

*33*cod190# •SS 0HHHH# 026# 053° 1:>nb# Act1var/re91strar 
••JJ# ••SS( ºHHHH)# ••26# ·�J º (bnt>I#···· verif1cac1ón

#3Jº codigo# #S5(·HHHHJ# #2¿# �5• cancelación 

0 20#/ *23# 
/

0#23# 
#2011/ #2.311 

Desvio lnnediato 
0 21 ºbnbll/ 090# 

•t121º bnt>#/º #90#
#21# / #90# 

'.•.:.�'!da 
"l.)# 

º 1143# 
114311 

Di fer1do 
0 62ºbnb#/ 0 9411 

"#62ºbnb#/0 "94# 
1162# / 1194# 

0 1195# / 0 1195# 
•21 º snb#/ #90*

Marcación abreviada
•51•ca•bnb(*NLJII

• 1 .. ,
., 

• •

Traf. !!L PAB_! 
•47•¡ 0 96" 

0#51[·�
.,. ---· 

,s,•ca# 

• #4 7• /0 1196° 

#4 7• / 1196º 

1.r.on-,c10 � ,:uo.\do. 
0 66il (11\arca Ol activación 

*#66( ºsnbl# verificación 
#66[ º snb)# desactivación 

Ocupado� llamadas (variablt-/fijo). 

• #67*bnbll/ • 1192 ti 
167# / 1192# 

ac t, vac i oo 
veri f 1cac ion 
desac ti vac ion 
interrogar serv. 
desact. desde C. 

Codigos servicio EMO. 
activar NIS/RER !·corta S·rellama ocup. 
verificar 2·cor,nuta 
desactivar" J·tripart1ta 

realizar llamada abreviada. 4·transfiere 

HIPESA 6 RESUMEN COHANOOS AXE 



ERICSSOM Telecomun1cac1ot1es S.A.: lnstalac1one1 (MURCIA). 

fm;% .. ,RJK1�-, 
En HU ti"Po'de�U"al'iuc�ón HU H lleveda e cebo en el cenal 16. 

distin9ir c1n1l11, les trama,·,. organl11n en 11Jltltrlfflls, eaistiendo
señales de sincronismo de trame y 111Ultltrame. 
·sEAALES HACIA ADELANTE ••·•·•••• 1) Prl1111ri1s (lnfonnación nunerica).

Pera 
un., 

•SEÑALES HACIA ATRAS
11) Secllldarias (el••• y deatino de llamada).

•••·•••• A) Señales relativas a la aeleccion. 
1) Sef'I. de condición ó ceteg. liMa alcanza. 

Estas señales se envían con señalización 111Ultlfrecuenci1 en cada canal, con unos
niveles de emiaión de ·8.24db y un valor lláaimo en recepción de ·23,8db. 

�
··· EJ

,._
�

J 
��--�!Ll��o ª�-�,.�.:�ciflce con las siguientes cifras PXYASHCOU 

?°. · SEÑALES HACIA ADELANTE -. 
.... sf�AL

._...

I) iNFO.' NlMERICA." 't 1 )ClASE llAMAOA, GRUPO PREFIJO P (A5) 
1 d1gito 1 Abonado regular. Reserva. 
2 dígito 2 Provincial ab. COlll)artido. 3 el fr1s. Sin R. al tern. 
3 d1g110 3 Servicio eapecial (S.E.). 
4 
5 

dig1to 4 
d1g1to 5 

i.ac I onal. 
Provincial fuera de sector. 

ó d1g1to ó Operadora asist. 1-,o,·u-.11,..:1,.: .. 
7 dígito 7 Previo �go interuroano. 
8 dígito 8 Abonado ausente. 
9 digiro 9 Reserva. 

3 cifres. Con R. 
4 cifras. Sin R. 
4 cifras. Con R. 
�o!iervo. 
ó c i t ra:.. �ti\ R. 
8 cifras. Con R. 
Reserva. 
Internacional. , .. ,..... �0<_!1.�ldi 9.IJQ.Q -�-�-- -!.f '* i co inurnac i onal 

f;.;:_:·f SEIIALES HACIA ATRA.!.J 
sÉAÁL°·coo1co ·A"--""·-�....,.. coo1GO a Eou1vALENc1A N7 

altern. 
altern. 
altern. 

al tern. 
al tern. 

1 Envie grupo A Abon. libre con tasación. OCN Dirección cOOl)leta. 
Z Envíe grupo 8 C009cstión. CAN Congest. red nacion 
3 Envfe clase de llamada Abon. ausente. ASA A�o ausente.

4 se A bon. ocupado. Envíe grupo ABO Abonado ocupado. 
5 D Abon. libre sin tasación. Er.vie grupo OCN Dirección COOl)leta. 
6 las cifras LLlll\ada maliciosa. Envíe todas OCN Dirección cOOl)leta. 
7 e Ni.:.nero canoiado. Env1e grupo NCA Nún«!ro carrbiado. 
8 Paso a señales B LiMa ,ruerta. LfS Linea fuera servic. 
9 Envie grupo E Fin de selección sin CL. OCN Dirección COITl)leta. 
10 Congestion Reserva. 

Principal significado señales A para petición dee nuneración: 
� GRUPO CIFRjS TIPO OE TRAFICO. 
Al A 

Al A 
Al A 
Al A 

Al A 
Al A 

A2 B 

Al e 

A4 se 
A5 o 
A9 E 
CLASES OE LLAMADA 

KTA9M LL.3111adas nacionales. 
"ri,,::.,¡ En redes.;. .,;, ;-.,..-;-.eración a 7 cifras. 
ASH En redes con ,..,. ... iroc1ón a 6 ..:ifr.as. 
XYA/XYAS Oper. de Asistencia Nacional a 7/ó cifras. 
OXY Servicios especiales. 
ax Operadora Asistencial provincial. 
814

cou

BHCOU 
PXYAB 

HCOU 
HFE2/5 

llamadas automáticas Interurbanas. 
llamadas automatices interurbanas. 
HFE2/6 CLASES OE LLAHAOA CCITT7,• 

Local y prov. 6 o 7 c. 1,5 
Serv. especiales (OXY) 3 

1,2,11,12 Sin infor. especial enviar 
3,5 NI.ni. abonado B en IAH 

N ac i ona l ( x .•• u> 
Op. nac. 7 c. (XYA) 

Op. nac. 6 c. (XYAB) 
Op. prov. (OX) 

4

4 

4 

ó 

4,7 
4,7 

4,7 
6 

NI.ni. nac. significativo en IAH 
NI.ni. internacional en IAH 
Sin inf. espe. N 1 A en central 
Igual 1 11 6 y N1 A en central 

o 

1, 2 
],4 
5,6 
ló 
17, 23 

10 9, 10 Internacional (I ••• U) Sin inf. esp. N' A no en central 64 

Hac .pos. tar I fa esp. Igual I a 6 y H 1 A no en central 65, 71 T J, 14 
Igual 1 a 6 y H' A en central 80,87 

,1ar;, los val.;,.,.=, �e Si 11.ay:,res ele 63 ¡t t.:;=� ,:r.rr!!nre e! 117. 
Tar,ticac1on por oioqu11 en HfE 2/6,Si•i,j, .. , ;_;, i'. ,· 13. 
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ERICSSON Telecomun1cac1one� S.A.: Instalaciones (MURCIA).

lo- .. _.,.1 ·' ····-�- .: • 

:t�?.)P• ';,, i e"r�,..siu�t!'ii:/
Tipos de rutas: a otras cencrale1, a RSS o internas (de trafico o datos>.

RUTAS: EXTERNAS: Otraa centralts: aN16glca:.OT e IT. 
di9ital1 ••. 8T 

ASS: ...............•••.•.... AT 
INTERNAS: tráfico: •.•.....•••••••••••. AJ,BJ,KA,CR V cs.

datos: ...................... CL supervisión de llamada. 

t. . . ·,. •.:. ' ,; - . . 

.;.;... __ a)Oeclaración � lil:datos -�·ruu:_j 

RE alnacen dígitos abon4ldo. 
ASAH Ñqui�• parlante. 
reo.. 
PO 

ruca de prueba. 
generar pulsos tar1ficac. 

·EXAOI ;A•ruta, (DETYz:t 1¡:.o órgano, (SLCCo:alcg(AJ ó BJJ [. FNC• J ó SNS•pb.11 ó OPC=
· (,R1• l (.EMC.s I o liC• ); funcion conectar ruta. 

·EXABC:A• [,ESSa 1 [.Rl• 11,LSV= 1 (.ASV• J [.Lfa 1 (.MA• J (,MB• J (.80= J (.CO= J
l,HCa )(. T O= )(,Tú.:L� ,l,'>:= )(.TAC= ll,l<w- ii,¡;; .. ll,MEP• )I.C.l= )(.PRI•)
(. HI Sh Jl,M IS2= )(.MISJ= )(,MI<;.:.:. )[.HIS'.J: 11,Ml\.o= Jl,1<1.J= ¡;·uatos ele 111 ruta.

ESS s�nal1zac1óo extremo·extremo 
Al ruta ascciada (CSA) 
LSV 
ASV 

variante de señalizacion de linea 
variante de señalizac1on de registro 

LT 
MA/H8• 
MC 

sólo si varios tipos de selectores de grupo, tipo linea 
IIIOdificac1ón nunero A/8 
IIIOdificacióo categorfa de A 

80 hacer anili1i1 de dfgitos arranque en árbol <> O 
ca igual que 80 pero para tariflcacióo 
HIS1 a HISó, ETC·· información miscelánea en 814 
EO origen del análisis de fin de selección 
TO origen del anili1i1 de supervi1ión de tiefll)O 
AO origen análiaia de enrutemientos 
TOCL·· clase de discriminación de enlace 
ST clase de selección 
TAC clase de transmisión 

t iT� T �: 

1 8LOC 

1, SEAL 
bloqueo 
aislado 

RC grupo de ruta L LI BL sin tierra¡ 
IH selección irrne-diata

r.�p c��:ttr intento 
¡:, i ,..,,,.., de marcar 
PAi prioridad de ruta 

1 

1, 
,: 
¡• 

BUSY ocupado 1 
IOL li libre-; 
!-i:O. ! l e9:!�i!

·E)(ORI :A:· ,OfV::d1spos1 t 1vo;
·BLOAl:Ra

asignación de enlaces.-AL"c" .;:.ó "/�.tf._l t ·/·/
bloqueo de rutas. 

•STASP:A= estado órganos de ruta. 
•STAOP:A= ,STATE= órganos ruta con su estado. 
·EXAOP:(R= o OETY= }; listado de rutas. 
·BLOAP; ver rutas bloqueadas. 

·Ex.&NC;R=AS0'1.a,PH�= i , .... , .. ,..,..,..... det in1 r rutas de ASAH.

:���t>)O�f ¡�¡ �ión d� suPervi·s ÍOMl;S!!: !.YJ.
i 

{:(ndi viduos/ 
·OURNl:Ra registro de disturbios ruta. 
·OULSl:A• ,TOHI• (,TI ME• J; estadiscica de disturbios. 
·TIACl:A= quitar t�rizac1ones. 
·OUANP; rutas en 1upervisión disturbios 

·OULSP; princado estadísticas disturb. 

·TILOP; rutas con t�r11. quitadas. 

·OUOAC:A= superv. disturv1os en rutas. ,(AOL:: (. ACL a o A(Lc ) ;
·LEAOC:A= conc.11. super. nivel trat. ruta. ,LVlZ: ... ' 

·OUIAC:A= superv. disturv. individuos rut. ,(AOL= [ ,ACL:: o ACL= } ; 

·FAl:l:R= �-..... ��"- fat.los s�ñ:!liza. indi-,i . (,ACt � . -

{ ¡, ..... �- i., '--""''-';,,-

·OUOAA:A=
•OUIAA:(DEV• ó R• );
·SEQAA:OEVs
·SET!P;

MIPESA 

J [,OU0S8= 1 .; :. ; ! :--::

8 

quitar alarma ruta disturbios. 
qy1tar alarma disturbios. 
quitar alarma de toma individuo. 
quitar alarma de enlace. 
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ERICSSON Teleconunicac1ooes S.A.: lnstalaclones (MURCIA). 

t:.:;�"'.', ... ��r:r.,ft::'Y..·� .. :..;; ,::.61' .... - .... -�--.,_1' .. �-.s. --�;.;..· ... · . · �.>s-, � ¡ac,on·;�;c".�:'. ��::!.2 t J 
La 1enall1ac1on ae transmite en foraatos de mensajes que tienen: un comienzo 

<F>, correci6n de errores (COAR), indicador de longitud (ll), información de 
servicio (S10), código de punto de destino (OPC), código de punto de origen 
COPC), código de Identificación de circuito (CIC>, encabe1-ineto CEO 
Y El), dato,, Si.61111 de control (CK) y e� de lnfonnaclón de señal (Slf). 

LS grupos de enlace SP ?,l\tO de aeñalizacic.in. 
DATOS DE CENTRAL PARA LA REO DE SEIV.LIZACl°"1 COHUN: 

� -.)1,;;.r·c¡'Óñ de. w·'dáto• <te-i �:/ 
·C7SOl:OEV•C7PCOO·a ST•C7Sl2·•· 

t_�Oefinición � � � seña;ización �: 
·C70Pl:O\JtlSP:ni(lndlcador de re<:1(2 naci�l))·spc(p.1tto de señalización);

;�:� �)Oef inic ión � � � señal i zac i6n adyacentes: 
·C7SPl:SP•n1·spc; •••• definición (ni·spc ·• 2-7465>. 
·C7SPP:(SPIO• 6 SP• ); •••• datos. 

[��,�s,9nacion � non-or�s ! 1.21 � de !.�0.�Ullil�: 
·C7PNC:Sl'=�i·$;x,(S:.'IO::-,l.)IT'Ore ó O\JNSP• ); 

:'
_'f>lnst-rción � ill � 5!!.!, �� de señalizacion:
·;c7STl:ST=C7ST2·i1,ITYPE•Z; ••·· 2 es para llamadas nac1on<1les.

¡;;ffOeclaración � .!:..!:llli � señalización: 
·'·:exROI :RaC7TAASICO ' C7TRASJGI ,OETY•C78TCN, FNC•S;

·EXORl:R•C7lRASICO' C7TRASIGl,DEV•C78TCN· ;
f f O e e l ar ac i ón 5!!.!. � 5!! !!!.!.!U il.ll: 

C7LOI :LS•n1 ·spc .•. ; def inicion. 
·C7LDP:LSa; datos. 
·C7LTP:LS•; estado. 

r,>Oeclaración Q! ill enlaces 5!! señalización: 
····c7SL 1 :LS=ni · spc,SLC=n• enlace, ST •C7ST2·a [,ACL11 ) [, SOL•"ir.dent. el enlace")

(,PARMG= ); deflnicion. 
·C7LPC:PARMG; [,TlSa J (,T2S= ) .••• ; cllll'bio datos par defecto de PAAMG. 
·C7LPP; datos de PAGRM. 

á¡J>Enruramiento del! señalización!:!!!!!!= 
·C7RSl:DEST=n1·spc,PRIO= ,LS• [,LSHBa );···· definicion.
·C7RSP:(OEST• ó lS• ); printado de datos. 

�j>Cont-Aiones sem1permanentes: (en nuevos SA ver conxeiones semipermanentes) 

""':exSCl:HAMEcno,rt>re,OEVPlcC7PCDO·•,DEVP2cC7BTCN·car.al señalizacion; 

$.1'JA.f_t)':'ª�.!..Or. �� l_2� c!_n:i!-=.ti � Sc!ñal i Zil� 10n :i: ��a,nic,11to�: 

"":c7LAI :LS= ,SlC= ; sc:na, ,zac1on. 
·C71Hl:lS = ,SCL=; inhibición de la señali1<1c1on. 

·C7AAI :OEST: [,PAIO= J; enrutamiento. 

li'U.Rutas de voz: ij.l-JI- - -
. ·EXAOI :R:TRTAANO & TATQANl,OElY=C78TCN,fNC=3,0PCadestino (OESl); 

·EXABC:RaTRTANO,LSV::3 ,MISl::i;
·EXRBC:RaTRTANI ,MISl:1 ,Boa ;
·EXORl:R•TRTANl&TRTAHO,OEV•C78TC·x1&, •• ,HISC1•c. señaliz.(1, 17 , 33 ... ),HISC3=1;

�i111Anal isis 2! enrutamiento: 
... �:.1 

·ANASl:RC• ,A• ,SP•AAA,SI•;
n)� 5!! señalización adyacente asociado:
·C7APl:LS• ,ASP•n1•spc;

�otsuperv1sion de los órganos, rn
r� - -- -
·';FAISI ;A:: ,ACL= ; 

!:!! enlace y enrutamientos � !:!.!f: 
supervisión órganos individuales. 

·C7SUC:LSz ,LVA• ,ACL• ,OMI•; 
·C7SUI :LS=
·C7SUP:LS=

·C7AUC:OéST= ,ACL= ,OM!
·C7RU! :OEST:o
·C7AUP:OEST =

fpf� 5!!.!, ter111i11,1l � señalizac1on: 
..,.:CTSTP: ST a 

• C 7T SP : S T • ;

MIPESA 9 

definir supervisión LS. 
activación de la supervisión de LS. 
i"l)resión datos de superv. de LS. 
definición superv. de enrutam. 
,nic:� supervisión de enrut. MIP. 
11:lJJ:·�:;1on do= oatu:. di: 1:11rut. MIP. 

datos del terminal de sañal izacion . 
estado del term,nat de señalizac. 
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ERICSSON Telec011JJnicaciones S.A.: Instalaciones (HUACIA). 

E�iÍ>��etJ1��,�lltr�·lw.J;sñ1:JlgsüsoJ ·SATSl:Al•O,DEV• ,CACS,IMP[, TDH• );•••· 110nitorfzación señales linea y registro.
PRUEBA EN BUCLE: 

Consiste en generar un bucle en el que cojan tOdoa 101 enlaces de 1.11a 

determinada ruta, pera ver más tarde C1Je todos eatan oc�01 al quedarse la 
llamada en un fin de seleccion predeterainado. E jeq>lo: 

·Definición de rutas:
EXAOl:A•BT70T,DETY•BT7,FNC•2; 
EXRBC:R•BT70T,Al•CS,ASV•0,LSV•O; (ver ASV en b14 � depende de central) 
EXDAl:A•BT70T,DEV•8T7·1&&·15&·17&&·31; 
EXROl:R•B T71T,OETY•BT7,FNC•1; 
EXRBC:A•877I T,A1•CA,LSV•O,RSV•O,ESS�1,PRl•O; 
EXORl:R•BT71T,OEV•BT7•33&&·47&·49&&·63; 

·Analisi1 de ruta:
ANRP 1 : RC•h; 
ANRSl:PA=1,A=BT70T,SP=661,EST=2; (envía núnero y desconecta CS) 
ANRSl:PB•2,SHB•runero a final bucle,SP•OOO; 
ANRPE; 
ANAAI :RC=h; 

·Oef1n1r nuneru a i,.s,11,tr pera gener .. r _: '.:-.. :'.!.
SUSAl:SHB=l'\U!lero a llamar realiza bucle,AC•h; 
Con estos datos ya esta listo para probar el enlace. Con esto se consigue probar 
el SNT, el OIP, el EH y los OEV. 

t�s )P°rt"�' ��:'.�,1 its i ón,:m:Jn.i: �: 1 
·C7TOl:ST• ,PARHC• verificación del terminal de señalización. 
·C7HTl:OEV• ; •••• monotorización de señales de telefon1a. 
·C7CTl:OEV• ; •••• procedlm. generador de señales de telefonía. 

:SIC•BLO; poner norrtire y datos que la señal necesite. 
:INIT; •••• inicio envio 

Pruebas de llamodas en bucle dentro de la propia central con TES T SYSTEH: 
Ver varable SpState y SpCode de C70A2. Poner dos valores consecutivos de SpState 
a 7 (valor para hacer bucle, ver infonnación otros valores>. 

�:'.i?�.t.:�?�?:\:��.;;;toE-�1�fci'ii:···�AÚRMÁS';·c-xrERNAS,'°�-: j 
. ·A·t;tt:-;i:-¡" , 10• , (ALOl [�!:CAN• 1 [.EX.AL•):��); , , 1r • 

·ALCLC:ACLNO=?,ACL•' [� COBJ((NOPAINT ó INBJ); 
·ALOIC:All:o ,DISPLAY= ; ..J",A..J O¡>

coneAión ALI a 10. 
indicación clase ae alarma. 
calTt>io cond. activar alarm. 
�socia categ. alarm. • SCAN ·ALS(C:ALCATINO• ,SCCAT• ;

·ALROl:OE�• ,:AU1• ,CAU2•
·ALEXL:OfV: ,ACL= ,ALCAT:a
·ALEXl:OEV=EXALy·x;

(.AC• J [MRJ (NO) [Pl!CA=- );· definir alarma. 

·ALEXE:DEV=
·ALEXR:OEV:
·ALBL I :ALI a 

·BLEAl:DEV2EXALY·A;
·ALST 1;
·ALHBI;
•ALOIP;
·ALALP;
· ALACP;
·ALCLP;
·ALSCP;

[PRCAa l; 

·ALROP(:10= (,OEV• ó BLOCK: ) ó OEV•
·ALEXP(:JO: (,OEV• ó BLOCK= ) ó OEV=
·ALTRC(:TIHE: ,INTEAVAL• ,ALCATa I;
· ALLTC: T IHE• ;
·ALLIP(:ALCAT 2 ]; 

·ALLTl:All=:

MIPESA 10 

dar categoría de alarma. 
activar alarmas e•ternas. 
borrado alarma aefin,aas. 
borrado alarn� reset manual. 
bloqueo alarmas IOG·J. 
bloqueo alarma eAterna. 
establece canal AL a OMC. 
heartbeat a ONC (PACA JS). 
condici. de actlvacion alar. 
datos del AL 1. 
i�. categorial de alarmas. 
i�. de indicación clase al. 
listaOo categ. de SCAN. 

ó BLOCK:};··· i�. ae alarmas definidas. 
o BLOCK= );··· e�. de la alarma externa.

informe alarmas en AXE. 
alarmas en una hora. 
alarmas en central. 
prueba del panel alarmas. 

RESl.t4EN COMANDOS AXE 



f�,iJ•.'.'.U:ffü:.'A�iJiA':'rsff;.., 
��-- ·-� � � � tltJ�netr,·1,�-�-·nrt-.·_�-- . --·. 

·ANASl:(RC• ó IA•condición(RO•orig. ruta,CL•cat. abon.,PR•prio. ruta,SU•ti�,
AL••1tedo Cffltral)),(PA• •• PH•,R• ,SP••v1,COT•cpto(O),$l•clase 11� ó
ES•fin ulección ó APT•nuevo prg) (,EST•I (,SNI• J; •••• datos anaili1is. 

·ANAPI .RC:
·ANRPE;
·ANAZl:RC•
•ANAAl:AC•
•ANAAll:AC•
·ANASP:AC• (,NOJ;

,,v.-• . , .• -" º t� software; · y·et'lvfo señal l inu;
eK�JZ;.risfa_ �- iartfícaeton:I

•>Definición de tarifa:

apertura procedim. analisis. 
fin procedimiento enalisis. 
borrar caso enruta�iento. 
ectlvar tabla no operativa. 
c�t•r tablas. 
i,rp. ca10 enrutemiento 

1·n• cifra de envio 

·CHTSl:T•tar1fa,NSP•pasos inicio,TOS•intervalo i�l10,NPP•incremento;
·CHTSE:Ta; borra tarifa. 
·CHTSP:T• ;

b)Oeflnición clase de comiutaci6n (S\JC):
·CHSPl:SUCacol"f!Utacion;
·CHSSl:OCAT•grupo dias (O, 1, •• 8),TIHE•hora,hora .•. ;
·CHSPE;
·CHSSE:SUC•
·CHSAl:SUC•
·CHSZl:SUC•
·CHSAA:SUC•
·CHSSP:SUC (.NOPJ:

c>Clase de tarifa:
·CHCPl:TC•clase,SUC• ,PPC ó 1TH ó � illfü;
·CHCSl:OCAT• ,T•tl, ••. ó � .l.! .li! iilll.l;
·CHCPE;
•CHCSE:TC•
·CHCAl:TC• [,OATfa ,TIME= ](AS22);
·CHCZI ;TC"
·CHCAA:JC:s
• CHCSP: TC• [NOPJ;

d)Caso de tarificación:

i�resión tarifa. 

apertura procedim. 
horas comiutacion 
cierre proced1m. 
borra SUC. 
activar SUC. 
borrar suc en NOP. 
canciar suc. 

i111=>resion suc.

apertura procedim. 
con11Jt. horas/tarifas. 
cierre procedim. 
borrar re.

activar TC. 
borrar TC en NOP. 
cané>iar TC. 
i,,.:>rime clase tarifa. 

·CHAPl:CC=; apertura procedim. 
·CHASl:(CC= o BC•TS· CO· CL· ACO·),(AP ó 8P ó NP},CO• ,PH• (CS• )(.IS• l

(.NCC= J (.OTI• 1 [. ITI• ) (,CHA• J (REGHI; definir CC. 
·CHAPE;
·CHASE :CC=
·CHAAI :CC=
·CHAZl:CC=
·CHAAR:CC•

cierre proced1m1ento. 
borrar f.C. 
activar ce. 
borrar ce en NOP. 
calllLloar ce.

·CHASP:CC= (NOP); . . 
t-.fl>li.:i.H,-,s:j¡,-: �:·�;;r.t�-�wi:1 

i�rime caso tarific. 

��- •.. - •. i1ra �t-,,-.;f 
·ANEPI :ESa ; •·•• apertura procedim.
·ANESl:{ES:fin ó SfaEO· PR• CL· Al· NA• NRA· },(F•. "ªX"Y ó ess ó cos ó FRE ... ;

fin de selección. 

·ANEPE;

MIPESA 

ESS señal u 
COS se�alea de congestión. 
FRE descone•lón forzada. 
NXA selección próxima alternativa. 

cierre procedimiento. 
•• • • i �. f in se I ec c Ion.

l>t.. r1.0�1co. . .. 
secundario,TOCL•clase descrim.; ···• def1n1cton. 

•••• i,,.:>. tablas descrim. 

grupos de 100 ó 1000 abonados. 

tablas supervisión. 
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ERICSSON Ttltc01T1.Jn1cac1ones S.A.: lnst111c1on.a (MURCIA). 

7)Analisis ill nunero !:
•ANBSl:B• , CC • ,{TE ó ltC• )(,M•borre•poneJt,Cf• ó N• )JC,L• )(.CS• J(.IS• J

(,MOJ(,OTJ[,NE• Jl,ES• )(,O• JC,Pll•,(.TRO• JC,TI• );··· define eneliais.
·ANBAI; activar tabl• no eperativa. 
•ANBSE:B• ··•· quitar de no operativa.
·ANBZI; borre tabla no operativa. 
·ANBCI; •••• copia operat. en no opcrat. 
·ANBAR; pasar a situación inicial. 
·ANBSP:8• (,AC• ó CC• ó TAO• ó ES• ó TE 6 Oa:j (,WOJ (,COHPJ ;••• listado del arbol.
·ANBLI; •••• quitar protección de las tablas 24 h. 

8)Analisis � � !:
·ANASl:ANB• (((,ACO• J(.AO• J(,AO• J(,L• )(,NE•)) ó ES• ó WUJ)(.STAlUS:; J;·def.
·ANASE:ANB• (,STATE• ); borrar anallaia núllero A. 
·ANAAl:(TIME• J (,STATUS•); activación del analiais del no.:-ro A. 
·ANAZI; borrar anallala núnero A NOP. 
·ANACI; copiar anal isla de r.(anero A en NOP. 
•ANAAA; paaar a aitu.ación inicial. 
• ANASP: AN8• ( {ACOs ó RO• ó AO• } J [. NO) (. Cc»4P J; · • • • pr i nudo tabla núnero A.

9)Estadistica de tarificacion:
·CHETS:TPEcC ó T ó L o  V;
·CHETP;
·CHATl:A• ,EAC•nont>re ó DEL;
•CHRTP;
•CHRCI :R•
·CHRCA:R•
·CHRAP;
•CHREl:TC•
•CHREE:TC•
•CHREP;

definir el tipo de central. 
ver tipo de central. 
noot>re eaterno a ruta. 
listado tablas rutas·nont>res. 
Inicio estadiatica a ruta. 
final eatadiatica • ruta. 
rutas con estldistica de tarificacion. 
inicio estad. tarlf. a clase de tarifa. 
fin de estad. terif. • clase de tarifa. 
ver el•••• de tarife con estadística. 

·CHASP: (A• ó TO•
CHETS: TPE•V;

J(,TC• J(.10• ,FO];···· prinudo de estadística de tarific. 
•••• c�letar el SPFILE • 2S llamadas con datos en blanco. 

10)Aan1nistración s!! tarificación s!! �para!..! tarificación s!! registro:
·CHOAl:TC" definir tarif. en posición de reg. 
·CHOAE:TC•
·CHOAP;

l l )�� !:!! prec I o I r-.ned I ato: 
· CHPIC:ANB: [. 10: 1;
·CHPIE:ANB•
·CHPIP(:ANB= ó 10= ];
•CHPSC:PRICE• ,TCL•;
•CHPSP;

inhibe la tarif. en posic. de registro. 
i1Tprime TC para tarif. de registro. 

oel 1n1c1on u� la 1ffl)r1:sorc1 OE: s.;1 ida. 
desdefinir la coneaion. 
ordena 11r�re,ión coneaiones a servicio. 

• precio pera cat, de abonado por paso.
printado � loa precios.

12)Llamadas s!! alto costo/larga duracion:
•CHHSl:HCT• ,THA• cané>ia/fija urt>ral alto costo por cat. 
·CHHSE:HCT•
·CH!fSP:HCT•
· CHL S 1 : T HA•
·CHLSE;
·CHLSP;
·CHHAI :HCT•
·CHHAR:HCT•

borre UIC>ral para categorla de abonado. 
listado de UTt>ral de alto costo. 
define UTt>ral larga duracion. 
borra UTt>ral larga duracion. 
iffl)resión del UIC>ral de larga duración. 
activa l.ll'i>ral de alto costo. 
conruta UIC>ral de alto costo. 

13)Conprobación de la tarificacion: (ficheros CHCNTRL y CHCNTALI)

·CHUAl:SNS• (.OATE1• ,TIHEl• )(.OATE2• ,TIMEZ• );···· inicio de la c�robación.
de uriticac. ·CHUCP;

•CHUAé:SN8•
·CHUAP:SMB= (,OATE•prin&fin);

MIPESA 12 

listado de ab. con c�r. 
5-,.:¡ri�ir al sarvlci�. 
c�rooacion de llema�ds. 
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. ' . ;,,¡,• .,,._.., 'w.'·' �----· >J.-.'l'.:-· ... :,11 . �- <"��{l··���--,·· .. �·-':'tf 
f?. )�,_Sl,t·_,l.t,!t!l_:-:t�!Pf��.ij;;"�;mll!i 1. tw.5!l: il·(enc:endhSo•t W

Ao,o: error de al AMU, · ·. , .... · VercJ'",,.�···w·EX ··"1 

loton: botón de fSEP, canelar ejKuclvo. verde, wo-sa 
Aojo: ser\al dt error desCM CP·SB. ANrlllo: UP 
Amarillo: CP·B ejecutivo <B·EX). Aojo: HA 
Verde: A BA •• 00:W 10:HA Aojo: se 

Verde: B 011UP 11:SE loton: coq>robar led 
·OPUSP; vl1uallz1ci6n anteriores valores por comando. 
·HEHEP; e1tadisticas del procesador. (APZ 211 10> 
2)Hodi f icac 10n � estados
•OPSUI/PTSUI;
•DPHAS;
·OPSES;
·OPPAI;
·OPXE�:
-n�Cº!;
· PT SES; 

. ' 
3JAeearac1on 2! !.tl.!.2 �
·AECPI; 
•REHCI ;HAG& ,PCBz ;
·AECCI;
·OIEFC:CPUFc y/O HOLfa
·DIRCP;
·DICEP:REC=TEMP; ó 01 TCI;
·AETCI :ANNR• ; 

� trabajo: 
CO(fflJta los 19do1 de CP (211/212). 
detiene ejecución del lado se. 
Separa el l�d., se.

actualit� s� • S3/I.O óesde HA 6 SE (211>. 
cuo.,,,�:iór, al! '·liS.: o lo'O (211). 
de.,,._,. ·:a,\.,11: ,;,,). 
p,1r11 y ��par• CP·l»S (212) . 

� � � U:.l : 
di1s,r,o�t1co. Ver tarjetas sospechosas <212>. 
c8fl'bio de tarjeta lllás sospc,hosa (211). 
c�rObacion de reparación <211). 
definición form.ato i�res1ón de error. 
ver contenido registro de errores (211). 
ver errores en CP, da el ANNR.

borrado de errores del CP (212>. 
·OISCI; inicio c�robación Scheduled <212). 
4)Aeinicio 2!l procesador central�!!!� ill_:

CPT:"IDE" entrada modo CPT, USERNA14E: STSTEH, PASSIJOIIO: INIT y EXIT ulida.
�-HCLOC:USR�SYSTEH,PSU•INIT; . inicia.a modo CPT en AS 22. 
·SYATI; ';.;,:;(.;;,;:.,o...,�-= !t-.({.,f. inicio del sistema de aplicac1on. 
·STREl:RANK=(SMALL 6 lARGE o RELOAO)
·SYRBI;

reinicio. 

·STRAE;
bloqueo recarga automática MT·O. 
quitar alarma de reinicio. 

·SYSRl:AANIC=(S11All ó LARGE),US=EX ó,_SEP;··:· q:inicio de sistema modo local.
•STRSP:fOAM=NORMAL o lAAGE; ,.. datos ·J�I reinicio. 
·SYAIP:10: 1 fúA14-= J; c11,pr:•1on elatos <l.: r-e1n1c10 (<!12¡. 
• SY l ll; ¡;rui:l>a. t;f' ccn ,;pi. 

-�TCPL:flLE: (,AP); inicia rccarg� con CPT. 

·PTCOI; COML!tar a C?T (212). 

·PlCOE; desconecta de CPT <212>. 

·PTCPL:RP= ,EH= ,DEVz ,PPc ,CSa iniciar carga CP (212). 
·PTCPR; reteo hardware en CP <212>. 
·AEINICIO FEX. Desconectar todo CP; conectar un lao�; autocarga; conectar AHU;

actualizar con RECCI; conectar PO\J otro lado; actuali1ar lado. 
5)Descargas automaticas:
·SYBTS:TIHE•datos grandes,TOHl•datos pequeños:.,.;···· define descargas autom ..
·SY8MS:STOR[cALL o NONE o OS; backup memoria extendida. 
•SYBUP:fllE•RELfSUx o 10•; volcado datos central. 
·SYBCl:fllE• chequeo STBUP OK. 
·SYTUC; actualiza O·> 1 files. 
·SINIC; coNB.Jta O con mayor. 
·SY8UI [:DISCJ; activa comando SYBIS. 

·STBUE;
·STCLl[:10= J; :l'ILí:=:.'l:lCMOHOf)
·IOELI; . �FILE=EVENTflLf) 
·IOtlC::flLt=�·,i:lü'llr:;,,U> ,ELCccomandos O 11;¡.,,,.:,.;

.-Q·STBTP; 
·SYltSP;
·SYBfP:FILé�RELíS�x;

HIPESA 13 

uesactiva descargas. 
activa registro comandos. 
a:tiva r<:g. de sucesos. 
u,:r 1nt> �0<11e1r,oos ;i ,mpres. 
>'t ,. proy,· a;na oescargas . 
dat.:is � ria extendida.

ver datos de SYBUP. 
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EAICSSON T•lecomun1tac1on1,, $.A.: 1n,1alaciooH (11UACIA). 

ó)Carg� 1n1c1al � � 9 recarg�r software 2! � � � ,eparado:
·INHCT:SPG•O; •..• carga VOll.lMn a cinta. 

... 

·INVOL:Nooe� ,10• ;
•ENO;

--='l.-'·SYHTP:Olll-1°',S::>�•0,l.!"X)�• ,102• (,Fllfl• 1;··· ci,ple a. MT a HD.
·INHCT:SPG•O; descarga volunen a cinta. 
·INVOE:NOOE• ,10•;
•ENO;

•SYTUC; 6 SYNIC;

•IHHCT:SPGsO;
· IHCSP;
·ENO;

·E>CSLP:SPG•O;
·FCSll :SPG.,.0;
·IHLCT:SPG•O;
·HCD�C:IO=AT·a,SEP•YES;
·ENO;
·OPSES;

PARA APZ 211 J·o 6; 11] 
·HCLOC:USA=SYSTEH,P�W=INIT;
• SY I TI;
·SYCPL:AP•de lin�,flLEaAELFSWa;

·EX I T;

·CACLS:OATE=yymndd,OAY• ,TIHEshh11111;
• SYAT 1;
·OPE>CS;
•OPPA 1;
·IHLCT:SPG=O;
·HCOSC:IO=AT·x,SEP•NO;
·ENO;

PARA APZ 212

•FCCPL:FILE•AELfSWa;

·CACLS:OATE•yymndd,DAT• ,TIME•hhfflTI;
·SYATI;
·•CTRL T> y PTCOI;
·PTSWI;
·PTCOE;
·AECPI;
·IHLCT:SPG=O;
•HCOSC:IO•AT·x,SEP�No;
•END;

7)Alteración ��memoria:
•LASUP;
·SAOSP;
·SASTS:STOAEa ,NRKW• ,LKH•
·SASEl:(NRHW• ó NRKW• );
·SASOl:(NAHWs ó NRKW• );
·SASTI;
·SASPI :STORE•
·SASTP;
·SAAEP:SAE•

·SAAll:SAEs ,NI• (,BLOCIC• 1;
·SAAOl:SAE= ,NI• (,BLOCK•);
•SAACP;

HIPESA 14 

actualizar AElfSWO. 

•••• c�robar el e,tado nodos normal. 

Coq>robar LINKS estado normal. 
separar loa enlaces del IOG-11. 
separ1r AT para comanoo a CP·SB. 

·•·• separ1r lado CP·SB para cargar.

entrar en modo CPT. 
c�robar CP·SB (esperar FC 0>. 
�arga CP·SB (esperar FC O). 
esperar reinicio. 
1alir de a'IOdo CPT. 
poner reloj de ,istema. 
activar los bloque, de APT. 
pasar lado CP·-S8 a EX.

ectualizar la otra cara. 
vuelta a normal de AT separado. 

carga ,oftware CP en CP·SB. 
esperar reinicio. 
poner reloj de sistema. 
activar los bloques de APT. 
conectar a modo CPT. 
conwtar a ex el lado se. 
desconectar el modo CPT. 
·�tualizar CP.
�welta a normal Je AT separao�.

ver buffer dinámicos. 
ver c1ntidad de ,nemoria en CP. 
establecer el tamaño de la memoria. 
inicio de la ••tensión del almacen. 
inicio decre111ento memoria. 
inicio pr�ba del almacen. 
�etar almacenes. 
distribución de memoria CP. 
n.,estr1 NI y NIU para SAE. 
íncret!lentO NI en SAE. 
decrementa NI en SAE. 
i�resión de SAEs y sus bloques. 
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8)� !_r ilnsactton l.9..9 {IMLCl): (SY5tituctón Ot> EVENTFILE en al11unos S.A.)
·MCTLS:flLE• ,fl LEDUlh ,(10• (.XPllCA• l o  PACA• o LOCONS);···· 1nic10.
·MCTLC:flLE• , fl LEDUA• ,(10• [,XPeCA• J o PACA• o L�S);···· CafTCllO datos.
·MCTLI; activación. 

des .;e t I v ac i ón . 
borrar un fichero. 

·MCTU;
·MCTl/LflLE:
•MCflP; t1ch. definidos. 
·MCSTP:flLE• ,(Cc»4HANO• o PAINIOUT o PACA• o LOGONS o USEA• )[,SOAIE• J

[. STIHE• J (.EOATE• J (.ETIME• J; ·•·· datos fichero.
·MCSAP:idem , 1 01• ; •••• datos io en fich.
9)Func1ones 2! carga/camo101borrado 2! funcion � � � 2 �:
·LASUL: (10• , SPG• ,NOOE• ),(BLOCK• ó ALL);·• car¡a uni�/el software CP.
·LASUP: '' (. VCAT•ALLl,BLOCK• descarga de unidad s.oftware CP. 
·LA8SC:BLOCK• ,BS•PASSl �E; pas;ivar una función. 
·LASUA:BLOCK•
·tASIP:BLOCK•
·FCSUL:BLOCK• ,10= ,NOOE• ,SPG•
• f CSE 1;

,. · FCSUC¡CTYPf: 
· fCSUI: BLOCK=
·fCSUA:BLOCIC•
· fCS I P: BLOCK:
·FCSLP;BLOCIC•
·FCSWI :CTYPE•

borrado de 11\e unidad software CP. 
unidades 1oftware en CP. 
carga para canbio unidad/es sof. 
inicio cant>io separado (Oialogo). 
cairo10 de unidad software. 
1n1ci0 de la unidad software. 
borrado de la ur11dad software. 
1�. de la 1dent1dad un1aad sott. 
,�. carga de almacen para unidad. 
inicio del lado de CP coMtUtaao. 

·fCO�Y:C�YP(• 1n1c10 de le trensf•renc. de datos. 
·LAEUL:(10• ,SPG• ,NOOE= l,(SUIO• ó SUNAHE• );· car¡a unidad/es software region.
·LAESP: descar¡a de unidad software re¡. 
·LASUA:SUIO• ó SUNAHE• ; borrado de una unidad ,oftware Aeg. 
·LAEIP :(BLOCK• ó SUIO• o SUNAHE• unidades software regionales. 
·LAEUP :(SUIO• ó SUNAHE• ); datoa carga de soft. regional. 
·FCEPI; inicio cant>io PAG en EH (dialogo). 
·FCEPC(:AANK•SHALLI;

·fCEPS;
·FCfPP;
· FCEPA [ :ALLCASESJ;
·FCEPE:(COHPLET E ó INHIBIT);
·FCTAL[:10• ,SPG• ,NOOE• J;
•FCTAA; 

IO)Func1one� de correcc,on Q.!: programas: 
· PCCAS: BLOCK• [, NRW• J ;
·PCECL:(SUNAHE• o SUIO:
·PCECl :(SUNAHE2 ó SUIO=
·PCECS:CSUNAHE= ó SUIO•
·PCECE:(SUNAHE: o SUIO:

)( I A: 
)( 1 A: 
)( I A: 

)( 1 A• 

o IS•
, SfG11
,S!G•
,SIG•

>CCI: l; ·
ó uno); .. 

ó uno);·· 
o uno);·· 

cant>io de PRC en EH de RP o EHRP. 
conjunto de programas de EH. 
printado de datos. 
borrado de programas de EM. 
fin de EH de EHG. 
carga de las tablas de convers1on. 
borrado de las tablas convers1on. 

conjunto de arca oe correcc1on. 
car¡a de correcc,on de EHRP. 
inicio correccion unidad de EHAP. 
confirmar corree. unidad de EHAP. 
fin correccion unidad de EHRP. 

·PCECR:(S�MAM(: ó SUIC: ){IAa ,SIGa ó uno);·· borrado corrección unidad de EHAP.
·PCECP :(SUNAHE2 Ó SUIO• ), 'ºª listado correcc1. uni. soft.EMRP. 
·PCESL:(SUNAHf• o SUIO: ),SJG= ,IA• ,(C!• ];· carga correccion señal sofl. EHAP.
·PCESP:(SUNAME= o SUIO: ),SIG= [.10: ); i�. tabla corree. señal EHRP. 
·PCEUP:(SUNAHE• ó SUIO• ),IS• (,10• ); i�. unidad señal soft. EMAP. 
·PCORl:BLOCK• ,(IA• , 15& )(Clc J (10• J ((lABEl) ó LA8El) INSTAUCTION o

INS IAUCTION)J;I ENO; 1nserc1on de una corrección. 
·PCORI :BLOCK: , id(;BLOCIC• , Id),.,;
·PCOII S:8LOCJC:

. . . , 
·?COIIE:BLOO:= , id [: BLOCIC: • td) ... ;
·PCOIIR:!ILOCK•

. . . , 
·PCOAP:BLOCIC•
· PCOOP:BLOCK: , 1 S:
·PCOSL:BLOCK•

. . . , 
·PCAPS:AP: ,PP= , IA= ,PSC= ;
·PCOSP:BLOCIC: ,(INSIG= o OUTSIC• );
·PCRJ::P:RP:

0
PP: ,IA: 

-Tr:.'2.WS � �p.: '< 1 IAJ.S . f:E.f •
- TC Si. 1' I 
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1n1cio pasivar correcc1on. 
confirmacion de correcciones. 
fin pasivada corrección. 
borrado de correcciones. 
i�resión de correcciones. 
impresión de cod1go assemoly. 
carga corrección de señal. 
confirmar correcciones de AP. 
impresion tabla de señales. 
1mpresion del coo190 de PI!. 
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ERICSSON Telecomun1c�c1ones S.A.: Jnsta1aciones (HURCIA>. 

lQLll.· 
EN magazine RPAM existen 

·Ro¡o grand•:
cinco diodos: 
r�1nicio � APA. 
APA IIIOdo 1eperado. 
APA en modo noraal. 

·Ao¡o pe�ño:
·Verde pequeño:
·Verde grande:
·Amarillo grande:

RPA tjec·.1Undo correctamente tl programa. 
RPA ejecuta una lnterr •• SI parpadea se carga el CP. 

1 )Ent raaa 
· IH ••. ;
·IN ... ;
• 1 L ••• ;
·HC ... ;

! procedimeintos !!!
IHHCT:SPC.:O; 
INHCT:SPC=O; 
IHLI T ;SPC:aO; 
IHLCT:SPC•O; 

�: (cc.andos·procedimientos·comentar10) 
�nteni•. del IOG·11 y su reconfiguración. 
ór;anos de archivo (volunenes y arcn1vos). 
;eatión de canales de datos y terminales. 
matMjo de ór;anoa 10. 

2>0eclarac1on 2! enlaces�� g unidades 2! l.!.!!!! (IHLCT>:
• ILCHI :CHz ; datos modulo canal. 
·ILLUl:LU,nodo par·noao·un1dad linea,CHAA•protocolo;
·ILBLl:(LU• o CHa o NP• o PP:a );

in1c10 unidad linea. 
bloqueo. 
desbloqueo. ·ILBLE:(LU= o CM= o NP= o PP:a );

CARACTERISTICAS PROTOCOLO POS·A 
2 ll25/\124 y X28/\124 L IU 1 

LIU 2

POS·B 
LIU 1 
LIU 2 
LIU 2 
l lU 2 
LIU 2 

14 X25/V24 
15 HLP/X25/V24 
10 
17 

·ILCMR:CH•
• ILLUR:LUa
·ILCMP;
·ILLUP:LUa

x2s,x21 
X25/V24 

3)0efinición enlaces 2! � (IHLIT):

LIU 2 
L IU 2 
LIU 2

t:-orrado datos CH. 
borrado de LU. 
datos modulo canal. 
iffl:)resion LU. 

·ILSLl:NP=nodo par·nodo·unidad linea·puerto,RAlE• ,PROTa ;

•ILSLC:NPa ,(PAO• ,PRIV• o BITS• ,PAAITY• ... );
definicion. 

parámetros. 
•ILLTl:PPs ,LOOPa(1..3);
•ILSLR:NP• ;
•ILNPP(:(NP• )(,ALLl;

prueba en bucle. 
borrado link. 
iffl:)resión puertos. 

4)Asignación del nUnero 2! termin.!l 2! � !!!.!.!Ll (IHLIT):
·ILSPl:SP•(mtp,x29 ••• ),NTN= NTN propio para protocolos. 
• ILTEI :NJN:( 1., 15),NPc
·ILNAl:NAHE= ,NTN=

·ILTER:NlN: ;
• I L NAA: NAHE = ; 

·---• ILACC:NTN• .. ,PRfz
·ILSLC:(NP= ,Cant>lOS o PP= ,cat00ios);
·ILTEP(:NTN: J;
· ILNAP ( :NAHE•J;

S)lerm,nales. destinos t anali�ts (IHLIT}:

definicióri, 
asign• no,oore a enlace datos. 
borrado nunero terminal red. 
borraao de un n01rore de NlN. 
prioridad NTN._ 
c�io parámetros PP o NP. 
listildc datos terminal de red. 
ver dato, de nomDre oe �TN. 

·ILPCl:NfNA• ,NTNB• ,(LCA• ,LCB• )(,PRI• );· 1n1c1a circuito virtual 10 y PRG.
•ILDNl:DEST• ,NTN• ;
• ILROI :ROT• ,NP• (,OJSa ) (.OOA•
•ILRCl:RC: .ROT:a (,HAii= J;
·ILRAl:ND= (.OOA: l,(RC� C.DTE)
·ILROC:ROT= . . . . . 

relacionar NfN con un destino. 
J ••• ; definir ruta asociada a puerto. 

poner rutas juntas en RC. 
o_NEUCX>AJ;·· enrut..m1ento oe salida CAC).

establecer parametros de ruta. 
·HCOIC; (no en IOGIIB) terminal a d1rector10 usuario. 
·HCD\11:IOz ,NfN• ; def. 10 y asigna a terminal de red. 
·ILDFl:IO=DL·it,NAHE= / l''f'/' 7• def. de DL relacionado NAHE de NlN. 
·10101:10= (,Cc»4HANTJ[,DETJ(,OVPMRJ; inserta 10 en tabla 10 ° S. 
•ILRCl:TRG• (PP• o AOT •.• )(,RPL• ,NRP• );•• grupo tráfico para estadísticas.
·ILTTl:TAGa ([,DATE• ),TIME• J(,OATS• );•••• iniciar grupos de grabación lROs.
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· ILPCA:NlNh (,LCA• );
·ILDNR(:(OEST• o NTN• ));
·ILROll:ROT• (.NP• J;
•ILACA:RC•

borrado de un circuito virtual. 
borrado de destinos. 
borredO de una ruta. 
borrar enrut•lento. 

·ILAAA:NO• (,COA ); borrar anali1i1 enrutamiento. 
·HCOVA:10• ; borrado de un órgano 10. 
·ILOFA:IO=Ol·a,; borrar 10 relacionado NAHE de NTN. 
· IOIOR: 10: ; borrar un io de APZ. 
·ILAGR:TAG; (,(PP• o ROT ... )J; borrado datos de TAC estadística. 
·ILTTR:TIIC•; borrado tabla de tieq:¡os para TAOS. 
·ILPCP(:NTNh (.LCA c JI; datos del circuito virtual. 
·ILONP(:(OEST= o NTN• ll; �er tatlas de de�tinos. 
·ILAOP(:AOT• I; datos de una ruta. 
· ILOAP;- datoa de anal iai, de digi tos. 
·ILRCP(:AC• 1: printado datos de enrutamiento. 
·ILTTP(:TAC= I; tabla de periodos de meólda. 
·HCOIP; librerfa de referencias sistema. 
·MCOVP: 1(10• o NTN• o ... )); listado de órganos 10 con NTN. 
·ILOFP:IO•OL•a; print. DL relacionado NAHE de NTN. 
·IOIOP:101•; i"'1resión datos de terminales. 
·ILRCP(:TRC• J; datos tabla objetos de medida. 
·ILSTP(:TAC: J; estadistlcas objetos de medida. 

--·f\·HCOSC;JQ:AT·a,SEP:{YES ó NO) se�ración terminales. 
·IOSTP; status de terminales enganchados. 

�IOREl:IOINO• ; relajar terminales enganchados. 
ó)Conea1on !.!. sistema de autoridad de�! IOC11 (IHLCT): 
· IOTAC: 10: ,ATClh(O .• 15),AUTH•{YES ó NO); · • inserta términal grupo terminales.
·IOUAL:USEA• ,PSW• ,USEACR•(0 .. 15>; inserción de un usuario al sistema. 
·IOUAl:USER= ; activa inserción de usuario. 
·IOUCC:USEACR• ,{CATI• ,(CATA•) o CATA•);··· restricción de comandos a usuarios.
·IOTCC: ATCA•, " ;··· restricción de comandos a térm1nal. 
·IOTTC:ATGA• ,STIHE• ,ETIHE• ,OCA Tc
·IOCTl:COHHANO• ,COCA•(0 .. 63);
· IOTAP;
· IOUAP:USEA•ALL;
· IOUCP;
· IOTGP;

restricción horaria a términal. 
�ancio categoría de comando. 
i"'1resión grupos de terminales. 
listado de usuarios definidos. 
categorfas de comando para usuario. 
tabla autorización de terminales. 

· IOTTP; tabla restriccion horaria. 
·IOCTP:COMHANO•ALL; tabla comandos var,aoos de grupo. 
·M.:OCl:N�Mé• ,(OIA=USER/.AUTH•[PASSWORO-= J o  OllhC°"4/,NTN=/'[,AUTO- )[,SUPRV=

(,OUEUE• J o OIA•LIST!,OEV• l); inicio control cte directorio. 
·HCOCC; idem;
•HCOBI :OIA=USfA o COM o LIST,kAHf:
·MCOBE:OIA•USEA o COH o LIST,NAHE•
·HCOCR:OIA-= l,NAHE• J;
·HCOCP:OIA• (,NAHEcs J;
7>Enrucam,ento E.! inpresianes:
• 10101: IO=AF·n;

call*>io control de directorio. 
bloqueo directorio control IOCll. 
desbloqueo de directorio control. 
borrado control de directorio. 
datos de contrrl de directorio. 

declarar órganos Af en el sistema. 
·IOAFC:10• (,FILE=AFFILE·subarch•gener);···· asignar 1ubarchivo • Af,
· IOAFP: IOl•ALL;
· IOIOP: 101 =ALL, IOZ•AF · n;
·IOROL:IO=AF·n,PRCA=categ., TYPE•(flAST

CLASSUA•alarmas AT Off; 
·IOAOl:PACA•cate9or1a de 1moresion;
· IOAOP;
· IOOAC;
• IOOAC:ATT;
CLASSA o . i "'1r es. � 01 
y CLASSUA:1 Al 5 oz 

2 . AZ ó nada 
3 . A3 
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ver AF asociados a sut>arch1vos. 
i"'1resión respuesta a archivo. 

ó STS o NE�l),CON0•{0 .. 2},CLASSAaalarmas, 
enruta i"""resiones automat1cas. 
activación. 

COHO 

ver enrutamientos. 
desactivar terminal. 
terminal atendido. 

O continua resto terminales. 
1 permite cont1. si no atendido. 
z no permite continuación. 
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EAICSSON Telecomun,cac,ones S.A.1 ln,talaci one, (HUACIA). 

8>Comanaos para���
·EXJAl:APPL• ,SPG• ,NOOE•;
·fCSl.l :SPGcO;

� � ( IMMCT): 
activar aplicacion de IOG. 
separar un LINK. 

·EXSLP:SPG•
• ·BLSUI :SPC• ,NOOE• ,UNIT•

·BLSLl:SPG• ,LINK•

ver eatado de los LINK'a. 
bl�Jeo Je la unidad SP a nodo. 
bloqueo de un nodo. 

• ·BLSNI :SPG• ,NOOE• bloqueo de un nodo. 
·OISUl:SPG• ,NOOE• ,UNIT• ,TEST•
• IHCSP;
•IHCTP;

pruebe de unidades de IOC·11. 
estado de IOG·ll. 

-\ •IHAOP:NOOE• (,FCUIM• J; 
tabla configuración nodos. 
dato& reinicio nodo y reset. 

·IHSIP:NOOE• información de status ael nodo. 
·LASSP:SPC• ,(NOOE• ó VNOOE• ,SYSTEM• ,VERSION• )(,SIZE• );• datos sotf. IOG11.
·lASYP:SPG• ,VNOOE• (,10• J;
·SYASl:SPG• ,NOOE• AANK•;
·SYSSR:SPG� ,VNOOE• SYSTEM• ,(PUAGE
·IHALP:NOOE• (,FATIHE• ,FROATE• J;
·INIOP:NOOE• ;

•••• listado de versiones sistema HD. 
•••• reinicio de un nodo. 

ó (VERSIOH• J,OELETE);···· borrado inodulos. 
volcado de un sistema especifico. 

•••• estado de órganos de un nodo. 

9)Hanejo � volune�s � 2 ISMCT):
·INMEl:IO:z ,NOOE• , F ORMAT• (,IIOL• ,); formatear un"º (sólo princ1p.). 
·ISHEl:10" (,FORHAT• J(.IIOL• J(,NOOfs );···· formatea un FO.
·ISVOl:110: ,VOL• (,SIZE:a J(NOOE• J. .. ; crear volunen en HO. 
·ISVOl.:10• (,VOL• J(.NOOE• J(.FOAMAT• abrir votunen en HO. 
·101/0L:VOL• ,10• ,OIA•IN/OUT; montar votunen. 
·IOVOE:VOL• ,10•; desmontar VOl1611en. 
•INVOl:10• ,NOOE• ,VOL•; abrir votynen en un FO (1 maAimoJ. 
·INVOL:10• ,NOOE• (,FOIIMAJ• );
·INVOC:VOl.1• ,VOL2=;

archivos de comando en MT ó FO. 
renoné)rcdo de vol1Anenes en FO. 

·ISVOP:FVOl• ,TVOL• (,FNOOE• J (,TNOOE•
• 1 SVOP: 1 O• (,VOL• J (, NOOE • J ;

];··· copla flch. de un vol1.Anen a otro. 
ver atributos volunenes HD. 

• INVOP (:VOL• J;
·INVEP (:VOL• ó NOOEs );
•IMMEP:NOOE• ,10•;
·ISMEP:10" (.NOOE• J;

ver volr..anenes de disco duro. 
ver vol'611enes de disco flexible. 
i�resión de atributos de HO. 
11f4)resión atributos de F O. 

.. 10)Ficheros (INMCT 2 ISMCT): 
·.· f···INFll:fllE•:,VOL• ,RLENGTH• ,TYPE•(OIR,KEY ó Sf0),FCLASS•(SPL,CHP),SIZE• ;· HO.

•IOIFl:FILE• ,NSUB• (,MAXSIZE• J(,MAXTIME• );· def. datos de achivo en FPU.
·IOIFC:FILE:a ,NSUB.a (.MAXSIZE• J(.MAXTIHE• l;· cant>io de los c:Jatos de archivo.
·INFIR:FILE:a..1; •••• borrado de un fichero. 
·INFOl:FILE= ,OEST• ,EOUIP• ,RULc2• ,flLEIOZa (,POLLJ;· def. transferencia fich.
·INFUl:SPG=; introaucir ficheros en FPU. 

· l N F S 1 : F l LE= , DES T • 
·lNfUE:FILE• C,OEST• );
·lNFIP;{flLE• ó FCLASS• O VOl.• };
·IOIFP:FILE• ;
• INfOP:OEST:r ;
·INFUP(:flLE• );

informe ficheros a FPU. 
borrado de ficheros de iPU. 
ver caracteristicas ae fichero. 
ver subficheros activos en FPU. 
listado de ficheros conocidos FPU. 
datos ficheros en FPU. 
1tatu1 de 101 1ubfichero1. ·INFSP:flLE• [,OEST• );

·INFET:FILEl• ,(VOLl:i:arch. fuente ó
102• ,NOOEZ= ).,.; 

•INFIT:FILE1• ,FILE2• (,PHYSICALJ;

101• ,NOOE1• },FILE2• ,(IIOLZsarch. destino o 
archivo por transferencia de otro. 
copia de fichero a otro fichero. 
copia fich. • otro f1ch. otro vol. ·ISFIT:fVOL• ,TVOl.• ,FFILE• .•.• ;

·IOFIT:FILEl• (.FlLE2" J(,10: (,OFFLINEJJ;·· 

1 .. ••INFIC:FllEl•;,flLE2=�;

copia file1 • file2. 
renoncrar ficheros. 

11)Transfcrcncia ��enlaces��:

. ·INFTl:FILE= ,OESI• (,FILEIO: ,PULE•)¡·•••. inicio de transferencia .
fin de la transferencia. 
J (.COPY• J 6 REP); · · •· MT 

•INFTE:flLE• ,OEST•;
·OATOT:IO•MT•x,NOOE• ,(OcST= , FILE• (, SKIP• a SORT. 
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ERICSSON Telecom.Jnicac,ones S.A.: Instalaciones (MURCIA).

IZJTr�nsfereneia automatica de subarchivos � enlaces de�:
·INFCC:FILE: ,REHOVE:hora( .. �; condiciones de borrado. 
·INFPC:OEST• ,TINEl•in1c10,flHEZ•fin; det. intervalos ti� transfe .. 
• INFOI :OESTa ,CONTs(Ot4/0H >; anula �l lnurvalo t 1�. 
·INFRl:OEST• ,F ILEsarch·subarcn.(·gen>; inicio retransm,sion. 
ll>Entradas/sal Idas lecturas t volcados {IHLCT):

-. ·INTSl:SFC• ,NOOE• ,10:a l,AEPLACE);···· formateo cinta 11119netlca. 
·INTIP:SPC: ,NOOE• ,101•; lectura de cinta N¡netica. 
·OAELP:101• ,NOOE•; obtener etiqueta de la cinta 111119netica. 
·INFHT:OEST• ,VOLI• (COPIEAa J; volcar III ficheros en destino a cinta. 
·IOAFT:(FILE•FOOCa/b)l·AAAA)(,10• );··· escribir sobre III archivo desde 10.
·IOCHl:(FILE• o 10• )(,IOZ• J[PAOC• );• ejecución datos de III ficnero.
·IOCHE: (\IAITJ ((IO:a o FILE• ); pereda total o perclal de IOCHI. 
·IOCHC:STATE• definir estado de 109 de comandos. 
· IOCMP; ver eatado de 109 de Comilndos. 
·IOTIP:101: ,PAINT&ALL;
· IOELC:F ILE•EVENFllE, fQ:
·IOFAT:FILEa [HEXJ;

. ECl • 

14)Cop1as contenido 2! central en/desde
·STACI :SPG=O;

i q>resiones datos unidad almacen. 
comando, o iq>resiones a guardar. 
leer contenido archivo desactivado. 
RELVOLUHSU t descarga� IOG11: 

·SYCFl:FILE•AELFSUA,10: ,NOOE• ,0111• [,ECO);
·SYCFP;

apertura procedtmtento copia. 
definir cop11. 
ejecutar la copia. 

·STACI :CON; continuar otro u1sco ,op1a. 
•SYAFE; t)l!F .( 1,rr-1 :� 1nurr�ir copia. 

- ·SYMTP:OIA• ,SPC• �NOOE• ,102• (,FILE!• J(FILEZ• ); ··•• hacer backup HO <·> HT
·SYSSP:SPC• ,NOOE• ,fOa ,IONOOE• ,(INIT o CONTINUE);•••• descarga de IOC11.
IS)Transferenc1a 2! archivos� copiador monofichero (IHLIT): (solo CHILE>
•OAF TE:(FllE• ó 10• ,NOOE• ); •••• perar 11 tranferencia fichero. 
·OAFTl:IO•Ml•A,NOOE• (,HTFILE• )(.(FILE• (,FSU8l ó

(,REMOVE• l (,COPIERa J ); · definir 11 tr1nsferene1a. 
·OAFTP:(FILE= (·SUSFILEJ ó 10• ,NOOE• ó SURVEY);• i�re&lón datos tranferenc1a.
·OATRI :10• ,NOOE•
·OATAA:10• ,NOOE•
16)0efinición fil� !!l!.!.:
· AL S T 1;
·OAEHl:LINK• ,NAHE•

·ALHBI;
17)� funcional� !.Q.!il!:
·FCSPl:SPG=;
·'CSLS:LHOOE=A&8,ANOOE=A&8,�SNOO[•A&B;
·fCSSl:IO=F0·1,IONOOE= ,FOAMArs;
·lASTP:SPG=O,VNOOE= ;
·'CSO�:�EwSTSTEM= ;

restaura cinta f icn. inacabado 
resecar elerma por fallo. 

reservar link para ill'4)res1ones. 
establecer un link con un nOff'bre. 
comienzo del envio del HS. 

, j T.':• I. 

inicio del carroio 
lugar doncle se realiza. 
carga de unidades. 
ver versión para actuar. 
indicar nCflbre version. 
ver�ión poro carro10 func. ·FCSOL;STSTEM= ,VfASlüN=;

·FCSOL:MOOUlE= ,(REV= ,SUIOs
• F C SS 1 : f C T Y PE= 1 ;

,(REPLACE, ADO ó REHOVE) 6 OEFC= ,VALUE= );·carroio. 

·FCSPE;
18)F1cneros 2! !.Qf..!.!:
TAAATFILE(traffic type measurement result)
TRAOOFILE(data record1ng per call) 
CHSTAT ccnarging stat1st1cs recording) 
SEOSFILE <serv,ce qual1ty statistics) 
RELCMOHOF(conmancl log) 

terminar el canoio 
•••• fin de la función call"b10. 

TRAAFILE (traffic record. on routes> 
TAOIPFILE(traffic dispersion measur) 
OBSflLE (output for traffic observ) 
EVENTFILE(event log) 
RELFSUA (d�file o reloadfile) 

CHCNTIII. (charg1n9 check for subscribers) ACSOAFILE(indication routes statesl 
COOAAlEFILE<counter data outout for routes)COOADESTFILE<NM counter data output) 
C7TMFILE (ff�diclon de trafico en CCITT7) C7PHFILE (CCITT7 performance measur.) 
TIHCOFILE(congestion mesurement) TAACAflLE(traffic caracter measure.J 
AFFILE cstores alfanvner,cal information)CHVNFILE (call meter> 
ISFILE (data call 1�d11te serv,ce) SPFILE cespeclficac1on de llamada> 
PEAIOOICACC(periodic ,utput of accounting) SINCLEACC(part of def1ned account1ngl 
SINGLEALLACC<atl acount1n9 ctasses) CHCNT�Ll (lectura de cnarg i ng ckeck> 

:y ?,.:r r,• "j ,' I __ E:, ' (.:- 1' El-1...f't<., .Y " 
,- .I J 
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fijlCSSON Telecomun1c�c1��es S.A.: Jnstalac1one, (HURCIAJ.

!.QU .. 
1)� Q! !Q:1: 
·10101:10= (.OVPHAa) [,COHHANI] (.OETJ;
·IOIOP:10• (102• ];
· IOIOR: 10•
·IOCAC:VOL= ,RBLL= ,CAP•;

· 1 OBL 1 : 1 Oz ;
2>0ef1nic1on de sistema de outoridad:

insertar un órgano 10. 
1�resión tabla 10'5. 
borrado de un Organo 10. 
cant>io de la capacidad de cin:a. 
blOQ\Jeo de JO. 

· IOTAC:KfYc ,(CATlc (,CATA= 1 o (CATA•);···· cant,io de autoridad.
· IOTAP; comandos autorizaaos aesde 10. 
·IOBCl:PSU= inic;o de comandos de bloQue. 
·IOP\JC:,PSw= [10= Je [iO• l,(CATI• [,CATR= l � (C.C.TR- J;·· ::J::-t,io de pass .. ord
·IOPUP; i�resión de tabla ae password. 
])Transferencia��� organos:
·IOC11l:[(FILE• ó 101• ),1(102• ,]PAQCa (.DATE• 
·IOCHE:(UAIT 6 10= ó FILE• (,UAITI);

,TIHE• ];·· inicio lectura coman. 
fin lectura de comandos. 

· IOOAC ( :ATT I;
·I OOLC:{BLOCK• o 10= )[AOL• );
· IOOLP;
·IOELC:flLE= [,10= J[.ECL= );
·IOELE;
·IOELI;
·IOELP;
· 1 Of A T : F I LE= (. ( O= ) (. N F J ;
·IOAFT:FILE= (.10= J(.HEX];
· IOIPT: IOh , 102=
· IOTPT: 101= , 102• (.OffllNE];
· IOTIIE: 101=
·IOTSl:10= (.OffllNE!(.ERSl;
4)Hanejo·� volunenes X ficheros:
·IOVOl:VOL= ,TOHT" [.BLOCY.= l[,AXLJJ;

cont,io de atendido terminal. 
cairoio nivel de d1s1uro1os. 
1�res1on nivel ae a1sturb1os. 
carrt>10 de condiciones EVENT LOG. 
f 1n de EVENT LOG. 
inicio de EVENT LOG. 
i�resión condiciones EvENT LOG. 
transfiere fichero a alfa. 
transfiere alfa a fichero. 
copia cinta de 101 a 102. 
1nic10 tranferencia cinta a c1n1a. 
in1c10 tr1nferenc1a cinta a c1n1a. 
inicio de TAPE SCAATCH. 

inicio de voll.fflen. 
·IOfl!:fltE"" ,VOL• (,C�Pl[.SPLITJ; 1n1cio de fichero. 
·IOVCl:VOL= ,10= (:10= ... ]; inicio encadenam. organos volunen. 
·IOVOL:VOL= ,IO:a ,DIR= (.TRACIC" ][.CONTJ;···· carga del órgano de volunen.
·IOVOC:VOLz ,DIRzlN o OOT;
·IOVOE:VOL= ,10= (,ONLINEl;
· IOVCE :VOL=
·lOflR:flLE=;
· ! OVOP : VOl :
· IOVCP;
· !OVCI';
· IOf I P;
·IOIIP:101= (, ... ]; 
·IOfCl:101= [,102= l;
·IOfll:flLfl: ,FILE,- ,,10= (.OffLINEJ];
·IOfOC:10= ,LINE=
S>Enrutamiento � printados:

can«>io status de un voluncn. 
fin del órgano de volui�n. 
fin encadenamiento organos vo(l.ll)Cn 
borrado de fichero. 
borrado de un volunen. 
1,rp. enc��enam1en10 org. volunen. 
irl1)res1on de taola de volUllene�. 
1"1)res1on de taola ae f 1cheros. 
1�resión blOQue de 1nf. cinta. 
cierra VOL FAULTY y MI a UNLOAOED. 
copia ficheros [desde un 10 x25J. 
prog. nunero lineas en i�resora. 

-IOROI :PACAz inicio de enrutamine10 de i,rpres. 
·IOROL:PRCA" ,OJYPE= (FIAST,10• (.CLASSA• J(.C:LASSUA= ](,CONO= ](.NOSYST J ó

NEXT,10• 1,CLASSA= )(.CLASSUA= JI.CONO" J(,NOSYSI] o 
STB-, 10= (.CLASSA= ) (.CLASSUA• J (.CONO= J [.NOSYST J ); 

· IOROL :CANCEL;
· IOROí-;
6>0CX25:
· IOLAC:NUHCHAN= ,LINK=DCX25·n, IBER= );}/(i:ntn;
· IOHAC:IO=OCHT·n.LINK=DCX25·n,OESl=ntn;
• IONAij°: IQ;OCMT ·n;
·IOTOT:IO=MT·x,FILE=

c4r9a de enrutam1ento impresiones. 
cancelar enrutam1ento i=re�1ones. 
irl1)res1un del enrutam1ento de 1mp. 

declarac1on de origen. 
declarac1on de destinos. 
acceso central remota(0AACI).

transt. cinta a canal datos. 

BLOCK=FIBM · · ·> transferencias datos en OCX25. 
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�AICSSON Telecomunicactones S.A.: lnstalac,ones (HUACIAl. 

fü.· 
l)Categorias !!l !f:
· BGCSC: CAT SE r •cauet, SCL •sel e, ERASE¡;
·BGCSE:CATSET•cataet;
·BGCSP:CATSET• ;

2:Cone•ión 2! !f:
·BGSGl :SG:bg,CATSET•catset'.,COMPLEX•coq>lex);·
·BGSGC:BG•bg,(CATSET•catset o BGl•bgl}; 
·BGBGE:BG•bg;
·BGBGP:(BG: o C()1PLEX•c�le•>;

3 H I ne s di.' se l ec e i on � !f : 

deflnlcl6n/cairél10 categor,a BG. 
borrado de la categorta de BG. 
dat01 de categorta de BG. 

definición de BG. 
c�io datos de BG. 
borrado de 8G. 
datos de cone••on de BG. 

·BGESC:8G•b9,ES•es,(í=f (,M=m) o ESS•ess o COS=cos o BAC•brc o ES1=es1 o
NMA o fAE; 

·6GESP:BG=bg;

4)� numericas:
·BGHSI :ilG•bg,i'ISNB•bsnc.,\!EN o HUN o 11:8);
·BGNSE:BG=bg,BSNB=bsno;
·BGNSP:BG=bg;

Sl� de aoonado de !!f: 

inlcio/c�io caso Ion selecc. 
·· ·· i�resi6n datos f ,n sclecc1on.

de f in i.: i <in de ser 1 e n,Jne r oc a. 

úcs<.lct intc ,c.n. 
datos 5er1e nuner,ca. 

·BGLll:(OETY•dety o OEV•C1ev),SH8=snb.BG•bg,8SH8cbsnb(,BSG•bs9J;·cone•1on.
·BGllE:SNB=snb; desconex. 
·BGLIC:8G•bg,8SN81•bsno1.8SNB2•bsnb2; ···· caroto de linea de aoonado.

6)Caracter1st1cas Q! BG;
·BGPRC:BG=bg,PAO•pro ..•. ;
·BGPA�:(BG•bg o PAOS=pros o PAO•pro};

7lOaros de abonados BG: 

caroio caracterist,cas de BG. 
i�resión de las caract. de BG. 

·BGSCC:BG=bg,((BGS=bgsJ o BSNB=bsnb),SCL=scl;· carrt>io valores de categor1a.
·BGLRP;
·SUKUl:SNB• ,KIJ()AO=
·SUKUE;SNB•
·SUKUC;SNB= ,KUOAO=
·Su�ur>:SNB•

S>CúPe•1� oe centrü1 ,cu� �� ne tu:.�

datos relocalizac1on abonados. 
codigo acceso.ª rel ocal 1 zac. 
fin del coct190. 
carrt>io codigo de acceso. 
datos del coct190 de acceso. 

· BGSG l : BG=bg, SNB = sno, 8 !:NB = bsno, PXA =px r. DE TY =de t y (, BSG•bsgl (, S 1=s11 l. AL = r 1 1 ;
·BG$GE:BG=bg,BSNB=bsn0,PxA=0•r; ·· ·· fin de la conca1on.
· BGSS 1; BG•bg, BSNB=tvno, Pllli =p•r, (HNB•hnbJ, (8SN81 =bsnbl o SNB 1 = sno 1, 8SN81 =bsno 1.

OEV=dev o OEv=dev); 1n1c10 cone.,on. 
·BGSSE:BG=bg,BSNB=bsnb,PXA•p•r,(BSNBl•bsnbl o OEV•dev); ·•·· ftn de coneaton.
·BGSLC:BG=bg,BSNB•bsnb,PXA•p•r,PXAO=pxrd; carrt>io datos grupo de linea ab. 
·BGGNP:BG=�g,BSNB=bsnb(,PXA• J; ··•· datos del nunero de grupo BG.

9)Anal is1s � � �:
·8GBSl:8G=bg,B=b (.(N= o f: o fP(:fp) o PRO(:. )l(.(BAC= o BTE= o ES= )) (.L •ll

(.CC•cc) (.M=m) (.BO=bdl l.(DT o AOT)J (. Tl=t1) (.NE) l,Cl•c1] (. ACL•acll 
(. A CRJ (fRL•frl l; 

·BGBSE:BG=bq,B=b;
·BGBSP:BG=bg,8=

10) Analisi� �programa� enrutam1ento:

especificac1on anal. nun. B 
desdef 1n1eton. 
1rnpresion datos anal. n1J11.8 

· BGRP 1 : BG = bg, BAP =br p, ( A l 1 = i1 l t , J !f R l = f r 1 , J ( R = r. SP= s p 1, S l • s i l I, ES T = es t l 1 , 1 CM l
(,BCl=bct) (.M•mJ o B5148=bsnb,SP=sp(.Sl=si) [.EST=est) (.8Cl=bc1) o 
f;>!,BCl=bc•l[,!-4:mJ o ES=es o NBAr•nbrr); 

-o�h�E :�G-D�,o�?=br�,Áli•
·BGRPP:BG•bg.BRP= ;
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de f In 1 e ion . 
desdel1n1c1on. 
111�r. progr . .:,nal. enrut. 

RESUMEN COMANDOS AXE 



ERICSSON Te-le��nicacioncs. :i.A.: Instalaciones (HURCIAl. 

ll)Anal ,s,� Q!..!. Rout1ng � � !!f:

·6CACC:8G•bg,BACsbrc.(8AP=brp o BS\J=bsw,BAPcbrp);··· def1nic1on/ca1Tb10 A.C.
·BCACE:BG=bg,8RC•bre;
·8CACP:8G•bg,8AC• ;

12JEsquema de� de conmuración 2! �:

desdef1n1c1on A.C. 
i�res1ón de rout1ng case. 

·BCASC:8G•bg,8AC•brc,(DAT:day o OCAT•dcat},TIHE•timt',BS�=bsw;···· 1nicio/cal!Clio.

·BCASE:8C=bg,8AC=brc(,(OAY=day o OCAT•dcat)(,TIME•t11ne)J; desdetin1c1on. 

·BCASP:BC=bg,BAC: ; i�r. datos. 

·BCAMC:BC=bg,BAC=brc,(BS�=bsw o AUT); cairo10 comiut. 

1J)Oatos 2! control Q!..!. � de llamadas: 

-aCCFC:BG=bg,(TY?E•INHANAL, TOT=tol O lll"t=PUBLICi, JOl=tot) (, INC=1nc)
1,0Ul•out) (,8\J=b-1 o TYPE•VNS,A•r,\INSIUT=vnstot); ·· ·· camb10/1nicio. 

·BCCFP:BC=bg,(TYPE=INIERNAL.PUBLIC o ALL o TYPE=VNS,A=r);···· datos.

1,)Anal is1s � resrricc,on � lli� 2_!: BG: (ver tablas de 8GREI) 

·BCAEl:BC=bg,BAT=brt,(BGCD=bgcd o BGCO=bgco),BACV•brcv; cone•ion. 

·BGAEE:BG=bg,BRT=brt,(BGCO=bgcd o BGCO=bgco),BACV=brcv; desconea1on. 

·BCAEP:BG=bg,BAT= ; 1mpres1on. 

15)0atos de referencia:

·BGROP:BG=bg; i�res1on daros reter. 

·BGSUP:(BG=bg(,(8SN8=bsnb o BSG=bsg}) o SNB=snb); i�res1ón ddtOs de BG. 
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ERICSSON Telecomun1cac1ones S.A.: Instalaciones (�RCIAJ. 

�--
funciones de N"S:Supervis1on, Obs•rvacioo, Medi�s y L•ctura.
ASA•(Aespuesta/Tomas)•IQO BCH•(Oferta de llameda1/Circu1tos ldleJ•100 
OFL•(Overflow busy/OverflowJ•lQO SCH•(Tomes por hora/Clrc. di1ponibles)100

l>Control ����ocupada (ACBOAFllE):
·NEABC:lh l,LVa J(,HYST• J(.TOON= J(,TOOFF• );···• clfl'bio de datos.
·NEIIBI :R=
·NEABE:(Aa •,PEAM> o ALL); 

·NEABP:A:

inicia el manejo. 
fin del mane.- ,o. 
i�resión de datos. 

2)Control Q! � � ill.!.2! 2! ��contadores
·ANCSl;IAO• ,BNC•

(CCOATEFllE � COOAOESTFILE): 
activar TAO (SAZ2l. 
desactivar TAO. 
datos de TAO. 

·ANCSE:TAO• ;
·ANCSP(:TAO• );
·NECOl:(A= o TAO= }; inic1ac1on de salida. 
·IIECDE:((lh (,PEAHl o R• ) o (TAO• (.PEA"] o TROa }};···· fin de la salida.
·IIECOP:(A• o TAO• ); print. datos salida. 
3)fntormanc16n � control de �:
·NESUC:(A• .(RASA o AOfL) o BNC• ,(OASA o 00fl)),LV1Za (.ACL 1= J

(,LVZ3= (,ACLZ= l (.LV34= 11 [.HTST: ],MINEV= ; .... inicio/cambio datos sup. 
·NfSUE:(A• ,(RASA o AOf L) o BNC• ,(OASA o OOFL))(,PEAM);·· acabar supervis1on.
·NESUl:(A: ,(RASA o AOFL} o BNC• ,(OASA o OOfL)};···· iniciar superv1s1on.
·NESUP:(11= ,(RASA o AOfL) o 8NC• ,(OASA o OOfl));···· i�res1ón datos superv.
·NEMPl:MP• ,(R: o BNC• ),10= ; iniciar prog. de mect1da. 
·NEMPP:MPa
·NEPEP:(11• o SNCa );
·NE08l:(AASA o AOFL o OASA o OOfL);
·NECBE:(AASR � ROFL o OA�R o OOfl);
·N(OBPl;(RASH o ACf L u OASA o OOfL));
4)Aestriccion !'.!! � ! ill circuitos!'.!! !.!.l..!..2!:

i�r. programas medida. 
i�r. datos control reo. 
inicia status 1mpresion. 
fi� status 11r4Jr. observ. 
i,rp. stot ... s :tr4Jr. ooserv.· 

·NEAOC;A: ,RESTA• 
·NE ROE :R= ;
·NEAOP:R• ; 

carroio/inicio de datos. 
•••· fin de restr1cc1on. 
·••· i�resión datos de restr1ccion.

Sl�estr1cc1on � enrutam,ento directo 2 alternativo: 
·NEROC:R= .•..•• cambio/inicio datos de ruta. 
·NEAOE:R• l,(CF o CT o SK)l,{AA o OR)JJ;··· finalización.
·NEAOP :11= i�resion de los datos de rectr1c. 
·NEASP :R: 11r4Jres1ón estad1st1ca de ruta. 
�)Act,,,1n1�tr�c1on de corvnu1�c1on ne� de control��: 
·NES\óC:RC: l,HOPi,DCAI: .,s..;: o IIME= . SIJ= );···· carro,o datos taola tiempos.
·IIESIJE:RC= [.HOP); borra tabla t1ell'(>O para RC. 
·NES�C:RC: (,HOP),(SIJ> o ffA8); 

· IIE SIJI' : p,- • l, IIOP l ;
can-t>1a modo corm.Jtac. enru. 
datos de corvnutacion RC. 

7 )Anal Is Is l'. adm1 n Is trae ion Q!.!. enrut ami e-nto alternativo temporal:· 
·HETAl:TRT= ,R= ,SP= l,COT= 11.EST: )(.SI= )(ESA" 11.ESS= )(.BNT: );· aorir 1111 
·NETAE:TRI• ,ALT:(LAST o All);
·NETRC:IRT• ,(PERC• o CSG• o CGMS:: );
·NETRE:TI!!: ,(OP);

fin de alternativa a ruta. 
···· canoio parametros enrutam.
···· fin enruta. altern. ten-por .

·IIETAi:(TJcl: ,RC• ,RIP- í,R: )(,ES• )) o {TIIT• ,o;,,(RC= ,RTP� (,R • 11
(. (PERC= o CGS= o CGMS= >J (.ES• )); · · • · activar rutas al tern. terrp.

8)lnores1ones de-� enrutam1en1os
·IIE IAP : IAT:
·NETfP;
·HETRP: 1111:
·NfTSP: TRT:
9)81ooueo oe destino:

alternativos temporales: 

11r4Jr. alternat. enrut. te�oral. 
i�r. tablas rutas temp. l 1bres. 
i�. enrutam. al t. te�. tablas. 
e-stadisticas trafico reenrutado. 

·NEOBC:BNC: ,{(CGS• o CGMS= o PERC• J (,ES= J o ES=};···· cant:>10 datos bloQueo.
·NEDBE:8NC•
·NEOBP:BNCa
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descone•ion datos. 
datos de bloqueo. 
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ERICSS0N Telecom..n1cac1ones S.A.: Instalaciones (MURCIA). 

COHEXION OH � ! lli �. · 
·EXAOl:(ACCI• ó EMG• ),ACCOa conectar entrada o EMG a salida ACCSO. 
·EXAll:(ACCO• ó OEV• ),ACCI• 
·EXASS:ACCO• ,MUP• ; 
·EXAOP:(ACCOa ó ALL); 
·EXAIP:(ACCla ó ALL); 
·EXAMI :ACCSMCOULE• , TYPE• 
·EXAMP:ACCSMOOULE•ALL; 
· BLAME : ACC s;40()UL E =dev 1 ; 

c�ctar salide/órgano a entrada ACCSO. 
conecta salide en selector acceso SS. 
salidas del ACCS. 
entradas al ACCS, 
define ACCSO y tipo. 
estado del ACCS. 
desbloqueo del ACCS. 

·SLOTI :OEVhll · ,OEVZ=SULTO·.c; ejusre del SULTD. 
� CONEXIOH OE INIAUMENIOS OE PRUEBA�� EXIEANOS.· 

·EXEAS:(ACCI= ó OEV: )(,10• ); def1n1ci6n de prueba e•terna. 
·EXEAA:(ACClc ó OEV• ); eliminar poaición de prueba e•terna. 
·EXEA�: [(AC:1: � D�V= )j; i�res1óo d.. l�s posiciones de prucua. 
•INEXl:{SN8= o úEv1� 1(,LCI); �une•,� poro p1ucua al cXCON. 
·TNEXE; desconeaión del equipo de prueba. 
·INEXPl:Alll; i""resión de los equipos conectaoos. 

COMANDOS� PROBAR ORGANOS.· (PRUEBAS) 
· EXTPI :BNB= ( ,A=) (, SNB=J 1. ACCI :) ( ,OEVP=J l,OEVP1 =I; · · · · define en 10 pos. prueba.
·EXTPE ( :BNB• 1;
·EXTPP ( :SURVEY);
·EXAI 1;
·EXAIE;
·ALLTI (:ALI);
·SLOMI :OEV• o SNB• ,MP=S;
·SLOCl:DEV• o SNB• 

·MONTl:SN8:a o DEV•
·TCOLl:SN8= (,BNBa ó DEV= );
•TCTOl:OEV= 6 R= ,8N8= (80= J(CL• );···
·TCAJl:8N8:a (,OEV• o A• );
·TCJCRI :BNB= 

desdef1nic1on de la pos1c1on de prueoa. 
datos de la posición de prueba. 
activa pos. prueba llamaoas entrantes. 
desactiva la pos. de prueoa 11am. entr. 
prueba panel de llll1'4)aras. 
prueba de abonados.

prueba de los LIC. 
intervención •CON;>escucha •SON;>habla. 
tono abonado hacia pos. prueba o bnb. 
llamada desde e:,lace o ruta hacia sno. 
pruebas de AJ's (viejos SA).

pruebas de KR's (viejos SAJ. 
·TCTTl:DEV= (,10= )(objetos pruebas);·· medidas de diverso tipo por software.
·TCTTE:DEV= (,ANYTPJ; fin de pruebas. 
·TCTTP(:ALL);
• T NC E i : Ce:·;·
·lNTOl:OEV: ,COl,TIME•100;
·AOOEl:DEV= ,RON•O ó AOf=O;
·CTAAl:OEV= o SNB= 

·IOTOl:10= ;
·IOTTl:10= ;
·DISUI :SPG= .NOOE= ,UNI f: 'res;:
·lLBTl::M= ;
·ILLTl:PP: ,LOOP=
• 1 � e· l : E HG = ;

CONEXIONES SEMlPfRHANfNIES.· 

iden11ficar objetos de pruebas. 
r:-�!c� �!"' n.:t� de pru�t>a�. 
mandar fr. c�robar nivel ruta prueba. 
poner o quitar tierra de los enlaces. 
se9u1m1neto de una llamaoa o enlace. 
prueba corta de órgano 10. 
prueoa larga de organo 10. 
prueo� de unidades de IOG·11. 
prueoa OHA y conun1cac1on con &EH. 
prueba en bucle de puerto. 
desde TEST SYSTEH. Simula corre HlC. 

·EXSPl:NAHE= 1n1c1a proced. de datos cone••on. 
·EXSSl:OEV1= ó SN81= o OEV2• o SN82= [,OIP= o OEV:a J; •·•• datos de la concA1on.
·EXSSE:DEV1= o .... , borra datos d�l proced1m1neto. 
·EX SPE;
·EXSSP;

fin del proced1m1ento. 
datos del procedimiento. 

·EXSCl:NAME• ,OEV= ó SN8• ; inicio de la coneaión sem1permanente. 
·EXSCE:NAHE= ,OEV• o SN8= ; fin de la cone.ción. 
·EXSCP:NAME= ó OEV= ó SN8= ; ifll)resion datos de conex,on semiper .. 

lli.Q� QEL. S15Tf.�� ! CAIEGORIA QI Q.!�2-· 

· ct.:Lr; 
·CACLS:DATE= ,TIME=

v,-r ,�, ;,.,_1 del sistema. 
puesta de fecha y hora sistema. 

·CACLC:[OATE= ,TIME= )(TOSf= o IOSBJ;···· aledanto/retardo relo¡ sistema.

·CACAS:(OAY• ó DATE• ),DCAl=(,SUBOCAl•J;· dar categoría a d1a o fecha.

·CACAR:OATE=
·CACAP;
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borra categor1a especifica a o,a. 
l 1sta de categoría de d1as y fecha5. 
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SUPERVISIONES CALIDADES! ESTAOISTICAS.· 

!>Calidad Q! �.,2:
-SCMPP.HP: ! istadJ de HP'S en 5ervicio.
·SOMPI :HP• , 10• ,0TAs ,llh ;
·SOHPl:HP& , 10= ,0TA& ,RZ= ,AOOA:
·SOHPI :HP• ,10= ,OTA: ,ORG;
·SOMPI :MP= , 10= ,QTA: , INT;
·TRTSI :HP: ,NRP:1,RPL=60,TI HE:1030;
·TRTSE:HP= ,HPE;

2 ) Estad i s t i ca s de t r á f i c o: � 1 

•TRRGl:TRGs ,{R• ó SNS• ,PXh }(,SI•);
�TRRGP: TRG=ALL; 
· 1 R I OP: �AL L;
•TRRPP:HP:ALL;
•TAAPl;HP: ,10= y/o flLE,IAG:
•IRAIC:MP• ,10= y/o FILE;
·lAATl:MP: ,10:
41RATC:MP• .10=
·IAATP:HP=ALL;
·TATSl:MP• ,NRP: ,APL•bO,TIHE:1030;¡.
·IATSE:MP: ,HPE;

I
'. , � , / 

3>Estad•s-rn:.rs-� trat ico � �� �:
·C7TRl:TRG• ,(LS= o OEST= );
·C7TPl:HP= ,TRG= ,10=;

4)01spersión � tráfico:

meter rut•, entr•ntes en HP.
meter ruta, -,.lientes en HP.
meter rutas tráfico originado.
meter ruta, tráfico interno.
activación del HP.
desactiva y borra HP.

inicio de los grupos de registro. 
list•do de ,ituacion de TRG'S. 
listado de MP'S I ibres. 
1 istado de HP'S ocupados. 
as1gnaci6n de HP a !AG. 
cané>io enrutam1neto de datos. 
asociar MP • 10. 
ca,ro10 enrutam1ento datos. 
listado de MP'S; 
activación del MP. 
desactiva y berra HP. 

. /. -_ ,, ,  _· 
definición grupos grabac1on trat,c. 
definición de programas de medida. 

·TRSOl:HP= ,(ORG= (.IE><= J(.TT: J ó IEX ó TRG= )(.fS= )(.CUOTA= l; inicio datos-)-' '
·TRSOP; datos de grabación de tráfico . ..) <··· 
·TROHl:HP= ,10= ,TRD? / .': asociación de HP con TRD a un 10. 
·TROGl:TROG= • TRO=. asociación de TRD'S a TRG. 
·TROOl:MP= ,TROG=) asociación de TRG a TRDG. 
·TATSI :MP= ,NAP=4,RPL=60, TIME=10J0&19JO;···· activación del MP.
·TRTSE:HP= ,MPE; desactiva y borra MP. 

1 f ·¡ / • 

5)Suoerv1s1on de cal •dad de�:
·SEUAC:R= ( (,ACL= 1 (,OUOS• J {.OU08�
·SEOIA:R= (,ACL• J(,OUOS• 1r.auoe= );
·SE OSE :R= {.PERMJ;
·SEOAR:R•
·ScOAP:R•

• LOG 1 :R•r l&rZ ... :
·SEOGC:R=
·SEOGP:R=
·SEOOP:R•

6J�apac1dad de conexionen !,l.�: 

ó (,OUOS= )(.OUOB• J ó {.OUOB= );· 1n1c10. 
reconexion de la supervis1on. 
fin de supervis1on de calidad. 
quitar alarma superv1s1on ca11aad. 
1W4>r1m1r datos de superv1s1on. 
agruper rutas para promeo10 ¡u1110 . 
borrar rutas del grupo. 
,,�resión grupos supervisados. 
i,rpres. del cociente de superv1s. 

·SNCPI :ACL= ,AOL• ,ACV• iniciación de la capacidad de con. 
·SNCPE[:T[RMJ; fin de la capacidad de conexion. 
·5NCPC:( [,ACL= ) (.AOL= 1 [.ACII= ) o [,ADL= ) [.ACV: ) ó [.ACV= 1 ;· carrt>10 datos.
·SNCP�;
·SNCAR: (TSTOP o TSM• J ·
·SNCAP:[TSTCP o ISM= );

i,rpresión de los datos. 
reset ae las alarmas. 
1,rpres1ón de disturbios. 

7JSuperv,s1on !:!! � cJc l.!:!� de abonaao: 
·SESAC:ACL• , TIME• .CTIMfl: ,CIIMEZ2 ,DCAT ,ACST= ;···· datos de supervisión
·SESRI :SNS: ,PLD= ,NCLLS= ; inicio de supervisión de abonado. 
· S( SAR: SN8•
·':.::SAP:SNU:
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borrar alarma lineas de abonado. 
datos de abonado. 
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ERICSSON Teltcomun1c�c,ones S.A.: Jnstalac1ones (14URCIA). 

8>Prueoas � abonados automAt1cas:
·SLPCL:PAR• ,LIHV• ;
·SLPLP;
·SUBI;
·SLfBE;
·SLFAP:OETY• ,FT• ;
·SLAS�:TOHl- y/o TO�i2-
·SLASP;
·SLkTl:OETY: ,OAJEz ,TIME= , TOP=
·SLRTP:OETY•

can:,io perwnetros de limite. 
ver 101 perwnetros de limite. 
si limite marca fallo y bloquea. 
si limite rnarc1 solo fallo, 
ver Org•nos marcados en fallo. 
tieffl)O pruebas marc. fallo o ABL. 
ver datos teffl)Orización. 
definir pruebas automaticas abon .. 
iq,resión �tos de pruebas. 

9)Suf>!rvisión 2! lineas LOCKOUT: (si sobrepasa el limite da alarma A2 sino Al>
·BLLLl:DETY•Ll,LVT• inicio de la super. de lineas. 
·BLLLC:DETY•ll,LVT• cancio de datos de limite alarma. 
·BLLLE:OETY•LI; fin de l1 1upervis1ón de lineas. 
·BLLLP:OETY•ll; datos de l1 1uperv1s1ón. 

10)Supervisión de bloqueo de abonados: (Igual super. LOCKOOT)
·BLULl:OE!r=ll,LVB•
·BLULC:OETY=Ll,LVB=
• BLULE :DE TY =L 1;
·BLULP:OETY=LI;

inicio de la super. de lineas. 
carroio de datos del 1m1te alarma. 
fin de la supervisión de lineas. 
datos de la supervisión. 

PARAHETROS OE TRANSHISION Q! l:.Q1 ��.-
·SUCOl:LINET" ,LICT• ,Bf& ,Zf• ,RF• ,XF• ,LI= ,LOa ;···· def. grupo linea/l1c.
·SUCOC:LINET• ,LICT• (.ll• 1 (.L02 J; caiooio de los coeficientes. 
·SULGl:El'!G• .LINET�.;
·SULGC:EMGc ,LINET• ;
•SUCOE:LINET• ,LICT•
·SUCOP:LINET• ,LICT• ;
·SULGP:EHG=
·SULCC:SNB• ((.LO=J(.LI• J ó COVJ);
·SULCP:SNB=

ESTADOS OE � Q! LA CENTRAL.· 
·PlCOC:LOLIH• ,LIHCALL= ; 
·PLCOP;
·PLLOP;
·PlSUC:SUPRT= ,PRLEV=
-PLSUP;
·PLSC"C:SAL=
·PLSOP;

PROGRAHACION DE l:.Q1 �-· 

a�1gnar coeficientes a EHG. 
cafl'bio de los coef1c1ent.es de EMG. 
borr1r conjunto param. linea/lle. 
i111Jresión de los parametros. 
listado de los param. del EHG. 
parametros de un solo abonado. 
parámetros del abonado. 

datos de control carga procesador. 
prtntado datos control carga proc. 
carga del procesador. 
datos prioridad diferentes aeonaoo 
printado de los datos. 
poner estado alarma central 0-2. 
ver est1do alarma de la central. 

• JCCAP; • • ---v�- programa CANS.

·TCCAC:PTR: ,ACJ: , INO(X= , TIME• ,NCYCLE• ; ···· programar acciones CAHS.
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ERICSSON Teltcomun1c�c10nts S.A.: Instalaciones (HUACIA). 

PROCESOS COMUNES t!! CENTRA�.· 

1)Volcado � contadores:
·INTSl:SPC•0,NOOE•A,IO•"T·1,AEPLACE; borrado priMra cinta. 

:VOLNU14=f•0907,0wNEA•0713601,EBCDIC;
·l�TSl:SPC=O,NOOE=B,IO=MT·l,AEPlACE; •••· borrado segi.rida cinta. 

:VOlNUM•Fa0907,0wNEA•071l601,EBCDIC;
Los estados COUHPED) de CMVNfllE y CHSTAT deben de e1tar YES en comandos: 
·INFSP:flLE=CMVNFllE,DEST:VQLCACONTA; estado del fichero. 
·INfSP:fllE=CHSAT,DEST=VOlCACONTA; estado 1eg\lldo fichero. 
·CHSOP:SNB=ALL,flLE,CVA; volcado I disco duro contadorts. 
·IOIFE:flLE•CMVNflLE; cierre del subfilt ut1l1udo. 
·CHASP:TC: ,FO;
·IOlfE:flLE•CHSAT;

volcado estadistic. tarificacion. 
cierre del subfile utilizado. 

Hacer volcados a las c1nfas v cerrar
· INVOl:10=MT·1,NOOE=A,FOAMAT:AXIBM;
·INFMT:DEST•YOLCACONTA,VOLl•f•0907;

los volunenes. 
montar volunen. 
volcado primera cinta. 
desmontar volunen. · INVOE: IO=MI · 1,NOOE•A;

·IN'l0L:IQ:MT·1, NOOE=B,FOAMAl:AXl8>1; montar volunen. 
· INfHI :ülSl=VOLCACONIA,,OL1:fA0907,TAPE�éU-•�;· · ·· volcado se9unoa cinta.

-"-" corresponae a reiul lo<Jv 1,1r 1mer11 c 1nta. 
· INVOE:IO=MT·l,NOOE=A; ·••· desmontar volunen.

ZlVolcado � tarificacion detallada: 
·INTSl:SPC•O,NOOE•B,IO=MT·l,AEPLACE; borrado de la cinta. 
:VOLNUH•1•0907,0\INER•0713601,EBCDIC; 

·IOIFE:flLE=SPflLE;
·INVOL:IO="T·l,NOOE=A,fORHAT•AXIBH;

cierra subfile utilizado. 
montar vol 1.1i1tn.

•1Nf"T:DEST=TARIFDETA,VOL1•f•0907; transferencia primera cinta. 
·INVOE:IO•HT·l,NOOE•A; desmontar VOII.ITltn. 
·INVOl:IO•"T·l,NOOE•B,fOAHAT•AXIBH; montar VOII.ITltn. 
·INFHT:DEST=TAAIFDETA,VOL1:Fa0907,TAPESE0·Aa;···· tranferencia segunda cinta

· INVOE: IO=MI · 1, NOOE•B;

l>Aeal izac1on de�:
IOG·J 

·SYBUE;
· IOTSI: ( IO•MI ·A);
SYBUP: ( IC=MT · •I;

·S"foCI: ! IC=MT ·•);
·SUBUI;

IOG· 11 
·SYBUE;
·SYBUP:fllE=AELfSw2;
·SYTUC;
·STBUI :OISC;

.11.11 corresponde a resultado primera cinta. 
····desmontar volunen.

desactivar descargas automat1cas. 
borrar cinta en HT. 
riacer descarga. 
cheque¡¡;- la c;11lo. 
activar descargas automat1cas. 

desactivar funcion volcado. 
volcado sobre el fichero RELfS�Z. 
rotación archivos de HD. 
activación descargas automáticas. 

lli_ll DE LLAMADA EN i± Ll ! é-•
1> Buscar el nunero de ruta de toaas las rutas: variable RTESTR (TAAN)

PRINT STRVAA TRAN O· :ATESTA;
2) Ver el nunero de la primera posición ocupada en la variable GLROUTE (BT•)

PRINT VAR BTx 0· :GLROUTE;
l> Buscar esa pos1cion en la variable indexada BNROAH o ORIBMOHOO (BTA)

PAINT VAR 91_. O· :ORIBNOHOO(O· >;
En este paso pare cada valor posible del punto Z, tenemos 16 valores. Pues

bien, los valores de indice de cada valor de 2 van de O a 15 Que corresponden 
con la clase de llamada y el contenido es el arbol de anal is1s de la llamada. 
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RP-34 113*02*A01 BFD 321 002/4 ·/ 34/ RPM6 
RP-35 113*02*A04 BFD 321 002/4 / 35/ RPM6 
'l'SM-A-0 113*02*B01 BFD 744 002/2 ./· 34/0 TSM64C 
TSM-B-0 11'>-02*B07 BFD 744 002/2-/ /1 TSM64C 
TSM-A-1 113�02*C01 BFD 744 002/2 'i"' 35/2 TSM64C 
TSM-B-1 113*02*C07 BFD 744 002/2'1"' /3 TSM64C 
TSM-A-2 113*02*D01 BFD 744 002/2·/ 34/4 TSM64C 
TSM-B-2 113*02*D07 BFD 744 002/2,/ /5 TSM64C 

114*01 BYB 202 24/602 GS37 GS37 
----------------------------------------------------------------------

SPM-B-0-0 114*0l*E01 BFD 328 522/4 ,/ SPM86 

'l'ARMA, PERU' 

XJD A.BARBAGLIA G.SANTILIO 1994-05-25 A 193 06-IPBF 9917 0057/1 

FLOOR PLAN SPECIFICJ\'I'ION 10(10) 
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